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(57)摘要

一种周界安防集成系统，在周界护栏上，每

隔1-8米，固定一个传感器，每个报警主机最多接

244各报警传感器，其中一个报警主机绑定一个

或多个球机，每个传感器再绑定响应球机的某个

预置位，当传感器收到报警信号后，自动调阅响

应球机的预置位信息。所述传感器采用MEMS3轴

加速度传感器，安装高度为1.5米；传感器通过总

线与处理主机之间相连，每条总线最多支持12台

传感器；主机输出RS485总线接口，通过串口服务

器转化成网络方式，回传到报警管理平台软件，

RS485总线采用穿PVC管明敷方式绑扎在钢筋立

柱上。
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1.一种周界安防集成系统，其特征在于：在周界护栏上，每隔1-8米，固定一个传感器，

每个报警主机最多接244各报警传感器，其中一个报警主机绑定一个或多个球机，每个传感

器再绑定响应球机的某个预置位，当传感器收到报警信号后，自动调阅响应球机的预置位

信息。

2.根据权利要求1所述的周界安防集成系统，其特征在于：所述传感器采用MEMS3轴加

速度传感器，安装间距为每3～6米，安装高度为1.5米；传感器通过总线与处理主机之间相

连，每条总线最多支持12台传感器；主机输出RS485总线接口，通过串口服务器转化成网络

方式，回传到报警管理平台软件，RS485总线采用穿PVC管明敷方式绑扎在钢筋立柱上。
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一种周界安防集成系统

技术领域

[0001] 本发明涉及安防技术领域，具体涉及一种周界安防集成系统。

背景技术

[0002] 多年来，传统的周界安防解决方案(红外对射方案、视频监控方案、微波对射方案、

泄漏电缆方案、振动电缆方案、电子围栏、电网等)为社会平安保障做出了应有贡献，但受一

些客观技术条件等因素所限，还存在着一些共性或个性不足，具体如下：

[0003] 红外等传统方案，防护等级较低，对于蓄意侵入者而言，很容易跨越或规避；同时

易受地形条件的高低、曲折、转弯、折弯等环境限制，而且它们不适合恶劣气候，容易受高

温、低温、强光、灰尘、雨、雪、雾、霜等自然气候的影响，误报率高；泄露电缆和振动电缆报警

属于电缆传感，传感部分都是有源的，系统功耗很大；电子围栏、电网等方案又有一定危害

性。上述方案可监测的距离较短，单位距离成本高，在需要进行长距离监测的情况下，系统

造价高昂。且传感器单元的寿命较短，长时间连续使用，维护成本较高；

[0004] 干扰机会增多(电磁干扰、信号干扰、串扰等)，灵敏性下降，误报率、漏报率上升

等；

[0005] 对于大范围监控，以上传统方案本身没有定位功能，遇上侵入行为，无法定位。这

意味着无法及时、准确地确定危险地点，无法及时采取制止措施阻止侵入行为导致核心区

域失密、被破坏。

发明内容

[0006] 为了克服现有面临的诸多问题，本发明提供了一种新的周界方案，利用最新的振

动传感器加普通球机的方法来维护周界安全。

[0007] 本发明的技术方案如下：

[0008] 一种周界安防集成系统，其特征在于：在周界护栏上，每隔1-8米，固定一个传感

器，每个报警主机最多接244各报警传感器，其中一个报警主机绑定一个或多个球机，每个

传感器再绑定响应球机的某个预置位，当传感器收到报警信号后，自动调阅响应球机的预

置位信息。

[0009] 所述传感器采用MEMS3轴加速度传感器，安装间距为每3～6米，安装高度为1.5米；

传感器通过总线与处理主机之间相连，每条总线最多支持12台传感器；主机输出RS485总线

接口，通过串口服务器转化成网络方式，回传到报警管理平台软件，RS485总线采用穿PVC管

明敷方式绑扎在钢筋立柱上。

[0010] 本发明有效的解决了目前误报警频率过高、报警位置不精确等不利因素导致的周

界系统建设难题。

具体实施方式

[0011] 本发明根据振动传感器的精确定位，再利用已有成熟的光电系统来校验报警的真

说　明　书 1/2 页

3

CN 109754552 A

3



实性。在周界护栏上，每隔1-8米，固定一个传感器，每个报警主机最多可接244各报警传感

器，其中一个报警主机绑定一个或多个球机，每个传感器再绑定响应球机的某个预置位，当

传感器收到报警信号后，可自动调阅响应球机的预置位信息，真正做到精确定位，所见即所

得。

[0012] 本发明是以MEMS  3轴加速度传感器为基础，采用3级自适应数据融合算法，具有报

警准确率高、定位精度高、户外高防护等级、增强型防雷设计、双层防水设计、支持室外全天

候运行等优点。系统一般部署在各种金属围栏上，也可以固定在围墙上，通过识别敲击、撞

击、摇晃、攀爬、剪切等行为产生报警信息。同时系统可过滤掉无意触碰、飞鸟、天气因素等

干扰产生的误报。

[0013] 作为一种具体实施方式，本发明的传感器安装方式如下：

[0014] 传感器安装间距为每3～6米，安装高度为1.5米；

[0015] 传感器通过总线与处理主机之间相连，每条总线最多支持12台传感器；

[0016] 每台主机支持两条传感器总线，最大可连接24台传感器；

[0017] RS485总线采用穿PVC管明敷方式绑扎在钢筋立柱上；

[0018] 主机输出RS485总线接口，通过串口服务器转化成网络方式，回传到报警管理平台

软件。
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