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DISPOSITIF DE TERRASSEMENT ADAPTABLE SUR LE TABLIER D'UN CHARIOT TELESCOPIQUE.

@ L'invention concerne un dispositif de terrassement (1)
adaptable sur le tablier d'un chariot télescopique, lequel dis-
positif (1) est destiné a porter un outil tel qu'un godet (9), le
dispositif (1) comprenant un support de montage (2), desti-
né a étre rendu solidaire du tablier, portant un moyen de pi-
votement (5, 7) du godet (9) destiné a étre relié a pivotement
autour d'un premier axe horizontal (Al) a un godet (9), carac-
térisé par le fait que le support de montage (2) porte en
outre un moyen de déplacement en hauteur (6, 8) du godet
(9), relié entre le support de montage (2) et le moyen de pi-
votement (5, 7), le moyen de pivotement (5, 7) étant relié a
pivotement autour d'un deuxiéme axe horizontal (A2) au
moyen de déplacement, ledit deuxieme axe (A2) étant pa-
rallele audit premier axe (A1) et étant situé entre ce dernier
et le support de montage (2), de telle sorte qu'un pivotement
du moyen de pivotement (5, 7) autour du deuxiéme axe (A2)
entraine un déplacement en hauteur du godet (9). L'inven-
tion concerne également un chariot télescopique équipé
d'un tel dispositif de terrassement (1).
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DISPOSITIF DE TERRASSEMENT ADAPTABLE SUR LE TABLIER D’UN
CHARIOT TELESCOPIQUE

La présente invention se rapporte au domaine des
travaux publics, et, en particulier, des travaux de
terrassement.

La présente invention porte en particulier sur un
dispositif de terrassement adaptable sur le tablier d’un
chariot télescopigue pour permettre le terrassement en
profondeur dans le sol par l’intermédiaire d’un godet porté
par celui-ci, ainsi gue sur un chariot télescopigue équipé
d’un tel dispositif de terrassement.

Les travaux de terrassement sont généralement
effectués a 1"aide d’'un engin de terrassement classique.

I1 existe actuellement dans 1le commerce de
nombreux engins de terrassement, tels que les pelles
mécanigues, également appelées pelleteuses ou excavatrices,
les chargeuses, etc.

Les godets pour travaux publics qui permettent le
creusement et le déplacement de la terre, sont généralement
installés a l’arriére ou a l’avant, et dans l’axe de tels
engins de terrassement.

Ces engins de terrassement classiques comprennent
un chassis porteur a chenilles ou a pneus, surmonté d’une
tourelle dotée d’une rotation continue sur 360 degrés,
laquelle tourelle porte le moteur, les organes
hydrauliques, le poste de conduite et 1’équipement par le
biais d’une liaison pivot, a savoir un bras, une fleéche, un
balancier et un godet.

Par ailleurs, 1l’outil porté par ces engins de
terrassement, notamment le godet, est généralement monté de

maniere démontable. Ainsi, un engin unigque peut étre équipé
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d’un autre outil interchangeable afin d’'effectuer des
travaux différents.

I1 est également connu d’adapter des outils de
terrassement sur des véhicules existants, notamment sur un
chariot télescopigque.

Les chariots télescopiques comportent un mat
télescopique, qui fait monter et descendre, généralement au
moyen d’un vérin hydrauligue, 1’outil portant 1la charge,
tel qu’une fourche, lequel outil étant porté par un tablier
prévu a l'’extrémité du mét. A sa partie inférieure, le mét
est articulé autour d’un axe horizontal de fagon a pouvoir
étre 1incliné par rapport a 1la verticale, au moyen d’un
systeéme a vérins.

Il existe déja, pour ces chariots télescopiques,
divers types d’outils adaptables, tels gu’une potence, une
benne, une fourche presseuse, etc. Cependant, ces outils
sont généralement prévus pour étre montés directement sur
le tablier, a la place de la fourche classique, de sorte
gqu’ils ne peuvent étre déplacés que par 1l’inclinaison du
mat. Ceci limite leurs possibilités de travail, telles qgue
la profondeur de la tranchée gue 1l’on peut obtenir, ainsi
que rend délicate la mancuvre du godet.

I1 existe donc un besoin pour un dispositif de
terrassement adaptable sur un véhicule existant, tel gu’un
chariot télescopique, entre le tablier et 1’outil lui-méme,
permettant de faciliter la mancuvre du godet tout en
augmentant les possibilités de travail de creusement du
godet.

La présente invention wvise a résoudre les
inconvénients de 1’état antérieur de la technique, en
proposant un dispositif de terrassement apte a étre monté
sur le tablier d’'un chariot télescopique et a porter

1’outil, lequel dispositif permet de faire pivoter le godet
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autour d’un axe horizontal, et également de déplacer le
godet en hauteur, et de préférence également de maniére
transversale, permettant ainsi d’'effectuer le creusement
d’une tranchée et, le cas échéant le vidage du godet a cdté
de la tranchée, sans avoir a déplacer le chariot ou a
déplacer et allonger le mat du chariot.

La présente invention a donc pour objet un
dispositif de terrassement adaptable sur le tablier d’un
chariot télescopique, lequel dispositif est destiné a
porter un outil tel qu’un godet, le dispositif
comprenant un support de montage, destiné a étre rendu
solidaire du tablier, portant un moyen de pivotement du
godet destiné a étre relié a pivotement autour d’un premier
axe horizontal a un godet, caractérisé par le fait que le
support de montage porte en outre un moyen de déplacement
en hauteur du godet, relié entre le support de montage et
le moyen de pivotement, le moyen de pivotement étant relié
a pivotement autour d’un deuxiéme axe horizontal au moyen
de déplacement, ledit deuxiéme axe étant paralléle audit
premier axe et étant situé entre ce dernier et le support
de montage, de telle sorte gu’un pivotement du moyen de
pivotement autour du deuxieme axe entraine un déplacement
en hauteur du godet.

Ainsi, le godet n’est pas monté directement sur
le tablier et peut étre mancuvré sans avoir a utiliser le
mat du chariot. En outre, les opérations de terrassement,
telles que le creusement d’une tranchée, peuvent é&tre
effectuées sans déplacement du chariot, unigquement par
commande du dispositif de terrassement.

Selon un mode de réalisation particulier, Ile
moyen de pivotement comprend un premier bras monté pivotant
autour du deuxiéme axe horizontal, lequel premier bras est

destiné a étre relié par 1l’'une de ses extrémités au godet
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et porte un premier vérin de commande de 1’inclinaison du
godet a son autre extrémité, le premier vérin ayant un
corps monté a rotation autour d’un quatrieéme axe horizontal
a ladite autre extrémité du premier bras et une tige
destinée a étre reliée au godet a rotation autour d’un
cinguieme axe horizontal.

On entend ici par bras tout élément fixe ou
mobile supportant un organe ou outil éloigné du bati du
chariot.

Dans ce mode de réalisation particulier, le moyen
de déplacement comprend un second bras relié au support de
montage et dont une extrémité est reliée a pivotement au
premier bras autour du deuxieme axe horizontal, et dont
l7autre extrémité porte un second vérin de commande de
1’inclinaison du premier bras, le second vérin ayant un
corps monté a rotation autour d’un sixiéme axe horizontal a
l7extrémité du second bras et une tige montée a rotation
autour d’un septiéme axe horizontal au voisinage de
l’extrémité du premier bras portant le premier vérin.

Avantageusement, le moyen de déplacement est en
outre monté mobile en translation par rapport au support de
montage le long d’un troisiéme axe horizontal parallele
auxdits premier et deuxieme axes.

Ainsi, 1l’opération de vidage du godet peut étre
effectuée uniquement par commande du dispositif de
terrassement, sans avoir a déplacer le chariot ou le mat du
chariot.

De préférence, 1le support de montage comprend
deux montants latéraux pour la fixation au tablier, entre
lesquels s’étend au moins un rail de guidage pour le
guidage en translation du moyen de déplacement le long du
troisieme axe horizontal, un troisiéme vérin fixé d’une

part au support de montage et d’autre part au second bras
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étant prévu pour la commande du déplacement en translation
du moyen de déplacement.

Les rails de guidage peuvent étre au nombre de
deux et étre une poutre a section transversale carrée et un
arbre de section transversale ronde, le second bras ayant
un évidement de forme carrée et un trou correspondant pour
le passage des rails de guidage.

Dans un autre mode de réalisation particulier,
les bras comprennent chacun deux ailes paralleles entre
elles, écartées 1l'une de 1l’autre et en regard 1l’une de
l7autre, les ailes du premier bras étant disposées entre
les ailes du second bras et en contact avec celles-ci.

Avantageusement, le premier bras, le cas échéant
chaque aile, a sensiblement une forme de V, de préférence
avec un angle de 112 degrés.

Avantageusement, le second bras, le cas échéant
chaque aile, a sensiblement une forme de V, de préférence
avec un angle de 128 degrés.

La présente invention a également pour objet un
chariot télescopigue équipé du dispositif de terrassement
tel que défini ci-dessus.

Pour mieux illustrer 1’cbjet de 1la présente
invention, on va en décrire ci-apreés, a titre illustratif
et non limitatif, un mode de réalisation préféré, avec
référence au dessin annexé.

Sur ce dessin

— la Figure 1 est une vue schématique de c¢dété du

dispositif de terrassement de la présente invention ;

— la Figure 2 est une vue en perspective du dispositif de
terrassement de la présente invention, portant un

godet ;
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— la Figure 3 est une vue de c¢cbdté du dispositif de

terrassement de la Figure 2 ;

— la Figure 4 est une vue de face du dispositif de

terrassement de la Figure 2 ;

— les Figures 5A, 5B et 5C sont des vues de cdté du
dispositif de terrassement de la présente invention
portant un godet, dans diverses positions de travail ;

et

— la Figure 6 est une vue de c¢cdté d’un chariot
télescopique classique éguipé du dispositif de

terrassement de la présente invention.

Le dispositif de terrassement 1 de la présente
invention, comme représenté sur la Figure 1, comprend un
support de montage 2, destiné a étre fixé au tablier 3 d’un
chariot télescopique 4, et portant deux bras 5, 6 articulés
entre eux, chaque bras 5, 6 portant en outre un vérin 7, 8.

Plus précisément, les deux bras 5, 6 comprennent
un premier bras 5, destiné a porter un outil de type godet
9, et un second bras 6, interposé entre le support de
montage 2 et le premier bras 5.

Le support de montage 2 comprend deux montants
2a, 2b verticaux paralleles entre eux et en regard 1l’un de
l’autre, espacés d’une certaine distance. Ces montants 2a,
2b sont destinés a étre reliés au tablier 3 d’un chariot
télescopique 4 par 17intermédiaire d’une plaque 2c¢ a
laquelle les bords cb6té tablier des montants 2a, 2b sont

fixés. Des moyens de fixation amovible du support de
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montage 2 au tablier 3, lesqgquels moyens sont bien connus en
soit, pourront étre prévus sur le support de montage 2.

Les montants 2a, 2b sont également reliés entre
eux par deux rails de guidage 21, 22. Les rails de guidage
21, 22 se présentent de préférence sous la forme d’une
poutre creuse de section carrée 22 et d’un arbre rond plein
21. L'arbre plein 21 s’étend entre les deux montants 2a, 2b
en faisant légerement saillie de part et d’autre de ceux-
cl, sensiblement a mi-hauteur des montants 2a, 2b. La
poutre creuse 22 s’étend entre les deux montants 2a, 2b en
faisant légérement saillie de part et d’autre de ceux-ci,
au voisinage de l'’extrémité inférieure des montants 2a, Z2b.

Le second bras 6 est monté coulissant sur les
rails de guidage 21, 22 du support de montage 2. Le
mouvement de coulissement du second bras 6 par rapport au
support de montage 2 est commandé par un vérin 10 relié
entre le support de montage 2 et le second bras 6.

Plus particuliérement, comme on peut le voir sur
les Figures 2 et 4, le vérin 10 est relié entre le support
de montage 2 et le second bras 6 par 1l’intermédiaire de
deux barres articulées 11, 12. La premiere barre 11 a une
extrémité inférieure reliée a la plague 2c¢ par une liaison
pivot, en partie haute de la plaque 2c et au voisinage de
1’une des montants 2b. La seconde barre 12 a une extrémité
inférieure reliée au second bras 6 par une liaison pivot.
Les premiere 11 et seconde 12 barres sont articulées entre
elles au niveau de leur extrémité supérieure, par une
liaison pivot. Les premiere et seconde barres 11, 12 ont
sensiblement la méme longueur. La seconde barre 12 comporte
en outre une Dbranche 12a qui s’étend sensiblement
perpendiculairement a celle-ci a 1'opposé de la premiere
barre 11, dans le méme plan gque les premiére et seconde

barres 11, 12. Le vérin 10 comporte un corps 10a dont
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l7extrémité est montée pivotante a l’extrémité libre de 1la
branche 12a autour d’un axe de pivotement perpendiculaire
au plan des premiére et seconde barres 11, 12. Le vérin 10
comporte en outre une tige 10b dont 1’extrémité libre est
articulée a la premieére barre 11, au voisinage de la région
d’extrémité supérieure de la premiere barre 11.

Ainsi, une extension ou une rétractation de 1la
tige 10b du vérin 10 permet d’écarter ou de rapprocher les
barres articulées 11, 12 1l’une de 1l’autre et donc de
déplacer le second bras 6 entre les deux montants 2a, 2b du
support de montage 2.

Comme on peut le voir sur les Figures 2 et 4, le
premier bras 5 comprend deux ailes 5a, 5b, sensiblement en
forme de V, montées paralléles entre elles, en regard 1l’une
de l'autre et avec un certain espacement entre celles-ci.

De préférence, chague aile 5a, 5b du premier bras
5 a une épaisseur de 15 mm, et un angle définit entre les
deux branches du V d’environ 112 degrés.

Le second bras 6 comprend également deux ailes
ba, 6b, sensiblement en forme de V, montées paralléles
entre elles, en regard l’une de l’autre et avec un certain
espacement entre celles-ci.

De préférence, chague aile 6a, 6b du second bras
6 a une épaisseur de 20 mm, et un angle définit entre les
deux branches du V d’environ 128 degrés.

L’espacement entre 1les ailes 6a, 6b du second
bras 6 est supérieur a l’espacement entre les ailes 5a, 5b
du premier bras 5.

De préférence, 1’écartement entre les ailes du
second bras est de 100 mm, et 1l’écartement entre les ailes
du premier bras est de 70 mm.

Chaque aile b5a, b5b du premier bras 5 comporte

gquatre trous traversants 51, 52, 53, 54 disposés de maniére
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correspondante et chaque aile 6a, 6b du second bras 6
comporte trois trous traversants 61, 62, 63 disposés de
maniére correspondante et un évidement 64 de section
carrée.

En particulier, chaque aile 5a, 5b du premier
bras 5 comporte un premier trou traversant 51 au voisinage
de 1l’une de ses extrémités dite inférieure, 1les deux
premiers trous traversants 51 du premier bras 5 recevant un
arbre d'articulation 55 définissant un  premier axe
d’articulation Al. Le godet 9 est destiné a étre monté a
rotation autour de ce premier axe d’articulation Al.

Chaque aile b5a, b5b du premier bras 5 comporte
également un deuxiéme trou traversant 52 au niveau de la
base du V. Chague aile 6a, 6b du second bras 6 comporte un
premier trou traversant 61 au voisinage de 1'une de ses
extrémités dite inférieure. Un arbre d’articulation 56
définissant un deuxiéme axe d’articulation A2 est regu a
travers les premiers trous traversants 61 du second bras 6
et les deuxiémes trous traversants 52 du premier bras 5, de
telle sorte gque le premier bras 5 est mobile en rotation
autour de ce deuxiéme axe d’articulation A2 a 1’extrémité
inférieure du second bras 6.

Chaque aile 6a, 6b du second bras 6 comporte, au
niveau de la base du V, un évidement 64 de section carrée
et un deuxiéme trou traversant 62 Jjuste au-dessus. Cet
évidement 64 est apte a recevoir un rail de guidage 22 de
section carrée correspondante du support de montage 2 et le
deuxieme trou traversant 62 est apte a recevoir un arbre
plein 21 de méme diamétre, de telle sorte gue le second
bras 6 est apte a coulisser le long des rails de guidage
21, 22 selon un troisieme axe horizontal A3.

Chaque aile b5a, 5b du premier bras 5 comporte un

troisieme trou traversant 53 au niveau de son autre
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extrémité, dite supérieure, les deux troisiemes trous
traversants 53 du premier bras 5 recevant un arbre
d’articulation 57 définissant un quatrieme axe
d'articulation A4.

Ce quatrieme axe d’articulation Ad porte
l’extrémité du corps 7a d’un premier vérin 7. Ainsi, le
premier vérin 7 est mobile en rotation autour du quatrieme
axe d’articulation A4 a 1’extrémité supérieure du premier
bras 5.

De préférence, le premier vérin 7 a un corps 7a
ayant un diamétre de 70 mm.

La tige 7b du premier vérin 7 comporte un trou
traversant 71 destiné a recevoir un cingquiéme axe
d’articulation A5 lui-méme destiné a étre relié au godet 9.

Ainsi, le godet 9 est destiné a étre monté en
rotation a la fois a l’extrémité inférieure du premier bras
5 et a 1l’extrémité de la tige 7b du premier vérin 7.

Le premier Dbras 5 et le premier vérin 7
constituant alors un moyen de pivotement du godet 9.

Chaque aile 6a, 6b du second bras 6 comporte un
troisiéme trou traversant 63 au niveau de l’extrémité
supérieure du second bras 6, lesquels trous traversants 63
regoivent un sixieme axe d’articulation A6.

L’extrémité du corps 8a d’un second vérin 8 est
montée a rotation autour de ce sixiéme axe d’articulation
A6, l’extrémité de la tige 8b de ce second vérin 8 avyant
également un trou traversant 81 recevant un septieme axe
d'articulation AT7.

De préférence, le second vérin 8 a un corps 8a
ayant un diamétre de 70 mm.

Chaque aile 5a, 5b du premier bras 5 comporte, a
proximité de sa région d’extrémité supérieure, un gquatriéme

trou traversant 54. Les quatriémes trous traversants 54 du
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premier bras 5 recoivent le septiéme axe d’articulation A7
de la tige 8b du second vérin 8.

Ainsi, le second vérin 8 est monté mobile entre
l’extrémité supérieure du second bras 6 et le voisinage de
la région d’extrémité supérieure du premier bras 5, pour
commander le mouvement de pivotement du premier bras 5 par
rapport au second bras 6.

Le second bras 6 et le second vérin 8 constituant
alors un moyen de déplacement latéral et en hauteur du
godet 9. Le déplacement en hauteur et vers et a l’opposé du
chariot 4 portant 1le dispositif 1 étant effectué par
pivotement du premier bras 5 par 1’intermédiaire du second
vérin 8 et le déplacement latéral dans une direction
transversale au chariot 4 étant effectué par translation du
second bras 6 le long des rails de guidage 21, 22.

Comme on peut le voir sur 1la Figure 6, le
dispositif de terrassement 1 selon la présente invention
est adaptable sur le tablier 3 d’un chariot télescopique 4.
En particulier, le support de montage 2 est fixé au tablier
3 avec ses deux montants 2a, 2b disposés verticalement et
ses rails de guidage 21, 22 disposés horizontalement. Un
godet 9 est ensuite fixé a 1’extrémité inférieure de chaque
aile 5a, 5b du premier bras 5.

Comme on peut le voir sur les Figures 5A, 5B et
5C, le dispositif de terrassement 1 ainsi fixé peut é&tre
utilisé pour 1le creusement en profondeur d’un trou et/ou
d’une tranchée.

Pour cela, le godet 9 est tout d’abord positionné
au-dessus du sol, a l’endroit ou la tranchée doit é&tre
creusée, avec son ouverture dirigée vers le bas, comme
représenté sur la Figure 5A.

Ensuite, 1le godet 9 est amené a pivoter de

maniére a entrer dans le sol, comme représenté sur la
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Figure 5B. Pour cela, le premier bras 5 est amené a pivoter
a l’opposé du chariot 4, autour du deuxiéme axe A2 de
pivotement horizontal, par pivotement du second vérin 8 a
1’opposé du chariot 4 autour du sixiéme axe A6 de
pivotement horizontal et extension de la tige 8b du second
vérin 8.

Comme représenté sur la Figure 5C, le godet 9 est
ensuite amené a pivoter davantage pour le creusement de 1la
tranchée. Pour cela, le premier vérin 7 est amené a pivoter
a l’opposé du chariot 4 autour du guatriéme axe A4 de
pivotement horizontal et la tige 7b du premier vérin 7 est
étendue. Un tel déplacement du premier vérin 7 provoque la
rotation du godet 9 autour du premier axe Al de pivotement
horizontal, en direction du chariot 4.

Une fols la tranchée creusée, les matériaux
contenus dans le godet 9 sont déchargés a cbété de 1la
tranchée par déplacement en translation du second bras 6 le
long des rails de guidage 21, 22 du support de montage 2.

Ainsi, le dispositif de terrassement 1 de la
présente invention permet a la fois des opérations de
creusement de trou et de déchargement de matériaux sans

avoir a déplacer le chariot 4 portant le dispositif 1.
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REVENDICATIONS
1 - Dispositif de terrassement (1) adaptable sur
le tablier (3) d’un chariot télescopique (4), lequel

dispositif (1) est destiné a porter un outil tel gu’un
godet (9), 1le dispositif (1) comprenant un support de
montage (2), destiné a étre rendu solidaire du tablier (3),
portant un moyen de pivotement (5, 7) du godet (9) destiné
a étre relié a pivotement autour d’un premier axe
horizontal (Al) a un godet (9), caractérisé par le fait que
le support de montage (2) porte en outre un moyen de
déplacement en hauteur (6, 8) du godet (9),relié entre le
support de montage (2) et le moyen de pivotement (5, 7), le
moyen de pivotement (5, 7) étant relié a pivotement autour
d’un deuxiéme axe horizontal (A2) au moyen de déplacement,
ledit deuxieme axe (A2) étant parallele audit premier axe
(A1) et étant situé entre ce dernier et le support de
montage (2), de telle sorte gu’un pivotement du moyen de
pivotement (5, 7) autour du deuxiéme axe (A2) entraine un
déplacement en hauteur du godet (9)

2 — Dispositif (1) selon la revendication 1,
caractérisé par le fait gque le moyen de pivotement (5, 7)
comprend un premier bras (5) monté pivotant autour du
deuxieme axe horizontal (A2), lequel premier bras (5) est
destiné a étre relié par 1l’'une de ses extrémités au godet
(9) et porte un premier vérin (7) de commande de
17inclinaison du godet (9) a son autre extrémité, le
premier vérin (7) ayant un corps (7a) monté a rotation
autour d’'un guatrieme axe horizontal (A4) a ladite autre
extrémité du premier bras (5) et une tige (7b) destinée a
étre reliée au godet (9) a rotation autour d’un cinquiéme

axe horizontal (A5).
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3 - Dispositif (1) selon l'une des revendications
1 et 2, caractérisé par le fait que le moyen de déplacement
(6, 8) comprend un second bras (6) relié au support de
montage (2) et dont une extrémité est reliée a pivotement
au premier bras (5) autour du deuxiéme axe horizontal (AZ2),
et dont 1l’autre extrémité porte un second vérin (8) de
commande de 1’inclinaison du premier bras (5), le second
vérin (8) ayant un corps (8a) monté a rotation autour d’un
sixiéme axe horizontal (A6) a 1’extrémité du second bras
(6) et une tige (8b) montée a rotation autour d’un septieme
axe horizontal (A7) au voisinage de 1’extrémité du premier
bras (5) portant le premier vérin (7).

4 — Dispositif (1) selon l’une des revendications
1 a 3, caractérisé par le fait que le moyen de déplacement
(6, 8) est en outre monté mobile en translation par rapport
au support de montage (2), le 1long d’un troisiéme axe
horizontal (A3) parallele auxdits premier (Al) et deuxieme
(A2) axes.

5 — Dispositif (1) selon la revendication 4 prise
en dépendance de la revendication 3, caractérisé par le
fait gue le support de montage (2) comprend deux montants
latéraux (2a, 2b) pour la fixation au tablier (3), entre
lesquels s’étend au moins un rail de guidage (21, 22) pour
le guidage en translation du moyen de déplacement (6, 8) le
long du troisiéme axe horizontal (A3), un troisiéme vérin
(10) fixé d’'une part au support de montage (2) et d’autre
part au second bras (6) étant prévu pour la commande du
déplacement en translation du moyen de déplacement (6, 8).

6 — Dispositif (1) selon la revendication 5,
caractérisé par le fait que les rails de guidage (21, 22)
sont au nombre de deux et sont, respectivement, une poutre
de section transversale carrée (22) et un arbre de section

transversale ronde (21), le second bras (6) ayant un
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évidement de forme carrée (64) et un trou (62)
correspondants pour le passage des rails de guidage (21,
22) .

7 — Dispositif (1) selon la revendication 3prise
en dépendance de la revendication 2, caractérisé par le
fait que les bras (5, 6) comprennent chacun deux ailes (ba,
5b ; 6a, 6b) paralléles entre elles, écartées 1’une de
l’autre et en regard 1’une de 1l’autre, les ailes (5a, b5b)
du premier bras (5) étant disposées entre les ailes (6a,
6b) du second bras (6) et en contact avec celles-ci.

8 — Dispositif (1) selon l’une des revendications
2 et 7, caractérisé par le fait que le premier bras (5), le
cas échéant chaque aile (5a, 5b), a sensiblement une forme
de V, de préférence avec un angle de 112 degrés.

9 — Dispositif (1) selon 1l'une des revendications
3 et 7, caractérisé par le fait que le second bras (6), le
cas échéant chaque aile (6a, 6b), a sensiblement une forme
de V, de préférence avec un angle de 128 degrés.

10 - Chariot télescopigue (4) éguipé d’un
dispositif de terrassement (1) tel que défini a 1’une des

revendications 1 a 9.
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