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(54) ГИДРАВЛИЧЕСКИЙ РАСПРЕДЕЛИТЕЛЬ С ЭЛЕКТРОМАГНИТНЫМУПРАВЛЕНИЕМ

Формула полезной модели
Гидравлический распределитель с электромагнитным управлением, содержащий

корпус, в расточке которого расположены установленные между собой с воздушным
зазором нагруженный пружиной якорь и упор, намотанную на корпус обмотку и
двухпозиционный гидравлический клапан, кинематически связанный с якорем,
отличающийся тем, что в торцевой поверхности корпуса со стороны якоря выполнено
соосно с расточкой корпуса сквозное ступенчатое отверстие, в котором установлен
нажимноймеханизм в виде подпружиненногоштока с образованием зазорамежду ним
и якорем, при этом шток внутри отверстия размещен не выходя за габариты корпуса.
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Полезная модель относится к области гидравлических устройств, в частности к
гидравлическим распределителям дистанционного управления.

Известен гидравлический распределитель с электромагнитным управлением,
содержащий корпус, в расточке которого расположены установленные между собой
с воздушным зазором нагруженный пружиной якорь и упор, намотанную на корпус
обмотку и двухпозиционный гидравлический клапан, кинематически связанный с якорем
(см. патент на полезную модель №87770 «Гидравлический распределитель с
электромагнитным управлением»).

Недостаток известного технического решения заключается в том, что оно не
позволяет обеспечить возможность функционирования распределителя при
обесточивании электрической цепи распределителя, снижая тем самым надежность
управления потоком рабочей жидкости в гидросистеме.

Технический результат от использования предлагаемойполезноймодели заключается
в расширении функциональных возможностей распределителя путем обеспечения его
функционирования при отключении электрической цепи.

Указанный результат достигается тем, что в гидравлическом распределителе с
электромагнитнымуправлением, содержащемкорпус, в расточке которогорасположены
установленные между собой с воздушным зазором нагруженный пружиной якорь и
упор, намотанную на корпус обмотку и двухпозиционный гидравлический клапан,
кинематически связанный с якорем, в торцевой поверхности корпуса со стороны якоря
выполнено соосно с расточкой корпуса сквозное ступенчатое отверстие, в котором
установлен нажимноймеханизм в виде подпружиненногоштока с образованием зазора
между ним и якорем, при этомшток внутри отверстия размещен не выходя за габариты
корпуса.

На рисунке изображен гидравлический распределитель с электромагнитным
управлением в разрезе.

Гидравлический распределитель с электромагнитным управлением содержит корпус
1, в расточке 2 которого расположены нагруженный пружиной 3 якорь 4 и упор 5,
установленныемежду собой с воздушным зазором 6, намотаннуюна корпус 1 обмотку
7 и кинематически связанный с якорем 4 посредствам толкателя 8 двухпозиционный
гидравлический клапан 9, состоящий из двух шариковых клапанов 10 и 11. Для
обеспечения бесперебойного функционирования распределителя в корпусе 1 соосно
его расточки 2 выполнено сквозное ступенчатое отверстие 12, внутри которого не
выходя за габариты корпуса 1 установлен нажимной шток 13 с пружиной 14 с
образованием зазора 15 между ним и якорем 4.

Работает гидравлический распределитель с электромагнитным управлением
следующим образом:

При подачи электрического тока в обмотку 7 якорь 4, сжимая пружину 3 и выбирая
воздушный зазор 6, перемещается вместе с толкателем 8 к упору 3, закрываетшариковый
клапан 10 и открываетшариковый клапан 11, освобождая проходжидкости от "Насоса"
к "Потребителю".При выключении тока якорь 4 под действиемпружины3 возвращается
в исходное положение, шариковый клапан 11 закрывается, а шариковый клапан 10
открывается потоком рабочей жидкости от "Потребителя" в "Слив".

Благодаря зазору 15 шток 13, отжатый пружиной 14, не препятствует перемещению
якоря 4 и не мешает переключению гидравлического клапана 9 при работе от
электрической цепи. При отсутствии тока в электрической цепи, а также при работе в
аварийном режиме, управление гидравлическим распределителем осуществляется
вручнуюпутемнажатия нашток 13 с последующимвозвратом его в исходное положение
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усилием пружины 14. Благодаря размещениюштока 13 внутри ступенчатого отверстия
12 без выступания его за габариты корпуса 1 исключается случайное нажатие на шток
14 и непроизвольное срабатывание распределителя.

Таким образом, предложенное техническое решение обеспечивает возможность
функционирования гидравлического распределителя с электромагнитным управлением
при обесточивании электрической цепи и тем самымповышается его эксплуатационная
надежность.

(57) Реферат
Полезнаямодель относится к областимашиностроительной гидравлики, в частности,

к гидравлическим распределителям с электромагнитным управлением.
Технический результат от использования предлагаемойполезноймодели заключается

в расширении функциональных возможностей распределителя путем обеспечения его
функционирования при отключении электрической цепи.

Указанный результат достигается тем, что в торцевой поверхности корпуса со
стороны якоря выполнено соосно с расточкой корпуса сквозное ступенчатое отверстие,
в котором установлен нажимной механизм в виде подпружиненного штока с
образованием зазора между ним и якорем, при этом шток внутри отверстия размещен
не выходя за габариты корпуса. 1 ил.
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