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(57) Формула изобретения
1. Печатающее устройство, содержащее:
первый подающий валик, выполненный с возможностью подачи листа для печати,

уложенного в стопу на листоприемном устройстве;
двигатель подачи, выполненный с возможностьюприводить в движение упомянутый

первый подающий валик;
второй подающий валик, приводимый в движение упомянутым двигателем подачи

и выполненный с возможностью транспортировки листа для печати, подаваемого
упомянутым первым подающим валиком;

транспортирующий валик, выполненный с возможностью транспортировки листа
для печати, транспортируемого упомянутым вторым подающим валиком;

двигатель транспортировки, выполненный с возможностью приводить в движение
упомянутый транспортировочный валик;

печатающий блок, выполненный с возможностью печати на листе для печати,
транспортируемом упомянутым транспортирующим валиком;

блок обнаружения, расположенныймежду упомянутым вторымподающим валиком
иупомянутымтранспортирующимваликом, выполненныйсвозможностьюобнаружения
переднего края листа для печати; и

блок управления, выполненный с возможностью, при выполнении упомянутым
печатающимблокомоперации печати на предыдущемлисте в качестве листа для печати,
предыдущимпоочередиподанного из листоприемного устройства, приводить в действие
упомянутый двигатель подачи в синхронизации с упомянутым двигателем
транспортировки до обнаружения упомянутым блоком обнаружения переднего края
последующего листа в качестве листа для печати, последующим по очереди поданного
из листоприемного устройства, и непрерывно приводить в действие упомянутый
двигатель подачи так, что скорость транспортировки последующего листа посредством
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упомянутого двигателя подачи становится более высокой, чем скорость
транспортировки предыдущего листа посредством упомянутого двигателя
транспортировки, после обнаружения

упомянутым блоком обнаружения переднего края последующего листа.
2. Устройство по п. 1, в котором при непрерывном приведении в действие

упомянутого двигателя подачи упомянутый блок управления осуществляет управление
для обеспечения того, что передний край последующего листа перекрывает задний
крайпредыдущеголиста, транспортируемого упомянутымтранспортирующимваликом.

3. Устройство по п. 2, в которомпоследующий лист начинает подаваться при наличии
заранее заданного интервала относительно заднего края предыдущего листа.

4. Устройство по п. 1, в котором когда операция транспортировки предыдущего
листа останавливается, упомянутый блок управления осуществляет управление для
выполнения коррекции перекоса последующего листа путем обеспечения прилегания
последующего листа к упомянутому транспортирующему валику.

5. Устройство по п. 1, в которомпоследующий лист начинает подаваться при наличии
заранее заданного интервала относительно заднего края предыдущего листа.

6. Печатающее устройство, содержащее:
первый подающий валик, выполненный с возможностью подачи листа для печати,

уложенного в стопу на листоприемном устройстве;
двигатель подачи, выполненный с возможностьюприводить в движение упомянутый

первый подающий валик;
второй подающий валик, приводимый в движение упомянутым двигателем подачи

и выполненный с возможностью транспортировки листа для печати, подаваемого
упомянутым первым подающим валиком;

транспортирующий валик, выполненный с возможностью транспортировки листа
для печати, транспортируемого упомянутым вторым подающим валиком;

двигатель транспортировки, выполненный с возможностью приводить в движение
упомянутый транспортирующий валик;

печатающий блок, выполненный с возможностью печати на листе для печати,
транспортируемом упомянутым транспортирующим валиком;

каретку, включающую в состав упомянутый печатающий блок, для перемещения в
направлении, пересекающемнаправление, в котором транспортируется лист для печати;

блок управления печатью, выполненный с возможностью печати изображения на
листе для печати путем повторения операции периодической транспортировки листа
для печати упомянутым транспортирующим валиком и операции перемещения
упомянутой каретки в пересекающем направлении;

блок обнаружения, расположенныймежду упомянутым вторымподающим валиком
иупомянутымтранспортирующимваликом, выполненныйсвозможностьюобнаружения
переднего края листа для печати; и

блок управления, выполненный с возможностью, при выполнении упомянутым
печатающимблокомоперации печати на предыдущемлисте в качестве листа для печати,
предыдущим по очереди поданного из листоприемного устройства, периодически
приводить в действие упомянутый двигатель подачи в синхронизации с упомянутым
двигателем транспортировки до обнаружения упомянутым блоком обнаружения
переднего края последующего листа в качестве листа для печати, последующим по
очереди поданного из листоприемного устройства, и непрерывно приводить в действие
упомянутый двигатель подачи после обнаружения упомянутым блоком обнаружения
переднего края последующего листа.

7. Устройство по п. 6, в котором при непрерывном приведении в действие
упомянутого двигателя подачи упомянутый блок управления осуществляет управление
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для обеспечения того, что передний край последующего листа перекрывает задний
крайпредыдущеголиста, транспортируемого упомянутымтранспортирующимваликом.

8. Устройство по п. 6, в котором когда операция транспортировки предыдущего
листа останавливается, упомянутый блок управления осуществляет управление для
выполнения коррекции перекоса последующего листа обеспечением прилегания
последующего листа к упомянутому транспортирующему валику.

9. Устройство по п. 6, в котором скорость транспортировки листа для печати
посредством упомянутого двигателя подачи, при

непрерывномприведении в действие упомянутого двигателя подачи, устанавливается
на скорость не ниже, чем скорость транспортировки листа для печати посредством
упомянутого двигателя транспортировки.

10. Способ управления печатающим устройством, включающим в себя первый
подающий валик, выполненный с возможностьюподачи листа для печати, уложенного
в стопу на листоприемном устройстве, двигатель подачи, выполненный с возможностью
приводить в движение первый подающий валик, второй подающий валик, приводимый
в движение двигателем подачи и выполненный с возможностью транспортировки листа
для печати, подаваемого первым подающим валиком, транспортирующий валик,
выполненный с возможностью транспортировки листа для печати, транспортируемого
вторымподающимваликом, двигатель транспортировки, выполненный с возможностью
приводить в движение транспортирующий валик, печатающий блок, выполненный с
возможностью печати на листе для печати, транспортируемом транспортирующим
валиком, и блок обнаружения, расположенный между вторым подающим валиком и
транспортирующим валиком, выполненный с возможностью обнаружения переднего
края листа для печати, при этом упомянутый способ содержит:

этап управления, не котором, когда печатающий блок выполняет операцию печати
на предыдущем листе в качестве листа для печати, предыдущим по очереди поданного
из листоприемного устройства, приводят в действие двигатель подачи в синхронизации
с двигателем транспортировки до обнаружения блоком обнаружения переднего края
последующего листа в качестве листа для печати, последующим по очереди поданного
из листоприемного устройства, и непрерывно приводят в действие двигатель подачи
так, что скорость транспортировки последующего листа посредством упомянутого
двигателя подачи становится выше, чем скорость транспортировки предыдущего листа
посредством упомянутого двигателя транспортировки, после обнаружения блоком
обнаружения переднего края последующего листа.

11. Способ управления печатающим устройством, включающем в себя первый
подающий валик, выполненный с возможностью подачи

листа для печати, уложенного в стопу на листоприемном устройстве, двигатель
подачи, выполненный с возможностьюприводить в движение первый подающий валик,
второй подающий валик, приводимый в движение двигателем подачи и выполненный
с возможностью транспортировки листа для печати, поданного первым подающим
валиком, транспортирующий валик, выполненный с возможностью транспортировки
листа для печати, транспортируемого вторым подающим валиком, двигатель
транспортировки, выполненный с возможностью приводить в движение
транспортирующий валик, печатающий блок, выполненный с возможностью печати
на листе для печати, транспортируемом транспортирующим валиком, каретку,
включающую в состав печатающий блок, для перемещения в направлении,
пересекающем направление, в котором транспортируется лист для печати, блок
управления печатью, выполненный с возможностью печати изображения на листе для
печати путем повторения операции периодической транспортировки листа для печати
транспортирующим валиком и операции перемещения каретки в пересекающем
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направлении, и блок обнаружения, расположенныймежду вторымподающимваликом
и транспортирующим валиком, выполненный с возможностьюобнаружения переднего
края листа для печати, при этом упомянутый способ содержит:

этап управления, на котором, когда печатающий блок выполняет операцию печати
на предыдущем листе в качестве листа для печати, предыдущим по очереди поданного
из листоприемного устройства, периодически приводят в действие двигатель подачи в
синхронизации с двигателем транспортировки до обнаружения блоком обнаружения
переднего края последующего листа в качестве листа для печати, последующим по
очереди поданного из листоприемного устройства, и непрерывно приводят в действие
двигатель подачи после обнаружения блоком обнаружения переднего края
последующего листа.

12. Читаемый компьютером носитель данных, хранящий программу для побуждения
исполнения компьютером каждого этапа способа по п. 10.

13. Читаемый компьютером носитель данных, хранящий программу для побуждения
исполнения компьютером каждого этапа способа по п. 11.
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