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(57) Формула изобретения
1. Устройство управления связью, содержащее
модуль управления мощностью для определения с использованием индекса

замираний, оцененного на основе изменения относительного расстояния между
устройством, создающимпомехи, и устройством, которому создаются помехи, мощности
передачи беспроводного сигнала, передаваемого устройством, создающим помехи;
при этом

модуль управления мощностью выполнен с возможностью определения мощности
передачи посредством подстановки индекса замираний в вычислительную формулу,
выражающую принцип заполнения водой.

2. Устройство управления связью по п. 1, в котором вычислительная формула
получена с использованием величиныпорога отсечки, зависящей от девиации замираний.

3. Устройство управления связью по п. 1, в котором модуль управления мощностью
выполнен с возможностью динамического обновления величины мощности передачи
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с использованием мгновенного значения индекса замираний.
4. Устройство управления связью по п. 3, в котором модуль управления мощностью

выполнен с возможностью обновления вычислительной формулы при создании
динамически обновленной величиной мощности, помех передаче, превосходящих
допустимый уровень помех для устройства, которому создаются помехи.

5. Устройство управления связью по п. 4, в котором модуль управления мощностью
выполнен с возможностью обновления вычислительной формулы с использованием
индикатора качества, наблюдаемого в устройстве, которому создаются помехи, и со
ссылками на таблицу преобразования, отображающуюиндикатор качества в параметр,
входящий в состав вычислительной формулы.

6. Устройство управления связью по п. 1, характеризующееся тем, что выполнено с
возможностьюоценкииндекса замиранийпосредствомподстановки величиныизменения
относительного расстояния в оценочнуюформулу, коэффициенты которой вычислены
предварительно на основе множества относительных расстояний и множества
мощностей приема, соответствующе измеренных для относительных расстояний.

7. Устройство управления связью по п. 1, в котором
устройство, которому создаются помехи, представляет собой приемную станцию

первичной системы связи, а
устройство, создающее помехи, представляет собой передающую станциювторичной

системы связи, использующую частотный канал, защищенный для первичной системы
связи.

8. Устройство управления связью по п. 7, характеризующееся тем, что представляет
собой передающую станцию вторичной системы связи.

9. Устройство управления связью по п. 7, характеризующееся тем, что представляет
собой сервер, управляющий вторичным использованием частотного канала.

10. Устройство управления связью по п. 1, в котороммодуль управления мощностью
выполнен с возможностью оценки индекса замираний на основе изменений
относительного расстояния.

11. Устройство управления связью по п. 1, дополнительно содержащее модуль связи,
выполненный с возможностью приема оценочной величины индекса замираний от
устройства, оценившего величину индекса замираний на основе изменений
относительного расстояния.

12. Способ управления связью, реализуемый устройством управления связью,
выполненным с возможностью управления мощностью передачи устройства,
создающего помехи, содержащий этапы, на которых

определяютмощность передач беспроводного сигнала, передаваемого устройством,
создающим помехи, с использованием индекса замираний, полученного посредством
оценкина основе изменений относительного расстояниямежду устройством, создающим
помехи, и устройством, которому создаются помехи; при этом

определяют мощность передачи посредством подстановки индекса замираний в
вычислительную формулу, выражающую принцип заполнения водой.

13. Носитель записи, хранящий программу, в соответствии с которой компьютер,
управляющий работой устройства управления связью, выполняет функции модуля
управления мощностью, выполненного с возможностью определения мощности
передачи беспроводного сигнала, передаваемого устройством, создающим помехи, с
использованием индекса замираний, полученного посредством оценки на основе
изменений относительного расстояния между устройством, создающим помехи, и
устройством, которому создаются помехи; при этом модуль управления мощностью
выполнен с возможностьюопределениямощности передачи посредствомподстановки
индекса замираний в вычислительную формулу, выражающую принцип заполнения
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водой.
14. Система управления связью, содержащая
устройство беспроводной связи из состава второй системы беспроводной связи,

расположенное в соте первой системы беспроводной связи, и
устройство управления связью, выполненное с возможностьюопределениямощности

передачи беспроводного сигнала, передаваемого устройством беспроводной связи,
так, чтобы исключить недопустимые помехи для первой системы беспроводной связи,
с использованием индекса замираний, полученного посредством оценки на основе
изменений относительного местонахождения устройства беспроводной связи, причем
определение мощности передачи осуществляется посредством подстановки индекса
замираний в вычислительную формулу, выражающую принцип заполнения водой.
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