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MENETELMA SAHALINJAN KAYTTAMISEKSI JA SAHALINJA

Forfarande for drift av en séaglinje och saglinje

Tiivistelma - Sammandrag

Menetelma tukkien (2) sahalinjan (1) kayttamiseksi,
joka sahalinja (1) k&sittaa siirtoelimet (3) tukin (2)
siirtdmiseksi sahalinjassa (1) ja tyéstélaitteen (6,7) a0 b
tukin (2) tyostamiseksi. Menetelmassa tukki (2) : S by b :
sybtetdén sahalinjalle (1), tukkia (2) siirretédan
eteenpdin pituussuuntaisesti sahalinjassa (1), tukin : : : :
(2) kokonaispituus méaéaritetdan ja tukki (2) johdetaan : : : : 8
tydstolaitteeseen (6, 7), jolla tukkia (2) tydstetaan 5
samanaikaisesti, kun tukkia (2) siirretdan eteenpéin : ; : :
sahalinjassa (1). TyOstdlaitteen (6, 7) ulkopuolella —— : : ,}
olevan tukin osan pituus méaéaritetddn kameralaitteella . i / “ J1[I.El|1[l|1|]ﬂ_,
(9), ja tukin (2) paén sijainti tydstdlaitteessa (6, 7) — I ; ——p 3
mééaritetdan tukin (2) kokonaispituuden ja ™ 7 J
J)

tyostolaitteen (6, 7) ulkopuolella olevan tukin (2) osan 2
pituuden perusteella.

Ett forfarande for att anvdnda en saglinje (1) for
stockar (2), vilken saglinje (1) innefattar
forflyttningsorgan (3) for att forflytta stocken (2) pa
saglinjen (1) och en beatbetningsanordning (6, 7) for 1 i
att bearbeta stocken (2). Vid férfarandet matas in

stocken (2) till saglinjen (1), bestdms stockens (2)

totala 1angd och leds in stocken (2) i

bearbetningsanordningen (6, 7) som bearbetar

stocken (2) samtidigt som stocken (2) forflyttas framat

pé saglinjen (1). Det bestdms med en

kameraanordning hur I&ng del av stocken som ligger

utanfér bearbetningsanordningen (6, 7) och

bestdmmer var stockens (2) ande ligger i

bearbetningsanordningen (6, 7) pa basis av stockens

(2) totala 1&ngd och langden pa den del av stocken (2)

som ligger utanfr bearbetningsanordningen (6, 7).
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