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Patenttivaatimukset

1. Menetelméa radiomittausraporttien kasittelemiseksi
paikannuslaitteessa (204), jossa menetelmassa:

hankitaan (300) useita radiomittausraportteja, jotka liittyvat
referenssisignaalien valitykseen paikannettavan liikkkuvan tunnisteen (120,
124) ja ainakin yhden Kkiintedsti  paikannusalueella sijaitsevan
paikannussolmun (100, 102, 104, 106, 108, 110, 112) valilla, jolloin jokainen
radiomittausraportti kasittaa l&hetyssykli-indeksin, joka esittaa
radiomittausraporttiin littyvén referenssisignaalin lahetyssyklin, ja mainitusta
radiomittausraporttiin liittyvasta referenssisignaalista lasketun radiometriikan;

tunnettu siitd, ettd liikkuva tunniste ja tuo ainakin yksi
paikannussolmu toimivat Bluetooth-teknologian mukaisesti ja
radiomittausraportti kasittda radiomittausraporttiin liittyvan referenssisignaalin
l&hettimen tunnisteen ja vastaanottimen tunnisteen ja menetelmassa lisaksi:

yhdistetaan (302), sen jalkeen kun noiden useiden mittausraporttien
keruulle sallitun maksimikeston maarittelevaa keruuaikaa laskeva ajastin on
lopettanut laskentansa, radiomittausraportteja, joissa on sama lahetyssykli-
indeksi, sama lahettimen tunniste ja sama vastaanottimen tunniste;

hylataan jokainen radiomittausraportti, joka on vastaanotettu sen
jalkeen kun ajastin on lopettanut laskentansa ja jolla on sama l&hetyssykli-
indeksi kuin yhdistettavilla; ja

kaytetddn yhdistettyja radiomittausraportteja liikkuvan tunnisteen
paikannuksessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, jossa jokainen
radiomittausraportti lisdksi kasittda liikkuvan tunnisteen identifikaation, jossa
menetelmassd  lisaksi  yhdistetddn  radiometriikat, jotka  siséaltyvéat
radiomittausraportteihin, joiden liikkkuvan tunnisteen tunniste on sama.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelma, jossa jokainen
radiomittausraportti lisaksi kasittdd kanavaindeksin, joka esittda, milla
kanavalla radiomittausraporttiin liittyva referenssisignaali on lahetetty, jossa
menetelmassd  lisaksi  yhdistetddn  radiometriikat, jotka  siséaltyvéat
radiomittausraportteihin, joiden kanavaindeksi on sama.

4. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma, jossa
referenssisignaalit lahetetaan vaihtelevalla l&ahetysteholla niin, etté lahetysteho
vaihtelee kunkin l&hetyssyklin syklivaiheiden valilld, ja jossa jokainen
radiomittausraportti lisaksi kasittaa syklivaiheindeksin, joka esittda lahetyssykli-
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indeksin esittdman |&hetyssyklin vaiheen, jossa menetelmassd liséksi
yhdistetddn radiometriikat, jotka sisaltyvat radiomittausraportteihin, joiden
syklivaiheindeksi on sama.

5. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelma, jossa
referenssisignaalit lahetetaan vaihtelevalla l&ahetysteholla niin, etté lahetysteho
vaihtelee lahetyssyklin sisalla, ja jossa jokainen radiomittausraportti lisaksi
kasittdd kanavaindeksin, joka esittdd, milld kanavalla radiomittausraporttiin
littyva referenssisignaali on ldhetetty, jossa menetelméssa liséksi yhdistetdan
radiometriikat, jotka siséltyvat radiomittausraportteihin, joiden kanavaindeksi
on sama ja joihin liittyy erilaisia lahetystehoja.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma, jossa
radiometriikka kasittdd ainakin yhden seuraavista: vastaanottokentan
voimakkuuden nayttd, arvio jdnnevaimennuksesta ja signaali-kohinasuhde.

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma, jossa
lahetyssyklin kesto on 100 millisekunnin ja kahden sekunnin valilla.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma, jossa
yhdistettyja radiometriikkoja kaytetaan liikkuvan tunnisteen paikan arvioinnissa,
likkuvan tunnisteen nopeuden arvioinnissa ja/tai ainakin  yhden
paikannussolmun ja/tai ainakin yhden liikkuvan tunnisteen toimintaparametrien
konfiguroinnissa.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma, jossa
referenssisignaaliin  liittyy  |&hetyssekvenssi-indeksi, joka maarittelee
referenssisignaalin  lahetyskuvion, ja jossa radiomittausraportti kasittéda
l&hetyssekvenssi-indeksin, jossa menetelméassa liséksi radiomittausraporttien
yhdistaminen suoritetaan kayttamalla lahetyssekvenssi-indeksia.

10. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen menetelma,
jossa radiomittausraportti myés esittdd radiomittausraporttiin  liittyvan
referenssisignaalin l&hetysajoituksen lahetyssykli-indeksin, kanavaindeksin,
lahetyssekvenssi-indeksin ja/tai lahetyssyklivaiheindeksin muodossa, jossa
menetelmassd lisaksi yhdistetddn samaan |dhetysajoitukseen liittyvat
radiomittausraportit ja arvioidaan liikkkuvan tunnisteen nopeus yhdistettyjen
radiomittausraporttien perusteella.

11. Paikannuslaite, joka kasittaa:
ainakin yhden prosessorin (50) ja
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ainakin yhden muistin (60), joka siséaltda tietokoneohjelmakoodia,
tunnettu siita, ettd tuo ainakin yksi muisti ja tietokoneohjelmakoodi ovat
konfiguroidut tuolla ainakin yhdella prosessorilla saamaan paikannuslaitteen
suorittamaan minka tahansa edellisen patenttivaatimuksen 1 - 10 mukaiset
vaiheet.

12. Tietokoneohjelmatuote, joka on tietokoneella Iluettavassa
jakeluvélineessa ja kasittdd ohjelmakaskyja, jotka ladattuina laitteeseen
suorittavat jonkin edellisen patenttivaatimuksen 1 — 10 mukaisen menetelman.
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