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SYSTEME D’ARMEMENT/DESARMEMENT POUR EQUIPEMENT DE SURVIE.

Ce systeme d’armement/désarmement de moyens (2)
de déclenchement automatique de moyens de gonflage
d'un équipement de survie en cas d'immersion de celui-ci,
est caractérisé en ce que les moyens de déclenchement (2)
sont associés a des moyens d’etanchéité (3), déplagables
manuellement par un opérateur entre une premiére position
d'isolation de ces moyens de déclenchement (2) par rapport
a I'environnement afin de les désarmer et une seconde po-
sition de mise en relation fluidique de ces moyens de dé-
clenchement (2) avec 'environnement pour les armer.
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La présente invention concerme un systeme d'armement/désarmement
de moyens de déclenchement automatique de moyens de gonflage d'un équipe-
ment de survie en cas d'immersion de celui-ci.

De tels équipements de survie peuvent par exemple étre des gilets de
sauvetage ou encore des radeaux de survie qui, lorsqu'ils sont immergés dans
l'eau, se gonflent automatiquement.

A cet effet, ces équipements de survie sont equipés par exemple de
moyens formant soupape hydrostatique qui, dés qu'ils sont immergés dans l'eau,
déclenchent par exemple la percussion d'une bouteille de gaz de gonflage de
I'équipement.

Des moyens de percussion & déclenchement manuel par un opérateur
de ce type de bouteilles, peuvent également étre integrés dans ces systémes.

Cependant, l'utilisation de ces moyens de déclenchement automatique
présente un certain nombre d'inconvénients.

En effet, des déclenchements intempestifs peuvent se produire par
exemple lorsque ces équipements de survie sont aspergés par de l'eau consécu-
tivement par exemple & une vague ou autre.

Par ailleurs, I'application de tels moyens de déclenchement automati-
que est limitée a des équipements de survie particuliers.

En effet, des équipements de survie tels que par exemple des gilets de
sauvetage embarqués a bord des aéronefs, ne peuvent pas étre équipés de tels
moyens par exemple & soupape hydrostatique, car le déclenchement du gonflage
de ces gilets dans le cas o la carlingue de I'aéronef se remplirait d'eau, génerait
considérablement les opérations d'évacuation de celui-ci, mettant en danger les
utilisateurs.

Le but de linvention est donc de résoudre ces problémes.

A cet effet, linvention a pour objet un systéme d'arme-
ment/désarmement de moyens de déclenchement automatique de moyens de
gonflage d'un équipement de survie en cas d'immersion de celui-ci, caractérisé
en ce que les moyens de déclenchement sont associés a des moyens d'étan-
chéité, déplagables manuellement par un opérateur entre une premiére position
diisolation de ces moyens de déclenchement par rapport & l'environnement afin
de les désarmer et une seconde position de mise en relation fluidique de ces

moyens de déclenchement avec I'environnement pour les armer.
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Suivant d'autres caractéristiques :

- les moyens d'étanchéité comprennent un manchon tubulaire dont
une premiére extrémité est associée aux moyens de déclenchement et dont une
seconde extrémité est associée a des moyens formant bouchon déplagables ma-
nuellement par l'opérateur entre des positions de fermeture et d'ouverture de la
seconde extrémité du manchon ;

- le manchon et les moyens formant bouchon, comprennent des
moyens complémentaires de guidage en déplacement des moyens formant bou-
chon, ces moyens de guidage comprenant des moyens a franchissement de
point dur de délimitation des positions d'ouverture et de fermeture des moyens
formant bouchon ;

- les moyens de guidage comprennent des moyens de guidage en dé-
placement hélicoidal des moyens formant bouchon par rapport au manchon ;

- les moyens complémentaires de guidage comprennent des parties
en saillie de 'une des piéces, manchon ou moyens formant bouchon et des gor-
ges correspondantes de l'autre plece moyens formant bouchon ou manchon ;

» - les moyens a franchlssement de point dur sont formés par des bos-
sagés des gorges ;

- les gorges sont ménagées dans la surface externe du manchon et
les parties en saillie sont formées par des extrémités repliées de branches d'un
cavalier en matériau élastique de forme générale en U, engagé sur les moyens
formant bouchon ; |

- les moyens formant bouchon comprennent une partie en saillie axiale
adaptée, lorsque ceux-ci sont en position de fermeture, pour obturer la seconde
extrémité du manchon et lorsque ceux-ci sont en position d'ouverture, pour déli-
miter un passage fluidique, en direction des moyens de déclenchement a partir
d'ajourages ménagés dans ces moyens formant bouchon ; |

- les moyens de déclenchement automatique comprennent une sou-
pape hydrostatique.

L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui va
suivre, donnée uniquement a titre d'exemp]e et faite en se référant aux dessins
annexés, sur lesquels :

- la Fig.1 représente une vue en perspective éclatée avec des pieces

partiellement en coupe, d'un systéme d'armement/désarmement selon l'invention;
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- la Fig.2 représente une vue en perspective éclatée d'un manchon et
de moyens formant bouchon entrant dans la constitution d'un tel systéme ; et

- les Figs.3 et 4 représentent un systéme selon linvention, respecti-
vement en position de désarmement et en position d'armement.

On a en effet représente sur ces figures; un systéme d'arme-
ment/désarmement désigné par la référence générale 1, de moyens par exemple
4 soupape hydrostatique, désignés par la référence générale 2, de déclenche-
ment automatique de moyens de gonflage d'un équipement de survie en cas
d'immersion de celui-ci.

L'équipement de survie peut par exemple étre un gilet de sauvetage,
un radeau de survie, etc..., qui se gonfle automatiquement lorsqu'il est immergé
dans l'eau.

D'autres types de moyens de déclenchement automatique peuvent
étre énvisagés a la place de la soupape hydrostatique.

Selon linvention, les moyens de déclenchement par exemple a sou-
pape hydrostatique sont associés & des moyens d'étanchéité désignés par la ré-
férence générale 3, déplagables manuellement par un opérateur entre une pre-
migre position d'isolation de ces moyens formant soupape par rapport a I'envi-
ronnement afin de les désarmer et une seconde position de mise en relation flui-
dique de ces moyens formant soupape avec I'environnement pour les armer.

En fait, les moyens d'étanchéité permettent dans leur premiére posi-
tion d'isolation, d'éviter que la soupape hydrostatique ne soit en contact avec de
l'eau pour empécher son déclenchement et dans la seconde position de mise en
relation de permettre un fonctionnement classique de cette soupape.

A cet effet, et comme cela est illustré dans I'exemple de réalisation re-
présenté, les moyens d'étanchéité comprennent un manchon tubulaire désigné
par la référence générale 4 sur ces figures, dont une premiére extrémité dési-
gnée par la référence générale 5 est associee, de fagon étanche par exemple par
vissage, aux moyens formant soupape hydrostatique 2 et dont une seconde ex-
trémité 6 est associée a des moyens formant bouchon, désignés par la référence
générale 7, déplagables manuellement par un opérateur entre des positions de
fermeture et d'ouverture de cette seconde extrémité du manchon.

En fait, et comme cela est illustré sur ces figures, le manchon 4 et les

moyens formant bouchon 7 comprennent des moyens complémentaires de gui-
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dage en déplacement de ceux-ci entre leurs deux positions, ces moyens com-
plémentaires de guidage comportant des moyens a franchissement de point dur,
délimitant les positions d'ouverture et de fermeture de ces moyens formant bou-
chon.

Dans I'exemple illustré, ces moyens complémentaires de guidage sont
formés par des moyens de guidage en déplacement hélicoidal des moyens for-
mant bouchon par rapport au manchon.

Ces moyens complémentaires de guidage comprennent par exemple
des gorges hélicoidales ménagées dans la surface externe du manchon 4, telles
que la gorge 8 illustrée sur ces figures, munies de bossages, tels que le bossage
9 formant point dur, pour délimiter une position correspondante des moyens for-
mant bouchon, tandis que les moyens complémentaires de ces moyens formant
bouchon sont formés par des parties en saillie de ceux-ci, adaptés pour se dé-
placer dans ces gorges.

En fait, et dans l'exemple illustré, les parties en saillie sont formées par
des extrémités repliées, par exemple 10 et 11, de branches d'un cavalier en ma-
tériau élastique, de forme générale en U, désigné par la référence générale 12
sur ces figures et engagé autour des moyens formant bouchon 7.

On congoit alors qu'en position de montage, ce cavalier 12 chevauche
les moyens formant bouchon 7 et que les extrémités repliées 10 et 11 des bran-
ches de ce cavalier, s'étendent dans les gorges par exemple 8 du manchon 4,
pour assurer le guidage en déplacement de ces moyens formant bouchon par
rapport au manchon lors de leur manceuvre par un utilisateur.

Bien entendu, d'autres dispositions peuvent étre envisagées.

Par ailleurs, les moyens formant bouchon comprennent également une
partie en saillie axiale, désignée par la référence générale 13 sur ces figures,
adaptée pour coopérer avec le manchon pour assurer la fermeture ou l'ouverture
de la seconde extrémité de celui-ci.

Dans l'exemple illustré, cette partie en saillie 13 des moyens formant
bouchon, est adaptée pour s'engager ou au contraire se dégager de I'évidement
central du manchon afin d'assurer la fermeture ou au contraire 'ouverture de la
seconde extrémité de celui-ci, selon la position de ces moyens formant bouchon.

A cet effet, des moyens d'étanchéité, tels que par exemple un joint to-

fique 14, sont placés dans I'évidement central du manchon 4 pour assurer une
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bonne isolation des moyens formant soupape hydrostatique par rapport a 'envi-
ronnement lorsque les moyehs formant bouchon et plus particulierement la partie
en saillie axiale 13 de ceux-ci, sont en position de fermeture.

Par contre, lorsque ceux-ci sont en position d'ouverture, la seconde
extrémité du manchon est ouverte, ce qui permet de définir un passége fluidique
en direction des moyens formant soupape hydrostatique, & partir d'ajourages, tels
que par exemple celui désigné par la référence générale 15 sur ces figures, me-
nagés dans ces moyens formant bouchon, et permettant alors & l'eau d'atteindre
la soupape hydrostatique pour déclencher le fonctionnement des moyens de gon-
flage de I'équipement de survie.

Ceci est par exemple illustré sur les figures 3 et 4, ot 'on a représenté
sur la figure 3, les moyéns d'étanchéité 3 dans leur premiére position de désar-
mement des moyens formant soupape hydrostatique dans la mesure ol les
moyens formant bouchon, obturent la seconde extrémité du manchon.

Ceci permet par exemple a l'utilisateur de se déplacer sans risquer un
déclenchement intempestif des moyens de gonflage par exemple d'un gilet de
survie, par exemple sur le pont d'uh bateau balayé par des vagues ou lorsqu'il
évacue la carlingue d'un aéronef tombe a I'eau.

Lorsque l'utilisateur souhaite armer les moyens formant soupape hy-
drostatique, il tourne alors les moyens formant bouchon vers leur position d'ar-
mement dans laquelle de I'eau peut atteindre cette soupape pour assurer le fonc-
tionnement normal de celle-ci. |

Bien entendu, ces moyens de gonflage peuvent également étre équi-
pés de facon classique, de moyens de déclenchement manuel par 'opérateur,
formés par exemple par une tirette, telle que celle illustrée par la référence 16 sur
ces figures.

Il va de soi bien entendu que différents modes de réalisation de ces
moyens peuvent étre envisagés et qu'en particulier différentes formes de réalisa-
tion et différents déplacements des moyens formant bouchon et du manchon,
peuvent étre envisagés.

De méme, des moyens de déclenchement automatique autres qu'a

soupape hydrostatique peuvent étre envisagés. -
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REVENDICATIONS

1. Systéme d'armement/désarmement de moyens (2) de déclenche-

ment automatique de moyens>de gonflage d'un équipement de survie en cas
dimmersion de celui-ci, caractérisé en ce que les moyens de déclenchement (2)
sont associés a des moyens d'étanchéité (3), déplagables manuellement par un
opérateur entre une premiere position d'isolation de ces moyens de déclenche-
ment (2) par rapport a l'environnement afin de les désarmer et une seconde posi-
tion de mise en relation fluidique de ces moyens de déclenchement (2) avec I'en-
vironnement pour les armer.

2. Systéme selon la revendication 1, caractérisé en ce que les moyens
d'étanchéité (3) comprennent un manchon tubulaire (4) dont une premiére extré-
mité (5) est associée aux moyens de déclenchement (2) et dont une seconde
extrémité (6) est associée & des moyens formant bouchon (7) déplagables ma-
nuellement par l'opérateur entre des positions de fermeture et d'ouverture de la
seconde extrémité du manchon.

3. Systéme selon la revendication 2, caractérisé en ce que le manchon
(4) et les moyens formant bouchon (7), comprennent des moyens complémentai-
res (8, 9, 10, 11, 12) de guidage en déplacement des moyens formant bouchon,
ces moyens de guidage comprenant des moyens (9) a franchissement de point
dur de délimitation des positions d'ouverture et de fermeture des moyens formant
bouchon.

4. Systéme selon la revendication 3, caractérisé en ce que les moyens
de guidage comprennent des moyens de guidage en déplacement hélicoidal des
moyens formant bouchon (7) par rapport au manchon (4).

5. Systéme selon la revendication 4, caractérisé en ce que les moyens
complémentaires de guidage comprennent des parties en saillie (10,11) de l'une
des pigces, manchon (4) ou moyens formant bouchon (7) et des gorges corres-
pondantes (8) de l'autre piéce, moyens formant bouchon (7) ou manchon (4).

6. Systéme selon la revendication 3, caractérisé en ce que les moyens
a franchissement de point dur sont formés par des bossages (9) des gorges (8).

7. Systéme selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que les
gorges (8) sont ménagées dans la surface externe du manchon (4) et les parties

en saillie (10,11) sont formées par des extrémités repliées de branches d'un ca-
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valier en matériau élastique (12) de forme générale en U, engageé sur les moyens
formant bouchon (7).

8. Systéme selon I'une quelconque des revendications 2 a 7, caracté-
risé en ce que les moyens formant bouchon (7) comprennent une partie en saillie
axiale (13) adaptée, lorsque ceux-ci sont en position de fermeture, pour obturer la
seconde extrémité (6) du manchon et lorsque ceux-ci sont en position d'ouver-
ture, pour délimiter un passage fluidique, en direction des moyens de déclen-
chement (2) & partir d'ajourages (15) ménagés dans ces moyens formant bou-
chon (7).

9. Systéme selon F'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les moyens de déclenchement automatique comprennent

une soupape hydrostatique.
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