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(54) СПОСОБ ОБНАРУЖЕНИЯ ДВИЖУЩЕЙСЯ ЦЕЛИ С РАЗЛИЧЕНИЕМ СКОРОСТНЫХ И
МАНЕВРЕННЫХ ХАРАКТЕРИСТИК

(57) Формула изобретения
Способ обнаружения движущейся цели с различением скоростных и маневренных

характеристик, заключающийся в том, чтопространство зондируютпачкой когерентных
радиоимпульсов, осуществляют фильтрацию и аналого-цифровое преобразование
отраженного от движущейся цели комплексного сигнала, представленного синфазной
(действительной) и квадратурной (мнимой) составляющими его огибающей в фильтре,
согласованном сотдельнымимпульсомпачки, получаютвыборки сигналовна интервале
длительности пачки, вычисляют суммы корреляций выборки сигнала и опорных
сигналов, также представленных синфазной (действительной) и квадратурной (мнимой)
составляющими и соответствующих по своим параметрам комплексной огибающей
излучаемого сигнала в узлах сетки, покрывающей область возможных значений
доплеровской частоты сигнала, принимаемого в стробе дальности, и ее производной,
определяют максимум модуля суммы корреляций по узлам сетки с запоминанием
значениямаксимумаи соответствующих ему значений частоты сигнала и ее производной,
отличающийся тем, что дополнительно вычисляют суммы квадратов модулей
комплексного сигнала, возводят в квадрат максимум модуля суммы корреляций по
узлам сетки, покрывающейобласть возможных значений доплеровской частоты сигнала
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и ее производной, и сравнивают его значение с полученной суммой квадратов модулей
комплексного сигнала, причем решение об обнаружении движущейся цели принимается
в случае превышения одним из этих значений соответствующего ему порога
обнаружения, а в случае превышения порогов обнаружения и превышения суммы
квадратов модулей комплексных амплитудных отсчетов над квадратом максимума
модуля суммы корреляций выборки сигнала и опорных сигналов по узлам сетки
принимается решение о наличии быстро маневрирующей цели, в остальных случаях
принимается решение о наличии цели с параметрами скорости и ускорения,
соответствующими узлу сетки, покрывающей область возможных значений
доплеровской частоты сигнала и ее производной, в котором фиксируется максимум
модуля суммы корреляций по узлам, причем, если этот максимум относится к узлам,
соответствующим нулевым ускорениям, принимают решение об отсутствии маневра
цели с соответствующим параметром скорости, а в остальных случаях принимается
решение о наличии маневрирующей цели с соответствующими параметрами скорости
и ускорения.
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