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RESUMO

"PROCESSO E DISPOSITIVO DE IDENTIFICAQAO E DE LOCALIZAQAO
DE UM EVENTO QUE OCORRE NUM LOCAL DE UM OBJECTO FIXO OU

MOVEL"

A  invencado refere-se a um processo € a um
dispositivo de identificacdo e de localizacdo de um evento
que ocorre no local de um objecto fixo ou de um objecto
mével, tal como um veiculo, em que pelo menos um parametro
fisico ligado a esse evento é medido, este parémetro fisico
¢ armazenado, e o parametro fisico ¢ comunicado a uma
unidade de monitorizacgdo e/ou de alarme. O dispositivo (10)
compreende um primeiro equipamento (11) instalado no local
e um segundo equipamento (12) que € uma plataforma de
gestdo. O primeiro equipamento (11) compreende uma unidade
(1la) de recolha das informacdes recebidas a partir de
sensores e que estd ligada a uma unidade de armazenamento
dessas informacdes (llaa) e a uma unidade de criacao de um
relatdério (llab). O dispositivo compreende igualmente uma
unidade de controle remoto (llb) ligada a uma unidade de
armazenamento de informacdes (llaa) e a uma unidade de
criacdo de um relatdrio (llab). As informacdes armazenadas
numa unidade (llaa) e o relatdrio emitido por uma unidade
(1lab) sao transmitidos para o segundo equipamento (12) que
compreende uma unidade de armazenamento (l2a) para receber

as informac¢des emitidas pela unidade (llaa), bem como o
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relatdério emitido pela unidade (llab), e transmiti-las a um
interveniente numa estacdo de intervencéo (12b) . Uma
confirmacdo final da recepcdo Q € transmitida ao primeiro

equipamento (11) por uma estacao de confirmacao (1l2c).
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DESCRICAO

"PROCESSO E DISPOSITIVO DE IDENTIFICAQAO E DE LOCALIZAQﬁO
DE UM EVENTO OCORRIDO NUM LOCAL DE UM OBJECTO FIXO OU

MOVEL"

Campo Técnico

A presente invencdo refere-se a um processo de
identificacdo e de localizagcdo de um evento, tal como um
incidente ou acidente, que ocorre no local de um objecto
fixo ou mdével, nomeadamente um veiculo, proporcionado com
um equipamento de gestdo electrdnica, no qual se obtém,
pelo menos, uma informacdo ligada a esse evento a partir de
um parédmetro fisico, e no gqual o referido pardmetro fisico
¢ medido, armazenado e comunicado a uma unidade de

monitorizacdo e/ou de alarme.

A invengdo também se refere a um dispositivo de
identificacdo e de localizagao de um evento, tal como um
incidente ou um acidente, qgque ocorre no local de um objecto
fixo ou de um objecto mdvel, nomeadamente um veiculo,
proporcionado com um equipamento de gestédo electrdnica, que
compreende meios dispostos para se obter, pelo menos, uma
informacédo ligada a esse evento a partir de um parémetro
fisico, meios dispostos para medir, pelo menos, o referido

parametro fisico ligado a esse evento, meios dispostos para
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0 armazenar e meios dispostos para o comunicar a uma

unidade de monitorizacdo e/ou de alarme.

O estado da técnica

Uma das aplicacdes desta invencao inclui
nomeadamente um acidente de viacdo. Geralmente, em tal
caso, 0s dispositivos de socorro devem ser avisados seja
por testemunhas directas que viram o acidente ou que tenham
chegado ao local e tenham constatado que o acidente se
produziu e sdo testemunhas das consequéncias desse
acidente, seja pelos proéoprios sinistrados, seja por pessoas
que constataram o acidente sem terem assistido directamente
aos factos. As causas directas do acidente s&o muitas vezes
muito dificeis de detectar e até mesmo uma investigacéao
realizada por servigcos especializados nem sempre permite
conhece-las com exactidao. Esta situacdao complica a
determinacdo das responsabilidades e, se for caso disso, a
indemnizacao pelos seguros. Quando 0s danos sao
exclusivamente materiais, muitos casos sdo resolvidos com
base na responsabilidade compartilhada, porgue as causas
exactas do acidente nado poderam ser determinadas devido a
auséncia de testemunhas fidveis que estabelegam
indiscutivelmente as responsabilidades de <cada um dos

actores.

No caso em gque o0s sinistrados em causa estao
sozinhos, e qguando ocorre um acidente sem testemunhas, a

situacgcdo das vitimas é muitas vezes dramdtica, pois ninguém
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avisa os dispositivos de socorro. Sabemos que o tempo € um
factor essencial no caso de lesbes graves e a auséncia de
socorro num tempo muito curto revela-se, por vezes, fatal

para as vitimas.

Para as companhias de seguros, 0 melhor
conhecimento dos factos ocorridos anteriormente e durante
um incidente ou um acidente envolvendo um veiculo, permite
compreender melhor as causas desse acidente, atribuir
responsabilidades com maior precisdo e, por conseguinte,
indemnizar o segurado de uma maneira mais justa e menos

aleatdria.

O processo de identificacdo e de localizacao de
um evento ou de um incidente pode igualmente referir-se ao
estado fisico de um objecto fixo ou mével e, em particular,
quando esse objecto ¢ um veiculo, ao estado fisico de
alguns componentes funcionais principais. De facto os dados
técnicos correspondentes ao estado fisico dos componentes
observados fornecem informacdes sobre o seu estado fisico e
permitem assegurar a prevencao de avarias ou de incidentes

prejudiciais ao bom funcionamento desses componentes.

Todos os veiculos automdéveis modernos dispdem de
equipamentos de bordo de gestdo electrdnica, por exemplo, a
"rede CAN" que gere os dados gque sado especificos do
fabricante do veiculo e o0s dados chamados publicos que
estdo ligados a wutilizagdo do veiculo. Entre os dados

encontramos, por exemplo, o nivel de combustivel existente
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no reservatdério do veiculo, o nivel de ligquido lava péara-
brisas, a pressdo dos pneus. Estes dados estdo disponiveis
no veiculo e sdo geralmente exibidos, directamente ou por
procura, para serem comunicados ao condutor para que ele
possa antecipar uma intervencdo necessdria a prazo. Esses
dados sdo armazenados, ou seja, memorizados de maneira
tempordria ou permanente, no veiculo e estdo disponiveis no

interior do veiculo.

Para alguns veiculos pesados de transporte, as
informagdes técnicas relativas ao estado do veiculo ou as
condic¢cbes de funcionamento sdo ja comunicadas a uma central
de controle localizada préxima da empresa a gqual estes
veiculos estdo associados. Tratam-se de casos particulares
referentes a veiculos do tipo pesado que fazem parte de uma

frota privada.

E conhecido, a partir da publicacéo WO
2004/003870, um dispositivo de localizacdo de veiculos que
permite determinar a localizacdo e o estado de um sujeito
na sequéncia de um evento, tal como uma colisdo. Este
dispositivo baseia-se na activacéao de sensores que
determinam o nivel desse evento e, de acordo com a sua
importancia, transmitem ou ndo um sinal para uma estacao

central de emergéncia.

No entanto, ndo existe hoje em dia nenhum sistema
susceptivel de assegurar um controle a distéancia de

parémetros funcionais de viaturas de turismo ou similares.
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O controle a disténcia de certos paradmetros, tais como ©
nivel de combustivel no reservatdédrio de uma viatura de
aluguer, apresenta um interesse econdmico importante para a
companhia de aluguer. Na verdade, aquando da devolucdo de
um veiculo de aluguer, as companhias de aluguer exigem que
o reservatdério esteja cheio. Os instrumentos de medida nos
veiculos ndo permitem controlar com preciséao se o)
utilizador do veiculo encheu o reservatdrio mesm antes de o
devolver ou se percorreu algumas dezenas de quildmetros
depois de ter efectuado o ultimo abastecimento. Eles também
ndo permitem verificar se o enchimento do reservatdrio foi
efectuado completamente. As perdas das companhias de
aluguer devidas a praticas pouco escrupulosas de alguns
utilizadores estdao 1integradas no preco do aluguer e

repartidas pelo conjunto dos utilizadores.

Além disso, durante a utilizacd&o de um veiculo, o
condutor nem sempre estd imediatamente atento a algumas
deficiéncias que, amplificando-se, podem tornar-se
extremamente perigosas. A titulo de exemplo, a diminuicéo
do nivel de &éleo no motor, a baixa do nivel do liguido de
refrigeracdo, a perda de pressao dos pneus, a elevacgao
excessiva da temperatura do motor, a perda de pressao no
circuito de travagem Dbem como outros eventos s&do, em
principio, indicados por luzes indicadoras ou visualizagdes
no painel de instrumentos. No entanto, acontece que o
condutor nem sempre estd atento ou interpreta a indicacéo
de forma errada, nomeadamente porque ele ndo conhece bem o

veiculo, por exemplo.
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Neste caso, nao existe actualmente nenhum meio
eficaz que permita, através de uma monitorizacéo
complementar, chamar a atencdao do condutor para um
incidente cujas consequéncias podem tornar-se

catastrdficas.

Problemas similares podem surgir no caso de
eventos que ocorrem num local fixo, um comeco de incéndio,
uma tentativa de roubo ou similar. As dificuldades
encontradas devem-se nomeadamente a recolha de informacdes
sobre o evento com O objectivo de facilitar uma
investigagdo policial e/ou investigacdo dos seguros. O
facto de dispormos de um certo numero de parémetros
fisicos, medidos durante ou apds o evento, permite
evidentemente construir um caso baseado em factos reais e
fazer avancar uma investigacdo se for caso disso. Além
disso, se esses parametros podem ser comunicados
rapidamente e de forma directiva a eventuais
intervenientes, riscos graves podem ser evitados, ajudas
direccionadas podem ser fornecidas as vitimas e, por vezes,

podem ser salvas vidas.

Descricdo da invencdo

A presente invencédo propde proporcionar meios que
permitem oferecer permanentemente um testemunho de eventos
susceptiveis de ocorrer num dado local, envolvendo um
objecto fixo ou mével, em particular um veiculo, durante

incidentes ou acidentes, estes meios tém como objectivo
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permitir uma localizagdo do local, uma identificac&o das
causas desses eventos e uma exploracdo destas causas com
vista a uma eventual intervencdo imediata, ou para o
estabelecimento de responsabilidades e céalculo de uma

eventual indemnizacgdo posterior.

Este objectivo € conseguido pelo processo de

acordo com a invencédo tal como definido na reivindicacgao 1.

O

De acordo com um modelo vantajoso do processo

efectuada uma localizacédo geografica do local do objecto,

)

inclui-se esta localizacdo nos referidos dados e no
referido relatdrio relativo ao referido evento,
independentemente do grau de qualificacdo ©retida do

referido evento.

De preferéncia, € assegurado um seguimento da
referida localizacdo geogrédfica do referido objecto mdvel e
um seguimento do referido pardmetro fisico durante um tempo

determinado apds o referido evento.

De forma vantajosa, tem-se ainda acesso as
informacdes armazenadas no equipamento de gestao
electrénica do objecto, e & comunicada, a partir do
referido objecto, pelo menos, uma das referidas informacdes
a unidade de monitorizacdo e/ou de alarme para a
interpretacao, pelo menos, de uma das referidas
informacdes, com vista a uma eventual intervencdo posterior

no referido objecto.
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O objectivo da invencdo é igualmente conseguido
por um dispositivo de identificacdo e de localizacdo para a
realizacdo do processo da invencdo, tal como definido na

reivindicacao 7.

No seu modelo de realizacdo preferido, o)
dispositivo compreende um aparelho de localizacéao
geografica do local do objecto e meios dispostos para
incluir esta localizacdo nos referidos dados relativos ao
parémetro fisico ligado ao evento e no referido relatdrio
relativo ao referido evento, independentemente do grau da

qualificacdo retida para o referido evento.

De forma vantajosa, o dispositivo compreende

igualmente:

— um conjunto de sensores dispostos para avaliar, no
local do objecto, varios parémetros fisicos e para
determinar um grau de qualificacdo do referido
evento em funcdo de uma escala de valores desses
parametros fisicos,

— meios dispostos para definir, em cada uma das
referidas escalas de valores dos referidos
parémetros fisicos, pelo menos, um limiar
predeterminado de qualificacdo de um evento,

— meios dispostos para identificar, no local do
objecto, pelo menos, uma primeira qualificacdo de
um evento, esta qualificacé&o corresponde a um valor

medido de um dos referidos parametros fisicos, no
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momento do evento, que ¢é inferior ao referido
limiar predeterminado de qualificacéo
correspondente, e uma segunda qgqualificacdo de um
evento, esta qualificacao corresponde a um valor
medido de um dos referidos parédmetros fisicos, no
momento do evento, que ¢é superior ao referido
limiar predeterminado de qualificacéao,

— meios dispostos para se limitarem a registar, no
local do obijecto, os valores medidos dos referidos
pardmetros fisicos ligados ao evento e ©para
estabelecerem um relatdrio relativo ao referido
evento quando este evento corresponde a referida
primeira qualificacgao,

— meios dispostos para comunicar, a partir do 1local
do objecto, o0s valores medidos e um relatdrio
relativo ao referido evento a unidade de
monitorizacéo e/ou de alarme que forma uma
plataforma de gestdo de eventos deslocalizada em
relacdo ao local do objecto, para pelo menos uma
intervencdo no local do objecto, quando o evento
corresponde a referida segunda qualificacdo, e

— meios dispostos para definirem um novo valor de,
pelo menos, um dos referidos limiares
predeterminados de qualificacdo de um evento, meios
dispostos para transmitirem este novo limiar ao
local do objecto onde ele é registado e meios de
controle para avaliar uma confirmacdo da alteracao
do valor de um dos referidos limiares transmitida a

partir do local do objecto a unidade de
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monitorizacdo e/ou de alarme, a referida unidade de
monitorizagdo e/ou alarme forma uma plataforma de
gestdo de eventos deslocalizada em relacgdo ao local

do objecto.

De acordo com um modelo de realizacao preferido,
o dispositivo pode compreender um primeiro equipamento
localizado no local do objecto e um segundo equipamento que
formam a referida unidade de monitorizacdo e/ou de alarme,
o referido segundo equipamento compreende uma estacao de
armazenamento e de recepcdo de informacdes e/ou de um
relatdério emitido pelo referido primeiro equipamento, uma
estacdo de intervencdo disposta para organizar intervencdes
no local do objecto, e uma estacdo de confirmacdo disposta
para comunicar com O referido primeiro equipamento e

confirmar as intervencdes.

0 referido primeiro equipamento compreende
vantajosamente uma unidade disposta para recolher as
informacdes recebidas dos Sensores e ligada,
respectivamente, a uma unidade de armazenamento de
informagdes e a uma unidade de criagdo de um relatdrio a
fim de registar dados e emitir um relatdrio para qualquer

evento que ocorra no local do objecto.

De acordo com o modelo de realizacadao, a estacao
de armazenamento e de recepcgcao do referido segundo

equipamento pode ser uma estacdo Extranet.
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Num modelo de realizacao preferido, o dispositivo
pode compreender meios integrados dispostos para efectuar
uma transmissdo automdtica de dados de localizacdo para uma

unidade intermédia de retransmisséao.

De preferéncia, os referidos meios integrados

compreendem o sistema chamado "e-call".

O dispositivo pode igualmente compreender meios
de comunicacado remota de, pelo menos, uma informacao
relativa a um objecto mdvel, nomeadamente um veiculo
automdével ou similar, compreendendo meios dispostos para
identificar, pelo menos, uma das referidas informacdes,
meios dispostos para armazenar, pelo menos, essa referida
informacédo e meios dispostos para comunicar essa informacéao

a uma unidade de monitorizacdo e/ou de alarme.

De acordo com o modelo de realizacao, o)
dispositivo compreende meios dispostos para terem acesso as
informacdes armazenadas no equipamento de gestao
electrénica do veiculo, e meios dispostos para comunicar, a
partir do veiculo, pelo menos uma das referidas informacdes
a referida unidade de monitorizacdo e/ou de alarme para uma
interpretacéo de, pelo menos, uma das referidas
informacdes, com vista a uma eventual intervencdo posterior
no referido veiculo.

De preferéncia, compreende meios dispostos para
assegurar um seguimento de, pelo menos, uma das referidas

informacdes identificada no objecto mdével, meios dispostos
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para efectuar uma localizacdo geogréafica do objecto moével,
meios dispostos para incluir essa localizacdo geogréafica,
pelo menos, numa das referidas informagdes comunicada a
referida unidade de monitorizacdo e/ou de alarme e meios
dispostos para assegurar um seguimento da referida

localizacdo geografica do objecto mdvel.

Breve descricdo dos desenhos

A presente invencdo e as suas vantagens serao
melhor compreendidas com a leitura da descricdo detalhada
de um modelo de realizacdo vantajoso da invencdo dado a
titulo indicativo e mé&o limitativo e com referéncia aos

desenhos anexos, nos quais:

a figura 1 é uma vista esquemdtica que representa
um primeiro modo de funcionamento do processo e

do dispositivo de acordo com a invencgéao,

a figura 2 é uma vista esquemdtica que representa
um segundo modo de funcionamento do processo e do

dispositivo de acordo com a invencgao,

a figura 3 é uma vista esquemdtica que ilustra

uma fase do processo de acordo com a invengao,

a figura 4 é uma vista esquemdtica que ilustra
uma outra fase do processo de acordo com a

invencao,
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a figura 5 é uma vista esquemdtica gque ilustra um
uma outra fase do processo de acordo com a

invencao,

a figura 6 é uma vista esquemdtica que ilustra
uma fase alternativa do processo de acordo com a

invencao,

a figura 7 é uma vista esquemdtica que ilustra
uma outra fase alternativa do processo de acordo

com a invencao,

a figura 8 é uma vista esquemdtica que ilustra
ainda uma outra fase alternativa do processo de

acordo com a invengao,

a figura 9 é uma vista esquemdtica que ilustra
ainda uma outra fase alternativa do processo de

acordo com a invencgao,

a figura 10 é uma vista esquemdtica de um modelo
de realizacgcdo ©particular do dispositivo da
invencao, e

a figura 11 é uma vista esquematica que ilustra o
principio de funcionamento do processo e do
dispositivo no caso particular em que os dados
relativos a um veiculo sao comunicados
automaticamente a uma plataforma de monitorizacgéao

de parémetros fisico de componentes funcionais do
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veiculo.

Melhores modelos de realizacdo da invencdo

O processo da invencgao consiste, na sua
formulacdo mais geral, em localizar um evento, em medir
pelo menos um pardmetro fisico ligado a esse evento, em
armazenar esse parédmetro fisico e em comunicar dados
relativos a esse parametro fisico. No momento em que ocorre
o evento e onde o mesmo é identificado, temos, em primeiro
lugar, de determinar um grau de qualificacdo do referido
evento. Por outras palavras, trata-se de definir, numa
escala de "gravidade" do evento, se o evento é maior ou
menor. O evento que é classificado na categoria de eventos
maiores requer uma 1intervencdo humana ou tecnoldgica
imperativa, enquanto o evento que ¢é classificado na
categoria de eventos menores nao requer uma tal

intervencéao.

A diferenciacdo entre eventos maiores e eventos
menores é feita em funcdo de medicgdes efectuadas por meios
de medicdo de parédmetros fisicos, estes meios consistem em
sensores que estdo associados ao objecto fixo ou mével que
diz respeito ao refeido evento. Estes sensores sao
instrumentos de medicdo dos referido parédmetros fisicos, do
tipo acelerdémetros, sondas de temperatura, sensores de
pressao, detectores de humidade, detectores de (gés,
instrumentos de medicdo da intensidade luminosa, detectores

de sinais sonoros,etc... que medem pardmetros fisicos
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correspondentes a sua especificidade e que os transmitem
para um analisador para transformar a medicdo num sinal,
por exemplo, uma informacao digital. Cada informacéao
digital é comparada a uma escala de valores correspondente
ao paradmetro fisico em causa, (velocidade, aceleracao,
pressao, etc ) que contém um valor de limiar
predefinido, e quando o valor medido de um dos parametros
fisicos excede o limiar predefinido da escala de valores,
admite-se que o evento deve ser classificado na categoria
de eventos maiores. Se o valor real medido ¢ inferior ao
limiar predefinido, o evento é considerado como um evento
menor. Em qualquer caso, o0s meios de medicdo fornecem
sinais caracteristicos instanténeos que sdo registados para
serem armazenados, que podem eventualmente ser transmitidos
por meios de comunicacdo automatizados, e que podem
eventualmente ser seguidos em intervalos de tempo regulares
para dar uma informacdo em funcado do tempo passado, gquando
0s parametros sdo evolutivos, ou que podem ser tratados
para servirem de base a um relatdério de andlise armazenado

e/ou transferido para uma plataforma de gestéo.

Entre os paradmetros medidos de forma sistematica,
sobretudo quando o objecto associado ao referido evento é
mével, encontra-se a localizacéo geografica ou
"geolocalizacao" do objecto no momento em gque o evento se
produz e, se for caso disso, o seguimento da geolocalizacao
do objecto, se ele continua a ser mével apds o evento
inicial. Esta informacdo faz parte dos dados armazenados e,

se for <caso disso, dos dados comunicdos a referida
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plataforma de gestdo. Quando o referido evento maior ¢é
identificado, gracas as medicdes de parédmetros que foram
efectuadas e gracas a comparacdo dos valores medidos com o0s
valores dos limiares armazenados, © PpProcesso proporciona
uma reacgdo através da emissdo de um alerta automéatico.
Neste caso, como mostrado na figura 1, o dispositivo 10
compreende um primeiro equipamento 11 dito "embarcado"
porque ele estd instalado no local, se o local é fixo, ou
colocado num objecto moével, por exemplo, um veiculo. Ele
compreende um segundo equipamento 12 que é uma plataforma
de gestao disposta para dar seguimento a recepcdo de um
alerta. Note-se que o primeiro equipamento 11 compreende
uma unidade 1la de recolha das informacgdes recebidas dos
sensores (ndo representados) que as trata com vista ao seu
armazenamento numa unidade de armazenamento das informacdes
llaa e a emissédo de um relatdrio por uma unidade de criacéo
de um relatdério 1llab. Ele compreende também uma unidade 11b
de controle remoto que pode ser accionada manualmente por
um utilizador e que estd disposta para o armazenamento de
informacdes por uma unidade de armazenamento de informacdes
llaa e para a emissdo de um relatdrio por uma unidade de
criacdo de um relatdério llab. As informagdes armazenadas na
unidade 1llaa e o relatdério emitido pela unidade 1lab séo
transmitidos para o segundo equipamento 12 chamado de
plataforma de gestdo, 1independentemente do modo da sua
criacdo, automatico ou na sequéncia de uma acgdao no

controle remoto.

0 segundo equipamento 12 ou plataforma de gestéao



PE2419891 - 17 -

compreende uma unidade de armazenamento e estacdo Extranet
12a qgue recebe as informagbes Dbem como o relatdrio
recebidos do primeiro equipamento 11 e os transmite a um
interveniente de uma estacdo de intervencdo 12b, gque pode
ser uma pessoca singular ou um grupo de pessoas de uma
unidade de intervencao apropriada com vista a uma accgao,
nomedamente uma accdo de socorro de emergéncia ou similar.
A fase final consiste em transmitir uma confirmacdo Q de
recepcado ao referido primeiro equipamento 11, por uma
estacdao de confirmacdo 12c e o referido interveniente do

segundo equipamento 12.

No caso de um evento maior claramente
identificado de acordo com critérios predefinidos, os dados
que correspondem a este evento s&o registados e tratados
pelo primeiro equipamento 11 no local com vista a serem
transmitidos ao segundo equipamento 12, o) qual é
estruturado para iniciar as accdes exigidas pelo referido
evento. Esta maneira de proceder permite direccionar o0s
eventos assim como as intervengdes a fim de tornar as
acgbdes tédo eficazes quanto possivel, adaptando-as melhor ao

evento especifico.

A figura 2 representa essencialmente o)
dispositivo 10 durante uma fase do processo correspondente
ao seu modo de funcionamento em caso de identificacdo de um
evento menor. Quando o) referido evento menor é
identificado, gracas as medicgdes de parédmetros que foram

efectuadas e gracas a comparacdo dos valores medidos com oS
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valores de limiares armazenados, O Processo proporciona um
registo de dados dque caracteriza o referido evento. O
dispositivo 10 compreende, como anteriormente, um primeiro
equipamento 11 dito "embarcado", porque ele estd instalado
no local, e um segundo equipamento 12, chamado plataforma
de gestdo, disposto para dar um eventual seguimento apds a
recepcao de um alerta. O referido primeiro equipamento
compreende uma unidade 1lla de recolha das informacdes
recebidas de sensores (ndo representados) gque as trata com
vista ao seu armazenamento e a emissdo de um relatdério. Ele
compreende ainda uma unidade 1lb de controle remoto dque
pode ser accionada manualmente por um utilizador e que estéa
disposta para o armazenamento das informag¢des numa unidade
de armazenamento de informacdes llaa e para a emissdao de um
relatério por uma unidade de criagdo de um relatdério de
llab. Neste caso, ou seja, durante a identificacdo de um
evento menor, apenas as informacdes, independentemente da
sua origem (automdtica ou geradas a pedido do utilizador)
sdo transmitidas para a plataforma de gestdo 12. Esta
plataforma de gestdo 12 regista os dados na unidade de
armazenamento e estacdo Extranet 12a, sem as transmitir a

um interveniente.

No caso de um evento menor claramente
identificado de acordo com critérios predefinidos, os dados
que correspondem a esse evento sao tratados pelo primeiro
equipamento 11 no local que emite e armazena na unidade

llab um relatdério adequado.
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A figura 3 ilustra uma fase do processo dque
corresponde a localizacéo geografica chamada
"geolocalizacao" instanténea do referido primeiro
equipamento 11 chamdo ‘“embarcado” do dispositivo 10. A
unidade de armazenamento e estacdo Extranet 12a do referido
segundo equipamento 12, chamado plataforma de gestao, pode
pedir ao referido primeiro equipamento 11 chamado
"embarcado" do dispositivo 10 a referida "geolocalizacao".
A unidade de recolha de informacdes 1lla armazena
informagdes na unidade 1llaa e estabelece um relatdrio,
sendo as referidas informacdes transmitidas a unidade de
armazenamento e estacdo Extranet 12a do referido segundo

equipamento 12.

O mesmo resultado pode ser obtido sob pedido pelo

accionamento do controle remoto 1lb.

A figura 4 ilustra uma fase do processo que se
refere ao "rastreamento" ou seguimento da localizacgao
geografica. O segundo equipamento 12, ou a plataforma de
gestdao e, em particular, a unidade de armazenamento e
estacdo Extranet 12a, envia o0s parametros de rastreamento
ao referido primeiro equipamento 11 sob a forma de uma
informagcédo emitida pela unidade de recolha 1la de
informacdes, este primeiro equipamento gque emite uma

confirmagdo Q que ¢ reenviada a plataforma de gestdo 12.

A figura 5 ilustra uma fase do processo que se

refere ao pedido do estado técnico do primeiro equipamento
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11 chamdo equipamento "embarcado". O segundo equipamento
12, ou plataforma de gestédo, e, em particular, a unidade de
armazenamento e estacdao Extranet 12a, envia um pedido do
estado de todos 0s sensores ao referido primeiro
equipamento 11. O primeiro equipamento 11 transmite esses
dados na forma de uma informacdo para a unidade de recolha
de informacdes 1lla que € reenviada a plataforma de gestéo
12 e qgque ¢é registada pela unidade de armazenamento e
estacdo Extranet 12a. Um relatdério pode ser emitido pela
unidade da criacdo llab e registado no primeiro equipamento

11.

A figura 6 ilustra uma fase do processo que se
refere a modificacdo de parédmetros de controle do primeiro

equipamento 11 chamado equipamento "embarcado".

0O segundo equipamento 12, ou plataforma de
gestdo, e, em particular, a unidade de armazenamento e
estacdo Extranet 12a, envia uma modificacd&o dos paradmetros
de controle que geram a determinacdo de niveis de um evento
maior e de um evento menor para O primeiro equipamento 11.
0O primeiro equipamento 11, e em particular a unidade de
recolha de informacgdes 1lla, transmite esses dados sob a
forma de uma informagédo llaa emitida pela unidade de
criacdo de informacdes correspondente a plataforma de
gestdo 12. Ela é registada pela unidade de armazenamento e
estacdo Extranet 12a. Um relatdrio llab pode ser realizado

e armazenado pela unidade de recolha de informacdes lla.
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A figura 7 ilustra uma fase do processo que se
refere a modificacdo dos limiares de reaccdo do segundo
equipamento 12 chamado plataforma de gestdo. A titulo de
exemplo, o8 limiares dos parédmetros qgue correspondem a
dados fisicos, podem ser um limiar de temperatura, um
limiar de altitude, um limiar de localizacdo geografica, um
limiar de wvelocidade, um limiar de humidade. Neste
contexto, o valor desses limiares poderia ser, por exemplo,
45°C para a temperatura, 3000 metros para a altitude,
coordenadas geograficas limitando o deslocamento para um
territdério definido, uma velocidade inferior a 80 km/hora e
um teor de humidade inferior a 40%. Se o0s parametros
atingem valores superiores aos dos limiares, um alerta ¢é
transmitido pelo primeiro equipamento 11 a plataforma de
gestdo 12. Estes novos dados sdo definidos pela plataforma
de gestdo 12 e transmitidos pela unidade de armazenamento e
estacdo Extranet 12a a unidade de recolha de informacdes
1la sob a forma de uma informacdo armazenada na unidade de
armazenamento llaa. O primeiro equipamento 11 reenvia uma
mensagem de confirmacdo, por exemplo, sob a forma de uma

confirmacdo Q de volta para o segundo equipamento 12.

A figura 8 ilustra uma fase do processo que se
refere a comunicacad de uma informacdo relativa ao mau
funcionamento do primeiro equipamento 11 chamado
equipamento "embarcado" do dispositivo 10. O primeiro
equipamento 11 transmite um dado relativo a deficiéncia de
um ou varios sensores sob a forma de uma informagdo 1llaa

pela unidade de recolha de informacdes 1la, sendo essa
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informacé&o reenviada a plataforma de gestdo 12 e registada
pela unidade de armazenamento e estacdo Extranet 12a e em
seguida transmitida para informacédo a um utilizador 20 do
dispositivo 10 e, em particular, do primeiro equipamento

11.

A figura 9 ilustra uma fase do processo que se
refere a uma modificacdo da configuracdo do programa de
base do sistema, em particular ao do primeiro equipamento
11 chamado equipamento "embarcado" do dispositivo 10. Essa
modificagdo de configuragdo designada por Pa € transmitida
através da unidade de armazenamento e estacdo Extranet 12a
lla para a unidade de recolha de informag¢bes. Essa
comunicacédo é confirmada sob a forma de uma confirmacgdo Q
na unidade de armazenamento e estacdo Extranet 12a como uma

comunicag¢ao validada.

A figura 10 representa um modelo de realizacéo
particular do referido primeiro equipamento 11, numa
aplicacédo particular dedicada a veiculos. Ele contém os
meios dispostos de modo a medir os parédmetros fisicos
desejados relativos a um veiculo e ao seu ambiente e para
comunicar as medigdes efectuadas aos meios de tratamento.
Estes meios apresentam-se sob a forma de varios sensores
destinados a assegurar as funcdes descritas. O primeiro
equipamento 11 contém, assim, um reldgio calenddrio 30
disposto de modo a determinar a hora e a data de um evento
que, apds o tratamento dos sinais do conjunto dos sensores,

deverdao ser armazenados com vista a uma exploracao
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posterior, a curto prazo para lancar um sinal de alarme ou
a mais longo prazo para as questdes de indemnizacdo por uma
companhia de seguros ou para a determinacéao de
responsabilidades. Ele contém igualmente um sistema de
posicionamento geografico 31 do tipo GPS para definir o
lugar geografico do local onde ocorreu o evento armazenado.
Ele contém, por outro lado, um sensor de velocidade 32 para
determinar a velocidade real do veiculo no momento do
evento. Assim se a velocidade medida é zero significa que o
veiculo estava parado no momento do evento e foi em seguida
objecto de um choque, de uma tentativa de roubo, ou de
qualguer outro 1mpacto gque ocorreu com ele parado. Um
acelerdémetro axial 33 estd igualmente presente e permite
medir as aceleragdes do veiculo na direcgcdo do seu eixo
longitudinal. Dois acelerdémetros laterais 34 e 35 sao, por
exemplo, montados no primeiro equipamento 11 para medir as
aceleracgdes transversais do veiculo, antes, durante e apds
o evento. Um sensor de temperatura 36 mede a temperatura
ambiente e um higrdémetro 37 mede o teor de humidade do ar
ambiente. Todos estes aparelhos estdo ligados a uma unidade
central de processamento 38 que procede a andlise das
medicdes efectuadas e determina que seguimento deve ser
dado ao evento. Uma linha de alimentacd&o eléctrica 39 liga
a referida unidade central de processamento 38 a uma fonte
de alimentacédo eléctrica 40 do veiculo.

Todos estes elementos permitem, assim, medir
vdrios parémetros fisicos ligados ao veiculo, registar o
resultado das medicdes efectuadas, analisar essas medicgdes

com vista a detectar um evento particular ocorrido no ou
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com o veiculo, e armazenar selectivamente esses resultados
durante um primeiro periodo predeterminado anterior ao
evento detectado e durante um segundo periodo
predeterminado apds o referido evento. A andlise das
medic¢des registadas durante estes dois periodos permite, em
seguida, definir com precisdo o0 evento que ocorreu entre os

referidos periodos.

Numa variante avancada do dispositivo da
invencdo, o ©primeiro equipamento 11 estd equipado ou
associado a um sistema normalizado conhecido sob a
designcao "e-call", cuja funcdo consiste em enviar dados de
localizacédo para uma central electrdnica intermédia, que os
retransmite, por exemplo, para uma esquadra de policia. Num
certo numero de paises, o0s novos veiculos serdo equipados
com este sistema e as estruturas de comunicacgdes serao
postas em pratica para explorar os dados de localizacéo

transmitidos automaticamente pelo sistema "e-call".

Os veiculos mais antigos né&o sdo equipados com
este sistema, o que reduz globalmente a sua eficdcia num
primeiro periodo de utilizacgdo porque esta eficacia sé sera
6ptima quando todos os veiculos mais antigos ndo equipados
tenham sido substituidos por veiculos novos. O dispositivo
da presente invencdo pode acelerar consideravelmente a
eficdcia do sistema "e-call". Basta adicionar a funcédo de
chamada automdtica do sistema "e-call" ao referido primeiro
equipamento para dispor de um meio eficaz de generalizar o

principio "e-call" e estende-lo ao mercado de veiculos
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usados.

Com referéncia a figura 11, o processo consiste,
na sua formulacdo mais geral, em identificar pelo menos uma
informacdo, retirada das informacdes chamadas publicas do
equipamento de gestédo electrédénica de um veiculo automdvel e
em comunicar, a partir do veiculo, pelo menos, esta
informagcdo a uma unidade de monitorizacdo e/ou de alarme
para a sua 1interpretacdo, com vista a uma eventual

intervencédo posterior no referido veiculo.

Para esse efeito, o dispositivo 100 para realizar
0 processo compreende duas partes. Uma primeira parte
embarcada 101, moével, forma os meios dispostos para
"entrar" na rede CAN, ou similar, de um veiculo 102 e para
comunicar uma informacdo definida que estd disponivel nesta
rede a uma unidade de monitorizacdo e/ou de alarme 104.
Esta comunicacédo ¢ feita por qualquer telecomunicacao e
protocolos disponiveis, tais como, por exemplo, "Quad-band
GSM/GPRS/EDGE", "HSDPA/WCDMA", "UMTS", "Wi-Fi®e", "IEEE
802.11 b/g", "Bluetooth®", etc. Uma segunda parte 103 fixa
do dispositivo é instalada na unidade de monitorizacdo e/ou
de alarme 104 disposta para comunicar, a partir do veiculo,
pelo menos uma das referidas informacbes a referida unidade
de monitorizacd&o encarregada de explorar a informacéo
recolhida. A parte embarcada 101 estd ligada a ecras
apropriados que sao, por exemplo, montados num painel de
instrumentos 105 do veiculo 102. Ela compreende ainda meios

dispostos de modo a efectuar uma localizacdo geografica do
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referido wveiculo e meios dispostos para incluir esta
localizagdo geogrdfica na informagcdo que ¢é comunicada a
unidade de monitorizacdo e/ou de alarme.

A segunda parte fixa 103 do dispositivo 100 ¢é
ligada a pelo menos um computador 106 equipado com um ecra
de exibicado 107 que permite assegurar um seguimento da

informagdo identificada no veiculo 102

A ligacéo hertziana LH pode transmitir
informacdes em ambas as direcgdes, isto €, a partir da
parte embarcada mdével 101 para a parte fixa 103 e vice-

versa.

As informacdes captdas podem ser dados medidos no
veiculo por meio de sensores, tais como a temperatura do
motor, a pressdo dos pneus ou similares, e que € necessario
monitorar para garantir o funcionamento seguro e eficaz do
veiculo. Estes sensores estdo habitualmente presentes no
painel de instrumentos 105 e visiveis para o condutor.
Contudo, a monitorizacéao remota assegura uma dupla
seguranca e pode antecipar falhas mecénicas e identificar

avarias, antes mesmo que elas ocorram.

Além disso, esta monitorizacdo permite igualmente
controlar a boa utilizacdo do veiculo e o comportamento do
condutor, de modo a detectar, se for <caso disso, um
comportamento anormal gue pode, por exemplo, ser devido a

um problema de saude, a um abuso de bebidas alcodlicas ou a
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absorcédo de substancias perigosas.

Finalmente, esta monitorizacdo permite controlar
certos parametros de wutilizacdo como o enchimento do
reservatdério no final do percurso de um veiculo alugado ou

similar.

Entre 0s parémetros medidos de maneira
sistematica podemos encontrar a localizacdo geografica ou
"geolocalizacgédo" do objecto mével. Esta informacdo faz
parte dos dados armazenados e, se for caso disso, dos dados
comunicados & referida unidade de gestdo. E igualmente
vantajoso efectura um seguimento da localizacdo geogréafica,
de maneira a poder seguir o veiculo e intervir no local, se

necessario.

Finalmente, pode ser Util assegurar o seguimento
da 1informacdo captada entre as chamadas informacdes
publicas de maneira a permitir a unidade de monitorizacao e
de controle da evolugcdo de um paradmetro, tal como a
temperatura do motor ou a pressao dos pneus, com vista a

uma intervencdo mais ou menos urgente dependendo do caso.

O modelo de realizacdo da invencdo tal como
descrito pode sofrer varias modificagdes. Em particular, o

nimero e a natureza dos sensores podem ser modificados a
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fim de melhorar ainda mais a precisao e a adaptacdo do

dispositivo a todos os tipos de locais, incluindo veiculos.

Lisboa, 8 de Julho de 2015
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REIVINDICACOES

1. Processo de identificacdo e de localizacao de
um evento, tal como um incidente ou acidente, que ocorre no
local de um objecto fixo ou mdével, nomeadamente um veiculo,
proporcionado com um eqguipamento de gestdo electrdnica, em
que se obtém, pelo menos, uma informacdo ligada a esse
evento a partir de um parémetro fisico, mede-se o referido
pardmetro fisico, armazena-se o resultado da referida
medicdo do referido pardmetro fisico e o mesmo € comunicado

a uma unidade monitorizacdo e/ou de alarme, e em que

— ¢ avaliado, no local do objecto, o referido
pardmetro fisico e ¢é determinado um grau de
qualificacédo do referido evento em funcdo de uma
escala de valores das medicdes do referido
parametro fisico,

— & definido, na referida escala de valores das
medicdes do referido pardmetro fisico, pelo menos,
um limiar predeterminado de qualificacédo de um
evento,

— é identificada, no 1local do objecto, pelo menos,
uma primeira qualificagdo de um evento, esta
qualificacdo corresponde a um primeiro valor medido
do referido pardmetro fisico, no momento do evento,
que é inferior ao referido limiar predeterminado de
qualificacdo, e uma segunda qualificacdao de um

evento, esta qualificacao corresponde a um segundo
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valor medido do referido parédmetro fisico, no
momento do evento, que ¢é superior ao referido
limiar predeterminado de qualificacao,

— limitamo-nos a registar, no local do objecto, os
referidos resultados das referidas medigdes do
referido parémetro fisico, ligados ao evento e ¢é
estabelecido um relatdério relativo ao referido
evento quando este evento corresponde a referida
primeira qualificacgao,

— sao comunicadas, a partir do local do objecto, as
referidas medicdes do referido parémetro fisico e
também um relatdério relativo ao referido evento a
referida unidade de monitorizacdo e/ou de alarme
que forma uma plataforma de gestido de eventos
deslocalizada em relacdo ao local do objecto, para
pelo menos uma intervencdo no local do objecto,
quando o evento corresponde a referida segunda
qualificagdo, o referido processo ¢é caracterizado
por

— se proceder a uma modificacd&o do valor do referido
limiar predeterminado de qualificacdo de um evento
definindo um novo wvalor do limiar ao nivel da
referida plataforma de gestéao de eventos
deslocalizada em relagcdo ao local do objecto,
transmitindo este novo limiar ao local do obijecto
onde ele ¢é registado e enviando a referida
plataforma de gestdo, uma confirmacdao da alteracéo

do valor do limiar.
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2. Processo de acordo com a reivindicacédo 1,
caracterizado por se efectuar uma localizacdo geogréafica do
local do objecto, e por se incluir esta localizacdo nos
referidos resultados das medicdes e o referido relatdrio
relativo ao referido evento, independentemente do grau de

qualificacdo retida do referido evento.

3. Processo de acordo com a reivindicagao 2,
caracterizado por se assegurar um seguimento da referida

localizacdo geografica do objecto mdével.

4, Processo de acordo com a reivindicagao 2,
caracterizado por se assegurar um seguimento da referida
localizacédo geografica do referido objecto durante um tempo

determinado apds o referido evento.

5. Processo de acordo com a reivindicacédo 1,
caracterizado por se assegurar um seguimento do referido
parametro fisico durante um tempo determinado depois do

referido evento.

6. Processo de acordo com a reivindicagédo 1,
caracterizado ainda por se ter acesso as informacdes
armazenadas no equipamento de gestdo electrdnica do
objecto, e por se comunicar, a partir do referido objecto,
pelo menos uma das referidas informagdes a unidade de
monitorizacdo e/ou de alarme para a interpretacdo, pelo
menos, dessa referida informacdo, com vista a uma eventual

intervencdo posterior no referido objecto.
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7. Dispositivo de identificacdo e de localizacéo
de um evento, tal como um incidente ou acidente, que ocorre
no local de um objecto fixo ou de um objecto moével,
nomeadamente um veiculo, proporcionado com um eguipamento
de gestédo electrdnica, para realizar o processo de acordo
com as reivindicagdes anteriores, dque compreende meios
dispostos para se obter, pelo menos, uma informacdo ligada
a este evento a partir de, pelo menos, uma medicdo de um
parametro fisico, meios dispostos para efectuar, pelo
menos, uma das referidas medigdes do referido parémetro
fisico ligado e este evento, meios dispostos para armazenar
o resultado de, pelo menos, essa referida medigcdo do
pardmetro fisico, e de meios dispostos para comunicéd-lo a
uma unidade de monitorizalcdo e/ou de alarme, que

compreende ainda:

— pelo menos um sensor disposto de modo a avaliar no
local do objecto o referido parédmetro fisico e para
determinar um grau de qualifcacdo do referido
evento em funcao de uma escala de valores das
medig¢des do referido parémetro fisico,

— meios dispostos para definir, na referida escala de
valores das medicdes do referido pardmetro fisico,
pelo menos, um limiar predeterminado de
qualificacdo de um evento,

— meios dispostos para identificar, no local do
objecto, pelo menos, uma primeira qualificacdo de
um evento, esta qualificacdo corresponde a um

primeiro valor medido do referido pardmetro fisico,
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no momento do evento, que é inferior ao referido
limiar predeterminado de qualificacao, e uma
segunda qualificacao de um evento, esta
qualificacdo corresponde a um segundo valor medido
do referido pardmetro fisico, no momento do evento,
que € superior ao referido limiar predeterminado de
qualificacao,

— meios dispostos para se limitarem a registar, no
local do objecto, os valores das medicgdes do
referido parémetro fisico ligado ao evento e para
estabelecerem um relatdrio relativo ao referido
evento quando este evento corresponde a referida
primeira qualificacgao,

— meios dispostos para comunicar, a partir do 1local
do objecto, os valores das medigcdes do referido
parémetro fisico e também um relatdério relativo ao
referido evento a unidade de monitorizacdo e/ou de
alarme que forma uma plataforma de gestdo de
eventos deslocalizada em relacdo ao local do
objecto, para pelo menos uma intervencdo no local
do objecto, quando o evento corresponde a referida
segunda qualificacéo, e caracterizado por ainda
compreender

— meios dispostos para definirem um novo valor de,
pelo menos, um dos referidos limiares
predeterminados de qualificacdo de um evento, meios
dispostos para transmitirem este novo limar ao
local do objecto onde ele é registado e meios de

controle para avaliar uma confirmacdo da alteracao



PE2419891 - 6 -

do valor de um dos referidos limiares transmitida a
partir do local do objecto a unidade de
monitorizacdo e/ou de alarme, a referida unidade de
monitorizacdo e/ou alarme forma uma plataforma de
gestdo de eventos deslocalizada em relacdo ao local

do obijecto.

8. Dispositivo de acordo com a reivindicacgédo 7,
caracterizado por compreender um aparelho de localizacgao
geografica do 1local do objecto e meios dispostos para
incluir esta localizacao nos referidos valores das medicdes
do referido parémetro fisico ligado ao evento e o referido
relatdério relativo ao referido evento independentemente do

grau da qualificacdo retida para o referido evento

9. Dispositivo de acordo com a reivindicacgao 7,

caracterizado por compreender:

— um conjunto de sensores dispostos para avaliar, no
local do objecto, varios parédmetros fisicos e para
determinar um grau de qualificacdo do referido
evento em funcdo de uma escala de valores dos
referidos valores dos paradmetros fisicos,

— meios dispostos para definir, em cada uma das
referidas escalas de valores dos referidos
parametros fisicos, pelo menos, um limiar
predeterminado de qualificacao de um evento,

— meios dispostos para identificar, no local do

objecto, pelo menos, uma primeira qualificacdo de
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um evento, esta qualificacé&o corresponde a um valor
medido de um dos referidos parédmetros fisicos, no
momento do evento, que ¢é inferior ao referido
limiar predeterminado de qualificacao
correspondente, e uma segunda qualificacdo de um
evento, esta qualificacdo corresponde a um valor
medido de um dos referidos parémetros fisicos, no
momento do evento, que ¢é superior ao referido
limiar predeterminado de qualificacao,

— meios dispostos para se limitarem a registar, no
local do objecto, os valores medidos dos referidos
parédmetros fisicos ligados ao evento e para
estabelecerem um relatdério relativo ao referido
evento quando este evento corresponde a referida
primeira qualificacgao,

— meios dispostos para comunicar, a partir do local
do objecto, o0s valores medidos e um relatdrio
relativo ao referido evento a unidade de
monitorizacgéo e/ou de alarme que forma uma
plataforma de gestdo de eventos deslocalizada em
relacdao ao local do objecto, para pelo menos uma
intervencdo no local do objecto, quando o evento
corresponde a referida segunda qualificacao, e

— meios dispostos para definirem um novo valor de,
pelo menos, um dos referidos limiares
predeterminados de qualificacdo de um evento, meios
dispostos para transmitirem este novo limar ao
local do objecto onde ele é registado e meios de

controle para avaliar uma confirmacdo da alteracao
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do valor de um dos referidos limiares transmitida a
partir do local do objecto a unidade de
monitorizacdo e/ou de alarme, a referida unidade de
monitorizacdo e/ou de alarme forma uma plataforma
de gestdo de eventos deslocalizada em relacdoc ao

local do obijecto.

10. Dispositivo (10) de acordo com a
reivindicacdo 7, caracterizado por compreender um primeiro
equipamento (11) localizado no local do objecto e um
segundo equipamento (12) qgque formam a referida unidade de
monitorizacgao e/ou de alarme, e} referido segundo
equipamento compreende uma estacgdo de armazenamento e de
recepcédo (l2a) dos wvalores medidos das medig¢des dos
referidos pardmetros fisicos e/ou do relatdério emitido pelo
referido primeiro equipamento (11), uma estacao de
intervencao (12b) disposta para organizar intervencgdes no
local do objecto, e uma estacdo de confirmacdo (12c)
disposta para comunicar com o0 referido primeiro egquipamento

(11) e confirmar as intervencgdes.

11. Dispositivo de acordo com a reivindicac¢éao 10,
caracterizado por o referido primeiro equipamento (11)
compreender uma unidade (lla) disposta para recolher os
valores das medigcdes recebidas dos sensores e ligada,
respectivamente, a uma unidade de armazenamento de
informacdes (llaa) e a uma unidade de <criagdao de um
relatdério (1llab) a fim de registar estes dados e emitir o

relatdério ligado a qualgquer evento que ocorra no local do
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objecto.

12. Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 10,
caracterizado por a referida estacdo de armazenamento e
recepcado (l12a) do referido segundo equipamento (12) ser uma

estacao Extranet.

13. Dispositivo de acordo com a reivindicacéao 10,
caracterizado por compreender meios 1integrados dispostos
para efectuarem uma transmissdo automdtica de dados de

localizagdo para uma central intermédia de retransmisséao.

14, Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 13,
caracterizado por 0s referidos meios integrados

compreenderem o0 sistema chamado "e-call".

15. Dispositivo de acordo com a reivindicacédo 9,
caracterizado por compreender, ainda, meios de comunicacao
remota (100) de, pelo menos, uma informacdo relativa a um
objecto modvel, nomeadamente um veiculo automdével ou
similar, compreendendo meios (105) dispostos para
identificar, pelo menos, uma das referidas informacdes,
meios dispostos para armazenar, pelo menos, essa referida
informacdo e meios dispostos para comunicar essa informacgao

a uma unidade de monitorizacdo e/ou de alarme (104).

16. Dispositivo de acordo com a reivindicacao 15,
caracterizado por compreender meios (101) dispostos para

ter acesso as informacgbdes armazenadas no equipamento de
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gestdo electrdénica do veiculo (102), e meios (LH, 103)
dispostos para comunicar, a partir do veiculo, pelo menos
uma das referidas informacgdes a referida unidade de
monitorizacdo e/ou de alarme (104) para uma interpretacdo
de, pelo menos, uma das referidas informacdes, com vista a

uma eventual intervencdo posterior no referido veiculo.

17. Dispositivo de acordo com a reivindicacao 9,
caracterizado por compreender meios (106, 107) dispostos
para assegurar um seguimento de, pelo menos, uma das

referidas informag¢des identificada no objecto mével.

18. Dispositivo de acordo com a reivindicacdo 9,
caracterizado por compreender meios dispostos para efectuar
uma localizacdo geografica do objecto mdvel, e meios
dispostos para incluir essa localizacdo geografica, pelo
menos, numa das referidas informacgdes comunicada a referida

unidade de monitorizacdo e/ou de alarme.

19. Dispositivo de acordo com a reivindicacéo 18,
caracterizado por compreender meios dispostos para
assegurar um seguimento da referida localizacdo geografica

do objecto mével.

Lisboa, 8 de Julho de 2015
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