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Tazné zarizeni pro tazeni sani nebo voziku

Oblast techniky
Technické feseni se tyka tazného zafizeni, které se pripeviiuje pomoci bedemiho pasu ¢i postroje

na jedné stran€ k Clovéku (napf. lyzafi, béZkafi, skialpinistovi, béZci) a na stran€ druhé k libovolnému
tazenému voziku ¢1 sanim.

Dosavadni stav techniky

Bézné sané, ¢i jiny typ nejen snézného vozitka, €1 sani pro naklad v podobé materialu nebo jezdce,
predevsim ditéte (Ci napf. psa), mohou byt tazeny za pomoci lana ¢i provazu pfi konstantnim
takové feseni velice nepraktické a mnohdy velice komplikované. V pripad¢€ sjezdu je pak takove
feSeni velice nebezpedné €1 nemozné, kdy se nedaji san€ nebo vozik efektivné ovladat ¢i brzdit,
coz miize byt nebezpecné jak pro naklad, tak pro potencialniho tazeného i vodiciho jezdce, ktery
nema schopnosti takové san€, ¢i vozik ufidit a ubrzdit sam (dité, pes, hendikepovany ¢i ranény
&lovék apod.), ale také pro samotného vodiciho lyzafe. Reseni takového vozitka, které je mozno
pomoci lana prichytit k vodicimu lyZafi je zvefejnéno ve finském patentu FI 71906 B, v evropské
patentové prihlasce EP 2008908 Al je pak zvefejnéno feSeni sani, které lze pfipojit k vodicimu
jezdci.

Podstata technického feSeni

Nedostatky feseni ze stavu techniky odstrariuje v urcité¢ mife tazn¢ zafizeni pro san¢ nebo vozik,
které zahmuje postroj, k nému pfipojenou vyztuhu a aspon jednu vodici ty¢, ktera je zakoncena
prvnim kloubovym spojem s aspon jednou osou otaceni. Pies tento kloub je ty¢ spojena s vyztuhou
a na svém druhém konci je vodici ty¢ zakoncena druhym kloubovym spojem pro uchyceni k sanim
nebo voziku. Druhy kloubovy spoj ma alespon jednu osu otaceni.

Vodici ty¢ muze byt praveé jedna a zafizeni pak dale zahrnuje dva stabiliza¢ni prvky, pricemz kazdy
stabilizaéni prvek je uchycen k vodici ty¢i a je rozebirateln€ spojen s postrojem. Pfi vyuziti dvou
vodicich ty¢i pak naopak nemusi byt tyto stabilizacni prvky pouzité, protoze stabilitu zajisti
samotné dvé tyCe. Tim je mozné ziskat alternativni dvoutyCové provedeni, které muze byt
1 konstrukéné jednodussi a leh¢i nez provedeni s jednou ty¢i a stabilizacnimi prvky.

Prvni kloubovy spoj a/nebo druhy kloubovy spoj muze mit dvé mimobézné osy otaceni. Jednoosé
klouby jsou konstruk¢én€ jednodussi, leh¢i a mohou byt stabilngjsi. Dvouosé klouby pak naopak
umozni leps§i rozsah pohybi, coz miuze byt pohodIngjsi. Volba kloubt tedy muze byt ovlivnéna
napiiklad aplikaci zafizeni podle toho, jaky rozsah pohybu ve kterém sméru je zadouci, nebo
naopak podle toho, Ze je zadouci v n¢kterém sméru pohyb neumoznit,

Predkladané technické feseni dale odstranuje vySe uvedené nedostatky pomoci tazného systému
zahmujiciho vodici ty¢, jenz je opatfena kloubem z kazdé strany a ktera je na jedné strané
pfipevnéna k vodicimu lyZafi pomoci bederniho pasu ¢i postroje a na strané druhé k adaptéru,
pfipevnénému k libovolnym sanim. Neomezeny pohyb zajistuji dva klouby, jejichz hybnost a tedy
1 kontrola nad samotnymi sanémi, nejen pii sjezdu, se da ovladat pomoci pohyblivych
stabilizacnich pak, pfipevnénych k ty¢i na strané vodiciho lyzate, které se zacvaknou v pripadé
potfeby k bedernimu pasu. Na druhé strané, tedy blize k sanim, je pak hybnost kloubu ovladana
pomoci cepu, ktery se vlozi do kloubu. Prostfednictvim aretace bocniho pohybu kazdé¢ho z kloubu
je pak docilena optimalni stabilita a ovladatelnost zejména pfi sjedu, kdy lze cely systém
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provozovat ve tfech modech. 1. Stoupaci, kdy nedochazi k aretaci zadného z kloubu vhodného pro
konstantni pohyb pii stupani ¢i na rovin€. 2. UdrZovaci, kdy dochazi k bo¢ni aretaci kloubu na
stran¢ sani, vhodny pro Clenity terén nebo miméjsi sjezd. 3. Sjezdovy, dochazi k aretaci obou
kloubu, vhodny pro prudsi sjezd ¢i sjezd ve vyssich rychlostech. Podle podminek a profilu daného
terénu je pak pomoci téchto tfi modl zajiSténa vzdy potfebna stabilita a ovladatelnost celé¢ho
systému.

Uchyceni zafizeni k sanim ¢i voziku maze byt realizované adaptérem. Timto adaptérem muze byt
napiiklad Cep, na kterém je oto¢n¢ uchycen konec tazné tyce, pricemz tento Cep pak muze byt
napiiklad pfiSroubovany k sanim ¢i voziku. Mize tedy na koncich obsahovat otvor pro Sroub.
Mozné je tento Cep 1 otocné ulozit v pouzdfe pfipevnéném k sanim ¢1 voziku. Pro uchyceni
napiiklad k sanim, které maji dva v podstat¢ svislé achyty, lze vyuzit adaptéru, ktery zahmuje ty¢,
ktera je na obou koncich uchytitelna k témto tchytum na sanich. Toto uchyceni miaze byt pevné,
napf. Sroubové, ale mize byt realizovano napf. 1 ¢elistmi pro snadné odebirani zarizeni ze sani.
Celisti mohou byt jidtény $roubem s vrtulovou matici & pruzinou atd., aby $ly snadno ruéné
rozevrit. TyC adaptéru mize byt teleskopicka, aby §la vyuzit pro libovolné san¢.

Predkladané technické feseni odstrafiuje nevyhody stavu techniky pomoci tazného zafizeni sani
nebo voziku, které zahmuje postroj, k nému pripojenou vyztuhu a vodici ty¢, ktera je zakoncena
prvnim kloubovym spojem se dvéma mimob¢&znymi osami otaceni, pres ktery je spojena
s vyztuhou. Na svém druhém konci je vodici ty¢ zakon¢ena druhym kloubovym spojem se dvéma
mimobé&znymi osami otaceni, pricemz k vodici ty¢i jsou uchyceny dva stabilizacni prvky, které
jsou rozebiratelné spojeny s postrojem. Stabilizacni prvky mohou byt provedeny jako pevna
ramena, rotaéné pripojena k vodici ty¢i, které jsou k postroji rozebirateln¢ spojena zamkovym
prvek nebo stuhovym uzavérem, pfipadé mohou byt stabilizaénimi prvky pruhy textilie, ¢i lana,
ktera jsou pfi spojeni s postrojem napnuta. Tyto stabilizacni prvky zamezuji pfi spojeni s postrojem
pohybu vodici tyce okolo jedné z os otaceni prvniho kloubového spoje.

Vodici ty¢ jako takova muze byt vytvofena z libovolného materialu, vyhodné pak z dreva,
kompozitu dfeva a plastu, hliniku, ¢i jiného lehkého kovu, ¢i slitiny. Vodici ty¢ muze byt provedena
jako teleskopicka vodici ty¢ se zamykacim mechanismem, ktery zajisti stalou délku vodici tycCe.

Vyhodn¢ prvni kloubovy spoj zahmuje kloub zahmujici ¢ep kloubu, ktery je uloZzeny v pouzdru
kloubu a je orientovany vodorovn¢, a pouzdro, které je soucasti pohyblivé ¢asti kloubu, pfi¢emz
pohybliva ¢ast kloubu dale zahrnuje otvor, pficemz vodici ty¢ nebo ¢ast pevné piipojena k vodici
ty€l zahrnuje otvor a témito otvory je veden drik spojovaciho prvku. Drfik spojovaciho prvku je
orientovan mimobézné vici cepu kloubu. Druhy kloubovy spoj zahmuje kloub zahmujici cep
kloubu, ktery je uloZzeny v pouzdru kloubu a je orientovany vodorovng, a pouzdro, které je soucasti
pohyblivé ¢asti kloubu, prficemz pohybliva ¢ast kloubu dale zahmuje dva otvory, pficemz vodici
ty¢ nebo Cast pevné piipojena k vodici ty¢i zahmuje dva otvory a jednou z dvojici otvoru je veden
drik spojovaciho prvku, pricemz diik spojovaciho prvku je orientovan mimob¢zné vuci Cepu
kloubu. Druha dvojice otvoru se alespon v jedné vzajemné poloze vodici tyce prekryva, pricemz
tazné zafizeni dale zahmuje aretacni éep, ktery je uzpusoben pro vlozeni do druhé dvojice dér.
Druha dvojice dér tedy umoziuje vlozenim areta¢niho ¢epu zamezit rotaci druhého kloubového
spojeni okolo osy tvofené diikem spojovaciho prvku.

Spojovacim prvkem, jehoZz dfik tvori jednu z os otaceni u kazdého kloubového spoje, je vyhodné
Sroub, nejlépe pak Sroub s nezapustnou hlavou doplnény matkou, pficemz mezi hlavou a matkou
je pohybliva ¢ast kloubu a vodici ty¢ nebo ¢ast pevné pripojena k vodici ty¢i. Alternativné je
spojovacim prvkem nyt.

Vyhodn¢ je vyuzito, ze druhy kloubovy spoj zahruje adaptér pro uchyceni k sanim nebo voziku.

S vyhodou ¢ep kloubu druhého kloubového spoje vystupuje na obou stranach z pouzdra kloubu
a je opatfen na obou stranach pruchozimi otvory ¢epu kloubu. Zminénymi otvory muze byt druhy
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kloubovy spoj pfipojen pfimo k sanim nebo voziku pomoci Sroubu, pifipadné k adaptéru pro
uchyceni k sanim nebo voziku.

V obzvlast¢ vyhodném provedeni jsou stabilizaéni prvky provedeny jako ramena, ktera jsou
rotacné€ uchycena k vodici ty¢i, pfiéemz rozebiratelné spojeni s postrojem je realizovano okem
spojenym s postrojem a zahnutim ramena, které¢ do oka zapada. Toto feSeni vykazuje nejvyssi miru
stability a pevnosti.

Technicky problém je taktéz vyfeSen taznym zarizenim pro san¢ nebo vozik, které zahrmuje postroj,
k nému pripojenou vyztuhu, dva stabiliza¢ni prvky a dvé vodici tyCe stejné délky, které jsou na
svych prvnich koncich rota¢né pfipojeny k prvnimu horizontalnimu rotaénimu spoji a na svych
druhych koncich ke druhému horizontalnimu rota¢nimu spoji tak, ze tvofi paralelogram, pficemz
prvni horizontalni rotacni spoj je spojen s vyztuhou a druh¢ horizontalni rotacni spojeni je opatfeno
spojovacim prvkem pro pfipojeni k sanim nebo voziku, pficemz ke kazd¢ vodici ty¢i je uchycen
jeden stabiliza¢ni prvek, pricemz stabiliza¢ni prvky jsou rozebiratelné spojeny s postrojem. Vodici
tyce jako takové mohou byt vytvoreny z libovolného materialu, vyhodné pak z dfeva, kompozitu
dfeva a plastu, hliniku, ¢i jiného lehkého kovu, ¢i slitiny. Vodici tyée mohou byt provedeny jako
teleskopické vodici tyée se zamykacim mechanismem, ktery zajisti stalou délku vodici tyce.
Stabiliza¢ni prvky mohou byt provedeny jako pevna ramena, rotaén¢ piipojena k vodici ty¢i, které
jsou k postroji rozebirateln¢ spojena zamkovym prvkem nebo stuhovym uzavérem, pripadé mohou
byt stabilizatnimi prvky pruhy textilie, ¢i lana, ktera jsou pfi spojeni s postrojem napnuta. Tyto
stabilizani prvky zamezuji pfi spojeni s postrojem rotaci vodicich tyCi okolo os rotace, kter¢
spolutvori paralelogram, tedy rotace okolo horizontalni osy je stale mozna.

Vyhodné jsou stabilizac¢ni prvky provedeny jako ramena, ktera jsou kazdé rotaéné uchyceno
k jedné vodici tyCi, pfiCemz rozebiratelné spojeni s postrojem je realizovano okem spojenym
s postrojem a zahnutim ramena, které do oka zapada. Toto feseni vykazuje nejvyssi miru stability
a pevnosti.

Technicky problém je taktéz vyfeSen taznym zarizenim pro sané nebo vozik, které zahmuyje postroj,
k nému pfipojenou vyztuhu a dv€ vodici tyCe stejné délky, které jsou na svych prvnich koncich
rotacné pfipojeny k prvnimu horizontalnimu rotacnimu spoji a na svych druhych koncich ke
druhému horizontalnimu rotacnimu spoji tak, Ze tvori paralelogram, pficemz prvni horizontalni
rotacni spoj je spojen s vyztuhou a druhym horizontalnim rotacnim spojem, ktery je opatfen
spojovacim prvkem pro pripojeni k sanim nebo voziku, pficemz k jedné z vodicich ty¢i je rotaéné
uchycen stabilizacni prvek, ktery jsou rozebiratelné spojen druhou vodici ty¢i. Vodici tyce jako
takové mohou byt vytvoreny z libovolného materialu, vyhodné pak z dreva, kompozitu dfeva
a plastu, hliniku, ¢i jiného lehkého kovu, ¢i slitiny. Vodici ty¢e mohou byt provedeny jako
teleskopické vodici tyée se zamykacim mechanismem, ktery zajisti stalou délku vodici tyce.
Samotny paralelogram je pak zamykatelny stabilizaénim prvkem, ktera zamezuje soucasné rotaci
vodicich ty¢i okolo os otacenti, které spoluvytvafi paralelogram.

Vyhodné¢ je vyuzito, ze stabilizacni prvek je proveden jako dvé vzajemné spojena ramena, ktera
jsou s druhou vodici ty¢i rozebiratelné spojena ve dvou odlisnych mistech. Toto spojeni zajistuje
pevngjsi zajisténi. Pripadné je vyhodné vyuzito, Ze stabilizacni prvek je proveden jako rameno,
pfiemz alespon rozebiratelné spojeni s druhou vodici ty¢i nebo rotacni spojeni s prvni vodici tyci
nema stuperi volnosti rotace okolo osy kolmé k vodici ty¢i.

Vyhodn¢ je postroj u kteréhokoliv provedeni tazného zafizeni proveden jako bedemi pas zahmujici
nosnou ¢ast a k ni pripojeny pasek opatfeny rozepinatelnou sponou. Vyhodné je pak rozepinatelna
spona je dale opatfena zkracovaci prezkou nebo racnou.

Alternativné postroj zahmuje mnoZinu paska, pfi¢emz zahmuje alespon uzavienou smycku pro
obejmuti beder nebo trupu a dvé uzaviené smycky pro pruchod rukou. Vyhodn¢ je kterakoliv ze
smycek opatfena rozepinatelnou sponou.
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Objasnéni vvkresu

Podstata tohoto technického reseni je dale objasnéna na prikladech jeho uskuteénéni, které jsou
popsany s vyuzitim pfipojenych vykresu, kde na:

obr. 1 je vyobrazeno tazné zafizeni dle prvniho prikladného provedeni;

obr. 2 je vyobrazen detail druh¢ho kloubového spoje tazného zafizeni z obr. 1;

obr. 3 je vyobrazen detail postroje, stabilizaCnich prvki a prvniho kloubového spoje;

obr. 4 je vyobrazen detail postroje, stabiliza¢nich prvka a prvniho kloubového spoje tazného
zafizeni dle druhého prikladného provedeni;

obr. 5 je vyobrazen detail druhého kloubového spoje tazného zafizeni dle druhého prikladného
provedeni;

obr. 6 je vyobrazeno tazné zafizeni dle druhého piikladného provedenti;
obr. 7 je vyobrazeno tazné zafizeni dle tfetiho pfikladného provedeni v pohledu shora;
obr. 8 je vyobrazeno tazné zafizeni dle Ctvrtého prikladného provedeni v pohledu zboku;

obr. 9 je vyobrazen detail tazného zafizeni dle patého prikladného provedeni; a
obr. 10 je vyobrazen detail tazné¢ho zafizeni dle Sesté¢ho prikladného provedeni.

Priklady uskute¢néni technického feSeni

Prikladem provedeni tohoto technického feSeni je tazné zafizeni pro san¢ 17 ¢i vozik 16 tahané
¢lovekem (lyzafem, bézcem apod.), pripojitelné k ¢lov€ku pomoci postroje 12 a k sanim 17 nebo
voziku 16, ve vSech prikladnych provedenich niZze zahmuje tazné zafizeni vodici ty¢ 7 nebo vodici
tyce 7. Vodici ty¢ 7 jako takova muze byt vytvorena z libovolného materialu, vyhodn¢ pak z dfeva,
kompozitu dfeva a plastu, hliniku, ¢i jiného lehkého kovu, ¢i slitiny. Vodici ty¢ 7 muze byt
provedena jako teleskopicka vodici ty¢ 7 se zamykacim mechanizmem, ktery zajisti stalou délku
vodici ty¢e 7. Takové mechanizmy teleskopickych ty¢i a jejiho zamykani jsou odbomikovi znamy,
zamykani vysuvu je feSeno napiiklad pomoci svémého spoje objimky s rychloupinakem,
v alternativnim provedeni teleskopické vodici tyce 7 pak je feSeno pomoci aretacnich koliku, které
zapadaji do ekvidistanéné provedenych otvoru v jedné z ¢asti vodici tyée 7 a otvoru ve druhé ¢asti
teleskopické vodici tyce 7. Pro vSechna pfikladna provedeni plati, Ze jsou pfipojena ¢i pfipojitelna
k sanim 17 nebo voziku 16, pfi¢emz samotné san¢ 17 nebo vozik 16 nejsou vzdy vyobrazeny.
Sanémi 17 mohou byt libovoln¢ san¢ 17 uréené pro prevoz nakladu ¢i osob, pfipadné pak také tzv.
sportovni kocarky opatfené lizinami, vozikem 16 je pak typicky vozik 16 pro pfevoz nakladu nebo
osob, typicky je vozikem 16 napriklad kocarek, invalidni vozik nebo jiny vozik, narozdil od sani
17 je pak vozik 16 opatren koly. San¢ 17 ¢i vozik 16 jsou opatfeny dle provedeni opatfeny dirou
s vnitinim zavitem, dfevénou, ¢i jinou deformovatelnou ¢asti, do niz lze zavrtat zavrtny Sroub,
pfipadn¢ protikusem adaptéru, ktery umoziuje uchytit adaptér a pevng jej spojit se sanémi 17 nebo
vozikem 16. Spojeni realizovan¢ adaptérem, stejné jako ostatni mozna spojeni s druhym
kloubovym spojem jsou provedena tak, ze nemaji zadny stupen volnosti.

Prvnim prikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 1 az 3. V tomto prikladném
provedeni je postroj 12 proveden jako bederni pas, ktery zahrnuje nosnou ¢ast a k ni pripojeny
pasek. Nosna cast je Sirsi nez pasek a je k ni pripojena vyztuha 9. K této vyztuze 9 je prvnim
kloubovym spojem se dvéma mimob¢&znymi osami otaceni pfipojena vodici ty¢ 7. V tomto
pfikladném provedeni je uzito jedné vodici tyée 7. Na druhém konci vodici tyce 7 je vodici ty¢ 7
opatfena druhym kloubovym spojem se dv€éma mimobéznymi osami otaceni. Pfes zminén¢ druh¢
kloubov¢ spojeni je vodici ty¢ pfipojena k sanim 17 nebo voziku 16.

V tomto prikladném provedeni je vodici ty¢ 7 opatfena k vodici ty¢i pfipojenou spojovaci ¢asti 6
vodici ty¢e 7. Spojeni je provedeno pomoci Sroubovych spoju, pricemz spojovaci ¢ast 6 vodici
tyCe 7 obepina alespori Castecné vodici ty¢ 7. V tomto prikladném provedeni je spojovaci ¢ast 6
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vodici tyCe 7 provedena tfemi sténami, pfi¢emz dvé€ jsou vzajemné vodorovng a jsou spojeny pres
treti sténu, jez je k nim kolma. Tento tvar je uzit v provedeni vodici ty¢e 7, ktera je obdélnikového
prufezu. V tomto provedeni jsou vodorovné st€ény smérem od vodici ty¢e 7 zmenSovany, aby byl
zajistén pristup ke spojovacimu prvku, ktery je zde proveden jako spojovaci Sroub 5, pfipadné pak
také pro pfistup k aretacnimu ¢epu 4. V alternativnim provedeni vodici ty¢e, kdy ma vodici ty¢ 7
kruhovy prifez (nevyobrazeno), je spojovaci €ast 6 vodici tyce 7 provedena jako duta trubka, ktera
je na vodici ty¢ 7 nasazena, priemz ze spojovaci ¢asti 6 na jejim konci vystupuje plocha ¢ast.

Spojovaci ¢ast 6 vodici tyCe 7, ktera je soucasti prvniho kloubového spoje, je opatfena pruchozim
otvorem, a spojovaci ¢ast 6 vodici tyce 7, ktera je soucasti druhého kloubového spoje, je opatfena
dvéma priuchozimi otvory.

Prvni kloubovy spoj v tomto provedeni zahmuje vyztuhu 9, ktera zahrnuje vycnélek, v némz je
ulozen ¢ep 3 kloubu, pficemz ¢ep 3 kloubu je orientovan horizontaln¢. K tomuto cepu 3 kloubu je
rotacné pripojena pohybliva cast 8 kloubu, ktera je na ¢ep 3 kloubu nasazena pouzdrem 14 kloubu.
Pohybliva ¢ast smérem od pouzdra 14 kloubu zahmuje plochou ¢ast, ve které je proveden jeden
pruchozi otvor. Pruchozi otvor pohyblivé Casti 8 kloubu a spojovaci ¢asti 6 vodici tyée 7 je
propojen spojovacim prvkem, zde spojovacim Sroubem 3, ktery je opatfen matkou na jedné strané
anezapustnou hlavou na druh¢é strané. Drik spojovaciho Sroubu 5 pak tvofi osu otaceni.
V alternativnim provedeni spojovaciho prvku je spojovaci prvek nyt. UZiti Sroubu 5 ma vyhodu ve
vymeénitelnosti spojovaciho prvku a umoznéni dotazeni sevieni spojovaci casti 6 vodici tyce 7
a pohybliv¢ ¢asti 8 kloubového spoje, které spoluurcuje pohyblivost rota¢niho spoje.

Postroj 12 je opatfen drzakem 11 stabilizacniho prvku 10, ktery je v tomto pfikladném provedeni
proveden jako pevné oko vyroben¢ z tuhého matenialu z mnoziny kov, plast, slitina a kompozitni
material. Tento drzak 11 stabilizac¢niho prvku 10 zahmuje zakladnu, ktera je ze stejné¢ho materialu
a je pevng, v tomto prikladném provedeni na alesponi ¢tyfech mistech, spojena s postrojem 12, zde
tedy v misté, které je nosnou ¢asti bedemiho pasu.

Stabilizac¢ni prvky 10 jsou v tomto piikladném provedeni ramena zahnuta na svych koncich, ktera
jsou rotacn¢ uchycena k vodici ty¢i 7 na jeji levé a pravé strané (pfi pohledu na bedemi pas v ose
vodici ty¢e 7). Rotacni spojeni je vyhodné provedeno opatfenim ramen otvory na jejich konci
bliz§imu vodici ty¢i 7 a nasazeni téchto otvort na dfik Sroubu, kterym je prichycena spojovaci
¢ast 6 vodici ty¢e 7. Ramena jsou tvarovana tak, ze sméfuji od vodici tyée 7 smérem k okum na
bedernim pasu. Stabiliza¢ni prvky 10, v tomto pfikladném provedeni ramena jsou rozebiratelné
spojena s postrojem 12, v tomto prikladném provedeni s bedernim pasem a to zde zminénou dvojici
zahnuti ramena a oko. Pfiéemz rotaci ramen je pak dosazeno jejich rozebiratelné spojeni
s bedernim pasem, kdy je zamezeno rotaci vodici tyce 7 vaci pohyblivé Casti 8 kloubu. Rotaci
ramen v opacném sméru je pak dosaZeno rozpojeni tohoto spojeni a rotace vodici tyce 7 vuci
pohyblivé ¢asti 8 kloubu je umoznéna.

Druhy kloubovy spoj v tomto provedeni zahmuje adaptér 1 pro uchyceni sani 17 nebo voziku 16,
ktery zahmuje vycnélek, v némz je ulozen Cep 3 kloubu, pfi¢emz cep 3 kloubu je orientovan
horizontaln¢. K tomuto ¢epu 3 kloubu je rotaéné pripojena pohybliva ¢ast 8 kloubu, ktera je na
¢ep 3 kloubu nasazena pouzdrem 14 kloubu. Pohybliva ¢ast 8 kloubu smérem od pouzdra 14
kloubu zahmuje plochou cast, ve které jsou provedeny dva prichozi otvory. Prvni prichozi otvor
pohyblivé casti 8 kloubu a spojovaci ¢asti 6 vodici ty¢e 7 je propojen spojovacim prvkem, zde
spojovacim Sroubem 3, ktery je opatfen matkou na jedné stran€ a nezapustnou hlavou na druhé
stran¢. Drik spojovaciho Sroubu 5 pak tvofi osu otaceni. V alternativnim provedeni spojovaciho
prvku je spojovaci prvek nyt. UZiti Sroubu 5 ma vyhodu ve vymeénitelnosti spojovaciho prvku
a umoznéni dotazeni sevieni spojovaci ¢asti 6 vodici tyCe 7 a pohyblivé ¢asti 8 kloubového spoje,
které spoluurcuje pohyblivost rotacniho spojeni. Spojovaci ¢ast 6 vodici tyée 7 zahmuje dva
pruchozi otvory, pfi¢emz prvnim vyse zminénym prochazi diik spojovaciho prvku. Druhy prichozi
otvor pohyblivé Casti 8 kloubu a druhy prichozi otvor spojovaci ¢asti 8 vodici tyce 7 se alespon
v jedné poloze piekryvaji. Do zminénych druhych prichozich otvoru je vsunutelny aretacni cep 4,
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ktery vsunutim do obou otvort zamezuje vzajemné rotaci vodici tyée 7 a pohyblivé ¢asti 8 kloubu
ve druhém kloubovém spoji. Aretacni ep 4 je proveden jako Cep zahmujici hlavu, ktera zabrariuje
propadnuti ¢epu otvorem. Aretaéni Cep 4 je v alternativnich provedenich aretacniho ¢epu 4 opatfen
pojistnou sponou, ktera prochazi otvorem areta¢niho ¢epu 4, v dalSim alternativnim provedeni
arctacniho Cepu 4 je aretacni Cep dale pripojen k provazku, ¢i fetizku, ktery je uchycen k vodici
ty€l 7, spojovaci €asti 6 vodici ty¢e 7 nebo pohyblivé ¢asti 8 kloubu, coz zajistuje, Ze aretacni Cep 4
neni v neuzivané poloze (mimo otvory) ztracen.

Adaptér 1 pro uchyceni sani 17 nebo voziku 16 je tvarovan tak, aby byl uchytitelny do protikusu
adaptéru sani 17 nebo voziku 16. Zminéné protikusy jsou odbornikovi obecn¢ znamy a mohou byt
realizovany riznymi zpusoby. V tomto prikladném provedeni jsou vzajemnymi protikusy adaptér 1
pro uchyceni sani 17 nebo voziku 16 podlouhla ¢ast obdélnikového prifezu, ve které jsou
vytvoreny dva otvory. Protikusem, ktery je soucasti sani 17 nebo voziku 16 je pak napfriklad
zasuvna Cast se dvéma vodorovnymi sténami, které jsou vzajemné rovnobézné a spojené spodni
nebo homi sténou, pii¢emz adaptér 1 pro uchyceni sani 17 nebo voziku 16 lze do tohoto prostoru
vsunout s presahem a do otvoru v adaptéru 1 jsou vsazeny aretacni Cepy protikusu adaptéru 1 pro
uchyceni sani 17 nebo voziku 16.

Reseni dle tohoto piikladného provedeni tedy umoziiuje uzit tazné zafizeni ve tiech rezimech.
Prvnim je stoupaci rezim, kdy nejsou arctovany zadné osy otaceni, ramena tedy nejsou spojena
s oky a aretacni Cep 4 neni vlozen do druhych otvori ve druhém kloubové spoji. Toto usporadani
je vhodné pro konstantni pohyb pfi stupani ¢i na roviné. Druhym reZimem je udrzovaci, vhodny
pro Clenity terén nebo mimgéjsi sjezd, kdy je aretacni ¢ep 4 vsunut do druhych otvora spojovaci
¢asti 6 vodici tyCe 7 a pohyblivé ¢asti 8 kloubu, pfi¢emz timto je aretovana rotace pohyblivé ¢asti 8
kloubu a vodici tyce 7 okolo dfiku spojovaciho prvku ve druhém kloubovém spoji. Tretim reZimem
je sjezdovy rezim vhodny pro prudsi sjezd ¢i sjezd ve vysSich rychlostech, kdy je aretacni Cep 4
vlozen do druhych dér a stabiliza¢ni prvky 10 jsou spojeny s postrojem 12. Timto je tedy zamezeno
rotaci vodici tyée 7 viéi které¢koliv pohyblivé ¢asti 8 kloubu, tedy prvniho 1 druh¢ho kloubu.

Druhym prikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 4 az 6. Toto provedeni
odpovida prvnimu prikladnému provedeni, krom toho, Ze pasek bederni pasu dale zahrnuje
sponu 13, pfi¢em? tato spona 13 je rozepinatelna a je opatfena zkracovaci pfezkou, v alternativnim
provedeni spony 13 je zkracovaci prezka opatfena racnou.

Druhé¢ prikladné provedeni se poté dale odliSuje tim, Ze nezahmuje adaptér 1 pro pfipojeni sani 17
nebo voziku 16. Namisto adaptéru 1 pro pfipojeni sani 17 nebo voziku 16 je ¢ep 3 kloubu proveden
tak, Ze vystupuje na obou stranach z pouzdra 14 kloubu a je opatfen na obou stranach priachozimi
dirami 15 Cepu 3 kloubu. Pri¢emz tyto diry 15 jsou urCeny pro pruchod zavrtného Sroubu, kterym
je druhy kloubovy spoji spojen se sanémi 17 nebo vozikem 16.

Tretim piikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 7. Ve tfetim piikladném
provedeni je postroj 12 proveden totozné€ jako v prvnim prikladném provedeni. Ve tfetim
pfikladném provedeni je uzito dvou vodicich ty¢i 7, které jsou stejné dlouhé a jsou rovnobézné
uchyceny rotacnim spojenim 19 s jednou z ¢asti horizontalniho rotacniho spoj 18 tak, ze vodici
tyCe 7, rotacni spojeni 19 a ¢ast horizontalniho rotacniho spoje 18 tvofi paralelogram. Horizontalni
rotacni spoj 18 je proveden totozn¢ jako odpovidajici spoj v prvnim piikladném provedeni. Tedy
pomoci ¢epu 3 kloubu, pohyblivé ¢asti 8 kloubového spoje a adaptéru 1 pro pfipojeni sani 17 nebo
voziku 16 a vyztuze 9. Rozdilem je, Ze spojeni, k némuz je vyuzito dfiku spojovaciho prvku, je
provedeno pfimo mezi vodicimi ty¢emi 7 a pohyblivou Casti 8 jednotlivych kloubovych spoja.
Neni tedy vyuzito spojovaci ¢asti 6 vodici tyCe 7 a otvory jsou pifimo provedeny v blizkosti konct
vodicich ty¢i 7. Pohyblivé ¢asti 8 kloubu zahruji vzdy dva otvory, které jsou vzdaleny od Cepu 3
kloubu ve stejné vzdalenosti a rozestupy dér na obou pohyblivych ¢astech 8 kloubu jsou totozné.

Stabiliza¢nimi prvky 10 jsou opét rotacné pfipojena ramena, jez jsou na konci zahnuta, ktera uzivaji
stejn¢ho drzaku 11 stabilizacniho prvku, jako v pfedchozich prikladnych provedenich. Rozdilem
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je rotacni uchyceni ramen k vodicim ty¢im 7, kdy je ke kazdé z vodicich ty¢i 7 uchyceno pravé
jedno rameno rotacnim spojenim 20 stabiliza¢niho ramene. V tomto tfetim prikladném provedeni
neni uzito aretacniho ¢epu 3.

V tomto provedeni je tazné zafizeni uzitelné ve dvou rezimech, a to stoupacim rezimu, kdy nejsou
arctovany zadné osy otaceni, ramena tedy nejsou spojena s oky. Toto usporadani je vhodné pro
konstantni pohyb pfi stupani ¢i na rovin€¢. Druhym rezimem je sjezdovy rezim vhodny pro prudsi
sjezd ¢i sjezd ve vysSich rychlostech, kdy jsou stabilizaéni prvky 10 spojeny s postrojem 12. Timto
je tedy zamezeno rotaci vodicich ty¢i 7 vuci kterékoliv pohyblivé ¢asti 8 kloubu, tedy prvniho
1 druhého kloubu.

Ctvrtym piikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 8. Toto prikladné provedeni
je totozné jako treti prikladné provedeni s tim rozdilem, Ze postroj 12 je proveden jako mnozina
pasku, pfi¢emz zahmuje alespon uzavienou smycku pro obejmuti beder nebo trupu a dvé uzaviené
smycky pro prichod rukou a dvé smycky pro prichod nohou. Odbornikovi je patmé, Zze pro
spravnou funkci zarizeni lze vypustit smycky pro prichod nohou. Kterakoliv ze smy¢ek je opatfena
rozepinatelnou sponou 13 a doplné€na o zkracovaci prezku ¢i racnu.

Druhym rozdilem je provedeni stabilizacniho prvku 10, ktery neni rotacné uchycen, feseni tedy
neni opatfeno rotacnim spojenim 20 stabilizaéniho ramene. Stabilizacni prvek 10 je proveden
v tomto prikladném provedeni jako kterykoliv z nasledujicich prvku lano, provaz a textilni popruh,
piiéemz tento stabilizacni prvek 10 je uzit ve dvou kusech, jednom spojenym s jednou vodici ty¢i 7
a druhy spojeny s druhou vodici ty¢i 7. Stabiliza¢ni prvek 10 je v tomto prikladném provedeni
pfipojen k postroji 12 pomoci stuhového uzavéru, kdy postroj 12 zahruje textilii a stabilizacni
prvek 10 zahmuje hacky, pripadné naopak. Pro spravnou funkci feSeni musi byt v pfipad¢ uZziti
rozebiratelného spojeni stabiliza¢ni prvek 10 plné napnut. V altemativnim provedeni tohoto
spojeni s uzitém téchto stabilizacnich prvku 10 je rozebiratelné spojeni stabilizaénich prvka 10
a postroje 12 realizované pomoci oka a karabiny.

V tomto provedeni je tazné zafizeni uzitelné ve dvou rezimech, a to stoupacim rezimu, kdy nejsou
arctovany zadné osy otaceni, stabilizacni prvky 10, tedy nejsou spojeny s postrojem 12. Toto
usporadani je vhodné pro konstantni pohyb pifi stupani ¢i na roving. Druhym rezimem je sjezdovy
rezim vhodny pro prudsi sjezd ¢i sjezd ve vysSich rychlostech, kdy jsou stabiliza¢ni prvky 10
spojeny s postrojem 12. Timto je tedy zamezeno rotaci vodicich ty¢i 7 vici kterékoliv pohyblivé
¢asti 8 kloubu, tedy prvniho 1 druhého kloubu

Patym prikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 9, toto prikladné provedeni
Jje totozné jako ve tretim prikladném provedeni, ale postroj 12 nezahmuje drzak 11 stabiliza¢niho
prvku 10. Samotny stabiliza¢ni prvek 10 je pak proveden odlisn¢ od prechozich. Stabilizaéni prvek
je rotacn€ uchycen k jedné z vodicich ty¢i 7 a okolo osy, ktera je rovnobézna s osou vodici tyce 7.
Stabiliza¢ni prvek 10" zahrnuje dvé ramena, ktery jsou rozebiratelné spojitelna se druhou vodici
tyCi 7 pres drzak stabilizacniho prvku 10°, ktery je v tomto provedeni realizovan jako
rychloupinakem uzamykatelna objimka obepinajici druhou vodici ty¢ 7. Drzakem 11
stabiliza¢niho prvku 10° jsou vybavena ob¢ ramena.

V tomto provedeni je tazné zafizeni uzitelné ve dvou rezimech, a to stoupacim rezimu, kdy nejsou
arctovany zadn¢ osy otaceni, stabilizacni prvek 10°, tedy neni spojen s druhou vodici ty¢i 7. Toto
usporadani je vhodné pro konstantni pohyb pfi stoupani ¢i na rovin¢. Druhym rezimem je sjezdovy
rezim vhodny pro prudsi sjezd ¢i sjezd ve vysSich rychlostech, kdy je stabiliza¢ni prvek 10° spojen
s druhou vodici ty¢i 7. Timto je tedy zamezeno rotaci vodicich ty¢i 7 vici kterékoliv pohyblivé
¢asti 8 kloubu, tedy prvniho 1 druhého kloubu

Sestym prikladnym provedenim tazného zafizeni je provedeni na obr. 10. toto piikladné provedeni
je shodné s patym prikladnym provedenim. Jedinym rozdilem je, Ze stabilizacni prvek 10” zahmuje
pouze jedno rameno, které¢ je na konci zahnuto a je pomoci drzaku 11 stabiliza¢niho prvku 10°
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rozebiratelné spojeno s druhou vodici ty¢i 7. Pricemz v tomto provedeni je drzakem 11
stabilizaéniho prvku 10° otvor ve druhé vodici ty¢i 7. Pfi¢emz pro spravnou funkci v tomto
prikladném provedeni je nutné aby rotacni spojeni 20 stabilizacniho ramene mélo pouze jeden
stupen volnosti.

V tomto provedeni je tazné zafizeni uzitelné ve dvou rezimech, a to stoupacim rezimu, kdy nejsou
arctovany zadn¢ osy otaceni, stabilizacni prvek 10°, tedy neni spojen s druhou vodici ty¢i 7. Toto
usporadani je vhodné pro konstantni pohyb pfi stoupani ¢i na rovin¢. Druhym rezimem je sjezdovy
rezim vhodny pro prudsi sjezd ¢i sjezd ve vysSich rychlostech, kdy je stabilizaéni prvek 10° spojen
s druhou vodici ty¢i 7. Timto je tedy zamezeno rotaci vodicich ty¢i 7 vici kterékoliv pohyblivé
¢asti 8 kloubu, tedy prvniho 1 druhého kloubu

V sedmém provedeni je tazné zafizeni realizovano se dvéma vodicimi ty¢emi 7, které jsou na
jednom konci rotaéng€ spojeny s postrojem 12 a na druhém konci rotaén€ spojeny s adaptérem pro
pfipojeni k sanim ¢i voziku. V tomto provedeni tak na rozdil od napf. tfetiho provedeni vySe nejsou
tyCe opatfeny stabiliza¢nimi prvky 10 — dostatecnou stabilitu zajistuje to, ze vodici tyce 7 jsou dve.
Kloubova spojeni jsou zde kazdé jen s jednou osou rotace, byt alternativné lze vyuZit 1 viceose
klouby. U postroje 12 v sedmém provedeni je tato osa horizontalni a kloub lze zajistit napf.
zacvaknutim konce vodici tyce 7 do kovového oka na postroji 12, kde toto oko je pak vyztuhou 9
postroje 12. Tyc¢e jsou pak k postroji 12 uchyceny na bocich, ne na jeho zadni stran¢, jako je tomu
napf. u tfetiho provedeni. U adaptéru je osa rotace rovn¢z horizontalni, napf. zajist€éna pomoci
cepu.

Odbomikovi je patmé, Ze jednotlivé ¢asti popsané v prikladnych provedenich lze v pfipad¢ potieby
vzajemné kombinovat za ucelem vytvoreni feSeni tazného zafizeni dle predkladaného technického
feSeni.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Tazné zafizeni pro tazeni sani (17) nebo voziku (16), vyznalujici se tim, ze zahrnuje
postroj (12), k nému pfipojenou vyztuhu (9) a aspon jednu vodici ty¢ (7), ktera je zakonéena prvnim
kloubovym spojem s aspon jednou osou otaceni, pres ktery je spojena s vyztuhou (9), a na svém
druhém konci je vodici ty€ (7) zakoncena druhym kloubovym spojem pro uchyceni k sanim (17)
nebo voziku (16), pficemz druhy kloubovy spoj ma aspon jednu osu otaceni.

2. Tazné zafizeni dle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze vodici ty¢ (7) je pravé jedna a Ze zarizeni
dale zahmuje dva stabilizacni prvky (10), pficemz kazdy stabiliza¢ni prvek (10) je uchycen k vodici
ty€i (7) a je rozebirateln¢ spojen s postrojem (12).

3. Tazné zafizeni dle naroku které¢hokoliv z pfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, ze prvni
kloubovy spoj ma dvé mimobézné osy otaceni.

4. Tazné zafizeni dle naroku kteréhokoliv z predchazejicich naroki, vyznadujici se tim, Ze
druhy kloubovy spoj ma dvé mimob¢zné osy otaceni.

5. Tazné zafizeni dle naroku které¢hokoliv z prfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, ze prvni
kloubovy spoj zahrnuje kloub zahrnujici ¢ep (3) kloubu, ktery je uloZzeny v pouzdru (14) kloubu a
Jje orientovany vodorovng, a pouzdro, kter¢ je soucasti pohyblivé ¢asti (2) kloubu, pfi¢emz pohybliva
¢ast kloubu dale zahmuje otvor, pficemz vodici ty¢ (7) nebo ¢ast pevné pripojena k vodici ty¢i (7)
zahmuje otvor a témito otvory je veden dfik spojovaciho prvku, a ze dfik spojovaciho prvku je
orientovan mimob¢zné vuci Cepu (3) kloubu, pficemz druhy kloubovy spoj zahrmuje kloub
zahmujici ¢ep (3) kloubu, ktery je uloZeny v pouzdru (14) kloubu a je orientovany vodorovné, a
pouzdro, které je soucasti pohyblivé ¢asti (2) kloubu, pfi¢emz pohybliva ¢ast kloubu dale zahmuje
dva otvory, pricemz vodici ty¢ (7) nebo ¢ast pevné pripojena k vodici ty¢i (7) zahmuje dva otvory
a jednou z dvojici otvoru je veden drik spojovaciho prvku, pficemz dfik spojovaciho prvku je
orientovan mimob¢zné vuéi ¢epu (3) kloubu a druha dvojice otvora se alespon v jedné vzajemné
poloze vodici tyce (7) prekryva, pfiCemz tazné zafizeni dale zahmuje aretacni cep (4), ktery je
uzpusoben pro vlozeni do druhé dvojice dér.

6. Tazné zafizeni dle naroku 5, vyznacujici se tim, ze druhy kloubovy spoj zahmuje adaptér (1)
pro uchyceni sani (17) nebo voziku (16).

7. Tazné zafizeni dle naroku 5, vyznacujici se tim, ze ¢ep (3) kloubu druhého kloubového spojeni
vystupuje na obou stranach z pouzdra (14) kloubu a je opatfen na obou stranach priichozimi otvory
(15) ¢epu (3) kloubu.

8. Tazné zafizeni dle které¢hokoliv z predchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze stabilizacni
prvky (10) jsou provedeny jako ramena, ktera jsou rotacné uchycena k vodici ty¢i (7), pfiemz
rozebiratelné spojeni s postrojem (12) je realizovano okem spojenym s postrojem (12) a zahnutim
ramena, které do oka zapada.

9. Tazné zafizeni podle naroku 1, vyznaé€ujici se tim, Ze zahmuje dva stabilizac¢ni prvky (10) a
zahmuje celkem dvé€ vodici tyce (7), které jsou stejné délky, pricemz prvnim kloubovym spojem je
prvni horizontalni rotacni spoj (18) a druhym kloubovym spojem je druhy horizontalni rotacni spoj
(18), pricemz vodici ty¢e (7) jsou na svych prvnich koncich rotacn€ pfipojeny k prvnimu
horizontalnimu rotacnimu spoji (18) a na svych druhych koncich ke druhému horizontalnimu
rotacnimu spoji (18) tak, Ze tvofi paralelogram, pfi¢emz prvni horizontalni rota¢ni spoj (18) je spojen
s vyztuhou (9) a druhy horizontalni rotacni spoj (18) je opatfen spojovacim prvkem pro pfipojeni
k sanim (17) nebo voziku (16), prficemz ke kazdé vodici ty¢i (7) je uchycen jeden stabilizacni prvek
(10) a stabiliza¢ni prvky (10) jsou rozebiratelné spojeny s postrojem (12).
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10. Tazné zafizeni dle naroku 9, vyznacujici se tim, ze stabiliza¢ni prvky (10) jsou provedeny jako
ramena, ktera jsou kazd¢é rotacné uchyceno k jedné vodici ty¢i (7), pfi¢emZ rozebiratelné spojeni
s postrojem (12) je realizovano okem spojenym s postrojem (12) a zahnutim ramena, které¢ do oka
zapada.

11. Tazné zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze zahmuje celkem dv¢ vodici tyce (7), které
jsou stejné délky, pricemz prvnim kloubovym spojem je prvni horizontalni rotacni spoj (18) a
druhym kloubovym spojem je druhy horizontalni rotacni spoj (18), pfi¢emz vodici tyce (7) jsou na
svych prvnich koncich rota¢né pfipojeny k prvnimu horizontalnimu rotacnimu spoji (18) a na svych
druhych koncich ke druhému horizontalnimu rotac¢nimu spoji (18) tak, Ze tvofi paralelogram,
pfi¢emzZ prvni horizontalni rotacni spoj (18) je spojen s vyztuhou (9) a druhy horizontalni rotacni
spoj (18) je opatfen spojovacim prvkem pro pripojeni k sanim (17) nebo voziku (16), pfiemz
k jedné z vodicich ty¢i (7) je rotacn€ uchycen stabiliza¢ni prvek (10°), ktery je rozebiratelné spojen
druhou vodici ty¢i (7).

12. Tazné zafizeni dle naroku 11, vyznacujici se tim, Ze stabilizacni prvek (10°) je proveden jako
dvé vzajemné spojena ramena, ktera jsou s druhou vodici ty¢i (7) rozebiratelné€ spojena ve dvou
odlisnych mistech.

13. Tazné zafizeni dle naroku 11, vyznacujici se tim, ze stabilizacni prvek (10°) je rameno, pficemz
alespon rozebiratelné spojeni s druhou vodici ty¢i (7) nebo rotacni spojeni s prvni vodici ty¢i (7)
nema stuperi volnosti rotace okolo osy kolmé k vodici ty¢i (7).

14. Tazné zafizeni dle kteréhokoliv z prfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, ze postroj (12) je
proveden jako bedemi pas zahrnujici nosnou ¢ast a k ni pripojeny pasek opatfeny rozepinatelnou

sponou (13).

15. Tazné zafizeni dle naroku 14, vyznacujici se tim, Ze rozepinatelna spona (13) je dale opatfena
zkracovaci pfezkou nebo racnou.

16. Tazné zafizeni dle kteréhokoliv z naroku 1 az 13, vyznac€ujici se tim, Ze postroj (12) zahmuje
mnozinu pasku, pri¢emz zahmuje alespon uzavienou smycku pro obejmuti beder nebo trupu a dvé
uzavien¢ smycky pro prichod rukou.

17. Tazné zafizeni dle naroku 16, vyznacujici se tim, ze kterakoliv ze smycek je opatfena

rozepinatelnou sponou (13).

10 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

1 adaptér pro uchyceni sani nebo voziku
3 ¢ep kloubu

4 aretacni ¢ep

5 spojovaci Sroub

6 spojovaci ¢ast vodici tyCe
7 vodici ty¢

8 pohybliva ¢ast kloubu

9 vyztuha

10,10" stabiliza¢ni prvek

11 drzak stabiliza¢niho prvku
12 postroj

13 spona

14 pouzdro kloubu
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horizontalni rotacni spoj

rotacni spojeni

rotacni spojeni stabiliza¢niho ramene
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Obr. 8
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