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(57) La présente invention concerne une installation
pour enlever de la cavité abdominale de poissons évis-
cérés des éléments indésirables tels que des parasites
et/ou des restes de visceres.

Conformément a I'invention, l'installation comprend
un outil de grattage et d’aspiration (2) comprenant un
canal d’aspiration (4) muni d’une extrémité proximale (5)
et d’'une extrémité distale (6),
laquelle extrémité distale (6) dudit canal d’aspiration (4)
comprend un orifice d’aspiration (7) et des moyens de
grattage (8) adaptés pour gratter la paroi de la cavité
abdominale des poissons,
et laquelle extrémité proximale (5) dudit canal d’aspira-
tion (4) est raccordée a des moyens de mise en dépres-
sion adaptés pour aspirer lesdits éléments indésirables.

INSTALLATION POUR ENLEVER DES ELEMENTS INDESIRABLES DE LA CAVITE
ABDOMINALE DE POISSONS EVISCERES

Fig. 2
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Description

Domaine technique de l'invention

[0001] La présente invention concerne le domaine de
industrie de la péche.

[0002] Elle concerne plus particulierement une instal-
lation qui permet d’enlever des éléments indésirables de
la cavité abdominale de poissons éviscérés, parexemple
des reliquats de viscéres et/ou des parasites.

Etat de la technique

[0003] Pour leur présentation a la vente et leur con-
sommation, apres la péche, les poissons subissent une
opération d’éviscération qui peut étre réalisée manuel-
lement ou au moyen de machines automatiques, direc-
tement sur le navire de péche, ou postérieurement, par
exemple dans I'atelier d’'un mareyeur.

[0004] Cependant, malgré le soin apporté a cette opé-
ration, il peut persister des reliquats de viscéres et/ou
des parasites attachés a la paroi abdominale des pois-
sons.

[0005] En particulier, certains poissons peuvent étre
infestés par des vers de type « anisakis », susceptibles
apres ingestion de provoquer chez 'homme une parasi-
tose digestive dénommée « anisakidose », pouvant en-
trainer des réactions allergiques parfois graves.

[0006] Toutes les especes de poissons sont potentiel-
lement porteuses de I'anisakis, et depuis plusieurs an-
nées, les marins professionnels, les mareyeurs ainsi que
les vétérinaires constatent une présence accrue de ce
parasite dans les poissons capturés.

[0007] L’évolution actuelle du mode de consommation
des produits de la mer vers des préparations de produits
crus ou peu cuits, fumés, marinés, salés tels que les
sushis, le carpaccio, le poisson fumé, etc., augmente
I'exposition des consommateurs a un tel risque de para-
sitose.

[0008] Il existe donc un besoin de proposer une solu-
tion technique pour nettoyer efficacement la paroi abdo-
minale des poissons, aprés éviscération, en particulier
pour limiter voire supprimer la présence de tels parasites.

Présentation de l'invention

[0009] Pour cela, la présente invention propose une
installation pour enlever de la cavité abdominale de pois-
sons éviscérés des éléments indésirables tels que des
parasites et/ou des restes de visceres, cette installation
étant caractérisée par le fait qu’elle comprend un outil de
grattage etd’aspiration comprenantun canal d’aspiration
muni d’une extrémité proximale et d’'une extrémité dista-
le,

laquelle extrémité distale dudit canal d’aspiration
comprend un orifice d’aspiration et des moyens de
grattage adaptés pour gratter la paroi de la cavité
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abdominale des poissons,

et laquelle extrémité proximale dudit canal d’aspira-
tion estraccordée a des moyens de mise en dépres-
sion adaptés pour aspirer lesdits éléments indésira-
bles.

[0010] Les moyens de grattage permettent de déta-
cher les éléments indésirables (tels que des restes de
visceres et/ou des parasites) de la paroi abdominale du
poisson ; et les moyens d’aspiration permettent d’éva-
cuer ces éléments indésirables, par exemple vers un
conteneur dédié.

Les parasites récupérés peuventensuite étre détruits par
tout moyen approprié.

[0011] D’autres caractéristiques non limitatives et
avantageuses de I'installation conforme a l'invention, pri-
ses individuellement ou selon toutes les combinaisons
techniquement possibles, sont les suivantes :

- les moyens de grattage peuvent comprendre au
moins une lame de grattage mobile disposée au ni-
veau de l'orifice d’aspiration de l'outil de grattage et
d’aspiration ;

- l'extrémité distale de I'outil de grattage etd’aspiration
peut étre en forme de tube comprenant un axe lon-
gitudinal de tube, lequel tube est muni dudit orifice
d’aspiration équipé desdits moyens de grattage, la-
dite au moins une lame de grattage étant entrainée
en rotation, dans un plan perpendiculaire audit axe
longitudinal de tube, par un arbre d’entrainement
motorisé centré sur ledit axe longitudinal de tube ;

- linstallation peut comprendre des moyens d’apport
d’eau pour apporter de I'eau au niveau de |’orifice
d’aspiration de I'outil de grattage et d’aspiration ;

- lesmoyens d’apportd’eau peuvent comprendre : (a)
des moyens d’alimentation en eau, et (b) ledit arbre
d’entrainement motorisé qui est creux et qui com-
prend une cavité interne,
laquelle cavité interne comprend une extrémité
proximale qui est connectée auxdits moyens d’ali-
mentation en eau, et laquelle cavité interne com-
prend une extrémité distale qui débouche par un ori-
fice d’alimentation en eau au niveau dudit orifice
d’aspiration ;

- linstallation peut comprendre des moyens moteurs
a courant d’eau pour I'entrainement en rotation de
I'arbre d’entrainement motorisé, lesquels moyens
moteurs a courant d’eau peuvent comprendre un or-
gane mécanique d’entrainement adapté pour étre
entrainé en rotation par un courant d’eau provenant
desdits moyens d’alimentation en eau ;

- lesdits moyens moteurs a courant d’eau peuvent
comprendre (a) une chambre de moteur munie d’au
moins une entrée d’eau amont connectée auxdits
moyens d’alimentation en eau et d’au moins une sor-
tie d’eau aval connectée a une canalisation d’éva-
cuation d’eau, (b) un organe mécanique d’entraine-
ment en forme de céne creux, disposé dans ladite
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chambre de moteur, comprenant une grande base
et une petite base, laquelle grande base est délimi-
tée par un contour circulaire et est en forme de large
ouverture orientée vers ladite entrée d’eau amont,
et laquelle petite base se prolonge par ledit arbre
d’entrainement motorisé,

lequel arbre d’entrainement motorisé traverse
une paroi de ladite chambre de moteur a proxi-
mité de ladite au moins une sortie d’eau aval,
la surface intérieure de ladite chambre de mo-
teur située en regard dudit contour circulaire de
la grande base dudit organe mécanique d’en-
trainement, ayant la méme forme que ledit con-
tour circulaire, avec un léger jeu entre les deux
pour permettre le passage d’un flux d’eau né-
cessaire a la mise en rotation dudit organe mé-
canique d’entrainement ;

- la chambre de moteur peut comprendre une paroi
périphérique centrale tronconique qui entoure ledit
organe mécanique d’entrainement en forme de cb6-
ne, 'angle au sommet de ladite paroi périphérique
centrale tronconique étantinférieur al'angle au som-
met dudit organe mécanique d’entrainement ;

- I'extrémité proximale du canal d’aspiration de I'outil
de grattage et d’aspiration peut se prolonger par une
tubulure d’aspiration qui aboutit dans le volume in-
terne d’'une cuve de collecte, pour la collecte desdits
éléments indésirables, lesdits moyens de mise en
dépression comprenant au moins une pompe a vide
agenceée pour tendre a faire le vide dans le volume
interne de ladite cuve de collecte ;

- linstallation peut comprendre plusieurs outils de
grattage et d’aspiration qui se prolongent chacun par
une tubulure d’aspiration aboutissantdans le volume
interne d’'une méme cuve de collecte, pourlacollecte
desdits éléments indésirables.

[0012] Bien entendu, les différentes caractéristiques,
variantes et formes de réalisation de l'invention peuvent
étre associées les unes avec les autres selon diverses
combinaisons dans la mesure ou elles ne sont pas in-
compatibles ou exclusives les unes des autres.

Description détaillée de l'invention

[0013] Deplus,diversesautres caractéristiquesdel'in-
vention ressortent de la description annexée effectuée
en référence aux dessins qui illustrent des formes, non
limitatives, de réalisation de I'invention et ou :

[Fig. 1] est une vue schématique d’ensemble mon-
trant une forme de réalisation possible d’'une instal-
lation conforme a l'invention ;

[Fig. 2] est une vue schématique en coupe longitu-
dinale d’un outil de grattage et d’aspiration de I'ins-
tallation illustrée sur la figure 1 ;
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[Fig. 3] est une vue en perspective de I'extrémité de
I'outil de grattage et d’aspiration illustré sur la figure
2.

[0014] L’installation 1illustrée schématiquementsurla
figure 1 comprend ici deux postes de travail A1, A2 adap-
tés pour enlever de la cavité abdominale de poissons P
éviscérés, des éléments indésirables tels que des para-
sites et/ou des restes de visceres.

[0015] Pour cela, chaque poste de travail A1, A2 de
l'installation 1 comprend un outil de grattage et d’aspira-
tion 2, destiné a étre utilisé/manipulé par un opérateur O
pour gratter la paroi abdominale des poissons P éviscé-
rés, et qui est raccordé a des moyens de mise en dé-
pression 3 adaptés pour aspirer et évacuer les éléments
indésirables grattés et détachés.

[0016] L’outil de grattage et d’aspiration 2 est illustré
schématiquement et de maniére isolée sur les figures 2
et 3.

[0017] Cetoutil de grattage et d’aspiration 2 comprend
un canal d’aspiration 4 muni d’'une extrémité proximale
5 et d’'une extrémité distale 6.

[0018] L’extrémité distale 6 du canal d’aspiration 4
comprend un orifice d’aspiration 7 etdes moyens de grat-
tage 8 adaptés pour gratter la paroi de la cavité abdomi-
nale des poissons P.

[0019] L’extrémité proximale 5 du canal d’aspiration 4
est raccordée aux moyens de mise en dépression 3
adaptés pour aspirer les éléments indésirables grattés
et détachés par les moyens de grattage 8.

[0020] Comme on peut le voir sur les figures 2 et 3,
I'extrémité distale 6 de I'outil de grattage et d’aspiration
2 se présente sous la forme d’'un tube 9 qui comprend
un axe longitudinal de tube 10, et qui se termine par I'ori-
fice d’aspiration 7 précité, équipé des moyens de gratta-
ge 8.

[0021] Les moyens de grattage 8 comprennent au
moins une lame de grattage 11 mobile disposée au ni-
veau de l'orifice d’aspiration 7 de l'outil de grattage et
d’aspiration 2 ; et cette au moins une lame de grattage
11 est entrainée en rotation, dans un plan perpendicu-
laire a I'axe longitudinal de tube 10, par un arbre d’en-
trainement 12 motorisé centré sur ledit axe longitudinal
de tube 10.

[0022] L’arbre d’entrainement 12 est entrainé en rota-
tion par des moyens moteurs 13 détaillés plus loin dans
la description.

[0023] Au niveau de I'extrémité distale 6 de I'outil de
grattage et d’aspiration 2, I'arbre d’entrainement 12 est
maintenu centré dans le tube 9, sur I'axe longitudinal de
tube 10, par une structure de pallier 14.

[0024] Cette structure de pallier 14 est adaptée pour
ne pas obstruer complétement le canal d’aspiration 4 en
vue de permettre I'aspiration des éléments indésirables
grattés et détachés par les moyens de grattage 8.
[0025] L’arbre d’entrainement 12 estici un arbre creux
comprenant un canal central 12a qui débouche a chacu-
ne de ses extrémités, pour des raisons également expli-
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quées plus loin dans la description.

[0026] Les moyens de grattage 8 comprennent ici un
ensemble de quatre lames de grattage 11 disposées de
maniére rayonnée a partir d’'un bloc central 15.

[0027] L’ensemble monobloc formé du bloc central 15
et des lames de grattage 11 est solidarisé avec I'extré-
mité de I'arbre d’entrainement 12 par tout moyen appro-
prié, de préférence par des moyens de solidarisation
amovibles. Ces moyens de solidarisation peuvent con-
sister en des moyens d’emboitement amovibles (par
exemple de type empreinte centrale 16 carrée, ou plus
généralement polygonale).

[0028] Comme on peut le voir sur les figures 2 et 3, un
carter de protection 9a peut étre monté a lI'extrémité libre
dutube 9 pour protéger le pourtour des lames de grattage
11.

[0029] Ce carter de protection 9a est emmanché par
emboitement sur I'extrémité libre du tube 9 avant le mon-
tage de 'ensemble bloc central 15/lames de grattage 11.
Son extrémité libre est en forme de couronne circulaire
9a1 adaptée pour venir se positionner sur le cété des
lames de grattage 11, tout en maintenant la tranche de
ces derniéres en saillie pour permettre I'opération de
grattage.

[0030] Oncomprend que le grattage recherché estob-
tenu par la tranche des lames de grattage 11 sous l'effet
de leur rotation autour de I'axe longitudinal de tube 10.
[0031] L’empreinte centrale 16 traverse le bloc central
15 pour former une ouverture traversante 16a qui com-
munique avec le canal central 12a de 'arbre d’entraine-
ment 12.

[0032] Les moyens de mise en dépression 3 (ou
moyens d’aspiration 3) comprennent une tubulure d’as-
piration 17 qui relie I'extrémité proximale 5 du canal d’as-
piration 4 de I'outil de grattage et d’aspiration 2 et le vo-
lume interne 18 d’'une cuve de collecte 19 (qui peut étre
réalisée en inox).

Et le volume interne 18 de la cuve de collecte 19 est de
son coté relié a une pompe avide 20 par une canalisation
21.

[0033] La canalisation 21 peut étre réalisée en inox ;
elle est équipée d’'une vanne 22 de type vanne section-
nelle ou a boisseau sphérique, manuelle ou actionnée
par poumon pneumatique.

[0034] Latubulure d’aspiration 17 est également équi-
pée d'une vanne 23 de type vanne sectionnelle ou a bois-
seau sphérique, manuelle ou actionnée par poumon
pneumatique.

[0035] Cette tubulure d’aspiration 17 comprend :

- un premier trongon 171 qui relie la vanne 23 et I'ex-
trémité proximale 5 du canal d’aspiration 4 de I'outil
de grattage et d’aspiration 2, et

- un second trongon 172 qui relie la vanne 23 et la
cuve de collecte 19.

[0036] Le premier trongon 171 de la tubulure d’aspira-
tion 17 est réalisé en un matériau flexible/souple (par
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exemple en tuyau souple annelé pour ne pas s’écraser
avec le vide, ou en Néopréene (marque déposée) souple
d’épaisseur adaptée), pour faciliter les manoeuvres de
grattage de la cavité abdominale des poissons P par
I'opérateur O.

[0037] Le second trongon 172 de la tubulure d’aspira-
tion 17 peut étre réalisé en inox.

[0038] La pompe a vide 20 peut étre une pompe de
type turbine ou anneau liquide ou pompe a lobes. La
dépression a atteindre peut étre de I'ordre de 500 mbar ;
et la puissance utile d’entrainement peut étre de 4 kW.
Sur un bateau cette motorisation peut étre réalisée par
un moteur hydraulique raccordé sur la centrale hydrau-
lique existante.

[0039] Comme illustré sur la figure 1, le fond 24 de la
cuve de collecte 19 peut étre en forme d’entonnoir dont
les parois convergent vers un orifice central inférieur
équipé d’'une vanne 25 (par exemple du type vanne on/off
a commande manuelle) qui se prolonge par une tubulure
d’évacuation 26 (par exemple réalisée en inox).

[0040] L’extrémité proximale 5 du canal d’aspiration 4
de 'outil de grattage et d’aspiration 2 se présente ici sous
la forme d’'un manchon tubulaire sur lequel vient s’em-
mancher a force I'une des extrémités du premier trongon
171 de la tubulure d’aspiration 17 souple.

[0041] Selon un mode de réalisation particulierement
intéressant, l'installation comprend des moyens d’apport
d’'eau 27 adaptés pour apporter de I'eau au niveau de
I'orifice d’aspiration 7 de I'outil de grattage et d’aspiration
2, de maniere a optimiser le nettoyage de la paroi abdo-
minale des poissons par les moyens de grattage 8 ; et,
comme expliqué ci-dessous, ces moyens d’apport d’eau
27 sont avantageusement utilisés pour entrainer en ro-
tation I'arbre d’entrainement 12 des moyens de grattage
8.

[0042] Pour cela, comme on peut le voir sur la figure
1, les moyens d’apport d’eau 27 comprennent une ca-
nalisation principale d’apport d’eau 271 (par exemple en
inox), a partir de laquelle s’étend une tubulure flexible
272 d’alimentation en eau pour chaque outil de grattage
et d’aspiration 2.

[0043] La canalisation principale d’apport d’eau 271
peut étre connectée au réseau d’eau de la ville.

[0044] La tubulure flexible 272 est reliée a l'outil de
grattage et d’aspiration 2 par 'intermédiaire d’'un man-
chon de connexion 28, tubulaire ; et elle est raccordée a
la canalisation principale d’apport d’eau 271 par l'inter-
médiaire d’une vanne 272a (par exemple une vanne de
type on/off a commande manuelle).

[0045] La canalisation principale d’apportd’eau 271 et
la tubulure flexible 272 d’alimentation en eau forment des
moyens d’alimentation en eau 271, 272 pour l'outil de
grattage et d’aspiration 2.

[0046] Partant du manchon de connexion 28, I'eau
d’alimentation transite par les moyens moteurs 13, ici
des moyens moteur du type a courant d’eau. Une partie
de cette eau d’alimentation ayant transité par les moyens
moteurs 13 passe parle canal central 12a de I'arbre d’en-
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trailnement 12 pour ressortir par I'ouverture traversante
16a, au niveau de l'orifice d’aspiration 7 (permettant de
« mouiller » la cavité abdominale des poissons lors de
I'opération de grattage) ; et le reste de I'eau d’alimenta-
tion ayant transité par les moyens moteurs 13 est éva-
cuée, par exemple vers les eaux usées, via :

- une canalisation d’évacuation 29 interne a I'outil de
grattage et d’aspiration 2,

- une tubulure en matériau souple/flexible 30, et

- uneconduite rigide 31 d’évacuation (par exemple en
inox).

[0047] L’ouverture traversante 16a forme un orifice
d’alimentation en eau pour l'outil de grattage et d’aspi-
ration 2.

[0048] Lacanalisation d’évacuation 29 de chaque ouitil
de grattage et d’aspiration 2 comprend un prolongement
en forme de manchon tubulaire 32 adapté pour le rac-
cordement de la tubulure en matériau flexible 30 asso-
ciée.

[0049] Au niveau de leur autre extrémité, les tubulures
en matériau flexible 30 sont raccordées a la conduite
rigide 31 par l'intermédiaire d’'une vanne 33, par exemple
du type vanne on/off a commande manuelle.

[0050] Comme on peut le voir sur la figure 2, les
moyens moteurs 13 a courant d’eau comprennent une
chambre de moteur 34 au sein de laquelle on crée un
courant d’eau, et dans laquelle est logé un organe mé-
canique d’entrainement 35, agencé pour étre entrainé
en rotation par le courant d’eau, et qui est en prise avec
I'arbre d’entrainement motorisé 12.

[0051] Lachambre de moteur 34 comprend une entrée
d’eau amont 36 connectée aux moyens d’alimentation
en eau 271, 272 et une ou plusieurs sortie(s) d’eau aval
37 connectée(s) a la canalisation d’évacuation 29 préci-
tée.

[0052] En l'occurrence, cette chambre de moteur 34
comprend :

- uneparoiamont 341, icien forme générale de calotte
sphérique, dans laquelle débouche l'entrée d’eau
amont 36,

- une paroi périphérique centrale 342, de forme gé-
nérale tronconique, et

- une paroi aval 343 (ici plane) dans laquelle sont mé-
nagées la ou les sortie(s) d’eau aval 37.

[0053] La grande base de la paroi périphérique cen-
trale tronconique 342 de la chambre de moteur 34 est
orientée vers la paroi amont 341 en forme générale de
calotte sphérique ; et la petite base de la paroi périphé-
rigue centrale tronconique 342 de la chambre de moteur
34 est orientée vers la paroi aval 343.

[0054] L’organe mécanique d’entrainement 35 se pré-
sente sous la forme d’un cone creux, disposé dans la
chambre de moteur 34, et centré sur I'axe longitudinal
de tube 10.
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[0055] Ce cone creux 35 comprend une grande base
351 délimitée par un contour circulaire 352, qui forme
une large ouverture orientée vers I'entrée d’eau amont
36. Il comprend également une petite base 353 qui est
orientée vers paroi aval 343 de la chambre de moteur 34.
[0056] L’arbre d’entrainement motorisé 12 s’étend de-
puis la petite base 353 du cone creux 35 jusqu’a l'orifice
d’aspiration 7.

[0057] Plus précisément, I'extrémité proximale 121 de
I'arbre d’entrainement motorisé 12 est solidarisée avec
la petite base 353 du cone creux 35, et elle traverse cette
derniére pour que son canal interne 12a débouche dans
le volume intérieur de ce cone creux 35 et soit connecté
(ou soit en relation fluidique) avec les moyens d’alimen-
tation en eau 271, 272.

[0058] Cette extrémité proximale 121 de I'arbre d’en-
trainement motorisé 12 sort de la chambre de moteur 34
par I'intermédiaire d’'un orifice 344 adapté, ménagé dans
la paroi aval 343, a proximité de la ou des sortie(s) d’eau
aval 37.

La ou les sortie(s) d’eau aval 37 est/sont située(s) sur le
pourtour de la petite base 353 du cone creux 35.
[0059] Le contour de l'orifice 344 constitue un pallier
pour I'extrémité proximale 121 de I'arbre d’entrainement
motorisé 12.

[0060] Un peu au-dela de la paroi aval 343, on remar-
que que I'extrémité proximale 121 de 'arbre d’entraine-
ment motorisé 12 traverse une paroi 291 de la canalisa-
tion d’évacuation 29 par I'intermédiaire d’'un orifice 292
dont le contour fait également office de pallier.

[0061] Comme expliqué ci-dessus, I'extrémité distale
122 de l'arbre d’entrainement motorisé 12 s’étend jus-
qu’a l'orifice d’aspiration 7 au niveau duquel son canal
central 12a débouche par 'ouverture traversante 16a.
[0062] Les extrémités proximale 121 et distale 122 de
I'arbre d’entrainement motorisé 12 constituent égale-
ment les extrémités proximale 121 etdistale 122 du canal
central 12a.

[0063] Telqu'illustré parla figure 2, la surface intérieu-
re 345 de la chambre de moteur 34 qui est située en
regard du contour circulaire 352 de la grande base 351
de I'organe mécanique d’entrainement 35 en forme de
cbne, a la méme forme que ledit contour circulaire 252,
avec un léger jeu 38 entre les deux pour permettre le
passage d'un flux d’eau nécessaire a la mise en rotation
dudit organe mécanique d’entrainement 35.

[0064] On remarque encore que, dans la direction
amont/aval du flux d’eau, et partant de la grande base
351 de 'organe mécanique d’entrainement 35, la paroi
périphérique centrale tronconique 342 de la chambre de
moteur 34 s’écarte progressivement de I'organe méca-
nique d’entrainement 35 en forme de coéne.

A ce niveau, 'angle au sommet de la paroi périphérique
centrale tronconique 342 de la chambre de moteur 34
estinférieur a I'angle au sommet de I'organe mécanique
d’entrainement en forme de cone 35.
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Mise en oeuvre de l'installation 1

[0065] Pour activer les postes A1, A2 de I'installation
1, la pompe a vide 20 est mise enroute ; la vanne 25 de
la cuve de collecte 19 est fermée ; les vannes 22 et 23
sont ouvertes pour tendre a faire le vide dans la cuve de
collecte 19 et pour réaliser une aspiration dans le canal
d’aspiration 4 et au niveau de l'orifice d’aspiration 7 de
I'outil de grattage etd’aspiration 2 ; les vannes 272a d’ali-
mentation en eau sont ouvertes, tout comme les vannes
33 d’évacuation d’eau.

[0066] L’eauprovenantdes moyens d’apportd’eau 27
pénétre dans la chambre de moteur 34 par son entrée
d’eau amont 36.

[0067] Une partie du flux d’eau s’engage a l'intérieur
du cbne creux 35 et transite par le canal central 12a de
I'arbre d’entrainement 12 pour en sortir par I'ouverture
traversante 16a au niveau de l'orifice d’aspiration 7.
[0068] Une autre partie du flux d’eau qui pénétre dans
la chambre de moteur 34 passe par le jeu 38, entre I'or-
gane mécanique d’entrainement 35 conique etla surface
intérieure 345 de la paroi de la chambre de moteur 34,
pourressortir parles sorties d’eau aval 37 et étre évacuée
par la canalisation d’évacuation 29, la tubulure 30 et la
conduite d’évacuation 31.

[0069] La présence de ces courants d’eau a l'intérieur
et a I'extérieur de la paroi de I'organe mécanique d’en-
trainement 35 réalise I'entrainement en rotation de cet
organe mécanique d’entrainement 35 autour de 'axe lon-
gitudinal de tube 10, et par voie de conséquence, entrai-
ne en rotation I'arbre d’entrainement 12 et des lames de
grattage 11 également autour de I'axe longitudinal de
tube 10.

Le débit de I'eau d’alimentation et les caractéristiques
dimensionnelles des moyens moteurs 13 sont adaptés
pour optimiser le couple de rotation des lames de grat-
tage 11 (plusieurs dimensions de lames peuvent étre en-
visagées en fonction de la taille des poissons a traiter,
ce quipermetd’obtenir différentes puissances de rotation
et plusieurs diamétres de passage pour aspirer les dé-
chets).

[0070] L’opérateur O peutprendre en main(s) I'outil de
grattage et d’aspiration 2, et il peut appliquer une pres-
sion de frottement ou de grattage sur la paroi de la cavité
abdominale des poissons P, par les moyens de grattage
8, en vue de détacher les éléments indésirables tels que
des parasites et/ou des restes de visceres.

[0071] Les éléments indésirables détachés sont aspi-
rés dans le canal d’aspiration 4 avec une partie de I'eau
qui sort par I'ouverture traversante 16a.

[0072] L’autre partie de I'eau (non aspirée) qui sort par
I'ouverture traversante 16a peut étre récupérée, au ni-
veau d’une table de travail des postes de travail A1, A2,
ou au niveau du sol, par tout moyen approprié.

[0073] Lesélémentsindésirables sontrécupérésdans
un récipient de stockage (non représenté) placé dans le
fond de la cuve de collecte 19. Aprés extraction de la
cuve de collecte 19 ils peuvent étre détruits par toute
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technique adaptée.

[0074] Les tubulures souples/flexibles 171, 272 et 30
facilitent la manipulation dans I'espace de l'outil de grat-
tage et d’aspiration 2 par I'opérateur O, et en particulier
facilitent I'application de sa téte équipée des moyens de
grattage 8 contre la paroi abdominale des poissons P.
[0075] Le bloc central 15 avec ses lames de grattage
11, monté par emboitement a I'extrémité de I'arbre d’en-
trainement 12 peut étre facilement remplacé, en cas de
détérioration ou si on souhaite utiliser d’autres formes de
lames de grattage, par exemple selon le type de poisson
traité. En fonction de la forme des lames de grattage
utilisées, on peut également envisager la présence de
carters de protection 9a adaptés et dédiés.

[0076] Dans une variante de réalisation, les moyens
moteurs 13 a courant d’eau peuvent étre remplacés par
un actionneur électrique adapté (par exemple un moteur
électrique basse tension a courant continu ou sur batterie
type lithium).

Revendications

1. Installation (1) pour enlever de la cavité abdominale
de poissons (P) éviscérés des élémentsindésirables
tels que des parasites et/ou des restes de viscéres,
caractérisée en ce qu’elle comprend un outil de
grattage et d’aspiration (2) comprenant un canal
d’aspiration (4) muni d’'une extrémité proximale (5)
et d’'une extrémité distale (6),

laquelle extrémité distale (6) dudit canal d’aspi-
ration (4) comprend un orifice d’aspiration (7) et
des moyens de grattage (8) adaptés pour gratter
la paroi de la cavité abdominale des poissons
(P),

et laquelle extrémité proximale (5) dudit canal
d’aspiration (4) est raccordée a des moyens de
mise en dépression (3) adaptés pour aspirer les-
dits éléments indésirables.

2. Installation (1) selon la revendication 1, caractéri-
sée en ce que lesdits moyens de grattage (8) com-
prennent au moins une lame de grattage (11) mobile
disposée au niveau dudit orifice d’aspiration (7) de
I'outil de grattage et d’aspiration (2).

3. Installation (1) selon la revendication 2, caractéri-
sée en ce que I'extrémité distale (6) de l'outil de
grattage et d’aspiration (2) est en forme de tube (9)
comprenant un axe longitudinal de tube (10), lequel
tube (9) est muni dudit orifice d’aspiration (7) équipé
desdits moyens de grattage (8),
ladite au moins une lame de grattage (11) étant en-
trainée en rotation, dans un plan perpendiculaire
audit axe longitudinal de tube (10), parun arbre d’en-
trainement (12) motorisé centré sur ledit axe longi-
tudinal de tube (10).
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Installation (1) selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 3, caractérisée en ce qu’elle comprend
des moyens d’apport d’eau (27) pour apporter de
I'eau au niveau dudit orifice d’aspiration (7) de I'outil
de grattage et d’aspiration (2).

Installation (1) selon la revendication 4 prise sous la
dépendance de la revendication 3, caractérisée en
ce que lesdits moyens d’'apport d'eau (27)
comprennent :

- des moyens d’alimentation en eau (271, 272),
et

- ledit arbre d’entrainement motorisé (12) qui est
creux et qui comprend une cavité interne (12a),
laquelle cavité interne (12a) comprend une ex-
trémité proximale (121) qui est connectée
auxdits moyens d’alimentation en eau (271,
272), et laquelle cavité interne (12a) comprend
une extrémité distale (122) qui débouche par un
orifice d’alimentation en eau (16a) au niveau du-
dit orifice d’aspiration (7).

Installation (1) selon la revendication 5, caractéri-
sée en ce qu’elle comprend des moyens moteurs
(13) a courant d’eau pour I'entrainement en rotation
dudit arbre d’entrainement (12) motorisé, lesquels
moyens moteurs (13) a courant d’eau comprennent
un organe mécanique d’entrainement (35) adapté
pour étre entrainé en rotation par un courant d’eau
provenant desdits moyens d’alimentation en eau
(271, 272).

Installation (1) selon la revendication 6, caractéri-
sée en ce que lesdits moyens moteurs (13) a cou-
rant d’eau comprennent :

- une chambre de moteur (34) munie d’au moins
une entrée d’eau amont (36) connectée auxdits
moyens d’'alimentation en eau (271, 272) etd’au
moins une sortie d’eau aval (37) connectée a
une canalisation d’évacuation d’eau (29),

- un organe mécanique d’entrainement (35) en
forme de cone creux, disposé dans ladite cham-
bre de moteur (34), comprenant une grande ba-
se (351) et une petite base (353), laquelle gran-
de base (351) est délimitée par un contour cir-
culaire (352) et est en forme de large ouverture
orientée vers ladite entrée d’eau amont (36), et
laquelle petite base (353) se prolonge par ledit
arbre d’entrainement (12) motorisé,

lequel arbre d’entrainement (12) motorisé
traverse une paroi (343) de ladite chambre
de moteur (34) a proximité de ladite au
moins une sortie d’eau aval (37),

la surface intérieure (345) de ladite cham-
bre de moteur (34) située en regard dudit
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10.

contour circulaire (352) de la grande base
(351) dudit organe mécanique d’entraine-
ment (35), ayant la méme forme que ledit
contour circulaire (352), avec un léger jeu
(38) entre les deux pour permettre le pas-
sage d’un flux d’eau nécessaire a la mise
en rotation dudit organe mécanique d’en-
trainement (35).

Installation (1) selon la revendication 7, caractéri-
sée en ce que ladite chambre de moteur (34) com-
prend une paroi périphérique centrale tronconique
(342) qui entoure ledit organe mécanique d’entrai-
nement (35) en forme de cone, I'angle au sommet
de ladite paroi périphérique centrale tronconique
(342) étant inférieur a 'angle au sommet dudit orga-
ne mécanique d’entrainement (35).

Installation (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 8, caractérisée en ce que ladite extré-
mité proximale (5) du canal d’aspiration (4) de I'outil
de grattage et d’aspiration (2) se prolonge par une
tubulure d’aspiration (17) qui aboutit dans le volume
interne (18) d’une cuve de collecte (19), pour la col-
lecte desdits éléments indésirables, lesdits moyens
de mise en dépression (3) comprenant au moins une
pompe a vide (20) agencée pour tendre a faire le
vide dans ledit volume interne (18) de ladite cuve de
collecte (19).

Installation (1) selon la revendication 9, caractéri-
sée en ce qu’elle comprend plusieurs outils de grat-
tage et d’aspiration (2) qui se prolongent chacun par
une tubulure d’aspiration (17) aboutissant dans le
volume interne (18) d'une méme cuve de collecte
(19), pour la collecte desdits éléments indésirables.
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