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@ Mécanisme de déplacement par composition de mouvements de rotation d’écrous sur des éléments filetés.

L'intervention concerne un dispositif permettant de dépla-
cer & grande vitesse ou déplacer sur une plus grande distance
une masse donnée. Cette masse pouvant &tre constitué par
une unité d'usinage ou de préhension.

Le systéme est constitué par al une structure rigide suppor-
tant deux glissiéres et une vis VB1 fixe b) un chariot 1 guidé
sur les glissiéres précédentes et entrainé en translation par la
rotation d'un écrou (solidaire de 1) par rapport & VBT ¢} d'un
chariot 2 guidé sur 1 ou sur S et entrainé en translation par
rapport & 1 par rotation d'un écrou (solidaire de 1)} par rapport
& une vis VB2 fixe par rapport & 2.

Le dispositif selon {'invention est particuliérement destiné au
déplacement de syStéme mécanique.
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‘La présente invention concerne un mécanisme pour déplacer rapidement
ou déplacer sur une plus granae distance une masse donnée, cette masse
pouvant &tre constituée par une unité d’usinage ou de p.réhension.

Ce type de déplacement s’effectue traditionnellement 3 |’aide de
courroie, de crémaillére ou de vis. Ces différentes technologies utilisées
telles quelles limitent la vitesse de déplacement et les courses.

Le dispositif selon_|’invention permet d’augmenter cette vitesse
et cette course. 1l comporte en effet une structure support (S) pourvu
de deux glissiéres. Un" premier chariot (1) est mis en translation par
rotation d’un écrou (El) solidaire de (1) autour d’une vis VBl fixe par
rapport au support (S). Un deuxiéme chariot (2) guidé sur le. chariot
(1), mis en translation par rotation d’un écrou (E2) solidaire de (1)
autour d’une vis VB2 fixe par rapport & (2). Les deux écrous sont entrainés .
par un méme moteur, et peuvent tourner ou non dans le méme sens.

Ainsi lorsque le moteur tourne & Ntr/min le chariot (1) se déplace
& la vitesse V1 par rapport & S, pendant le méme temps le chariot (2)
‘se déplace de | & la vitesse V1 par rapport & (1). Au total (2) est
propulsé en translation par rapport & (S) & la vitesse 2 * V1. )

La structure et les chariots peuvent &tre réalisés en matériau
composite, en acier ou en alliage. Les vis peuvent &tre de n'importe
quel type.

On peut enfin associer N systémes analogues pour obtenir des
déplacements dans N directions. -

Selon une variante on peut faire tourner la vis VB2 alors solidaire
du chariot (1), 1’écrou (E2) étant fixe et solidaire du chariot (2).
On obtient alors un résultat similaire.

La figure 1 représente le schéma du dispositif suivant 1’intervention.

le dispositif suivant |’invention est particuliérement destiné

- au déplacement des systémes mécaniques.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif pour déplacer rapidement des masses caractérisées
en ce qu'il comporte a) un chariot (1) guidé sur une structure (S) mis
en translation par la rotation d'un écrou (El) solidaire de (1) autour
d'une vis VBl fixe par rapport & (S), b) un chariot (2) guidé par rapport
a (1) ou & (8) et entra’né en translation par la rotation d’un écrou
(E2) solidaire de (1) autour d’une vis VB2 fixe par rapport a (2).

2) Dispositif selon la revendication (1) caractérisé en ce que
les deux écrous sont entrainés par un méme moteur solidaire du chariot
(1).

3) Dispositif selon les revendications précédentes caractérisé
en ce que les deux écrous sont solidaires du chariot (1).

4) Dispositif suivant |’une quelconque des revendications précédentes
caractérisé en ce sens que |‘on peut associer N systémes analogues pour
obtenir des déplacements dans N directions. '

53) Dispositif suivant |’une quelconque des revendications précédentes
caractérisés en ce sens que les vis peuvent étre de n’import quel type.
vis a billes, & rouleaux, etc...

6) Dispositif suivant [’une quelconque des revendications précédentes
suivant laquelle les écrous du systéme tournent ou non dans le méme
sens.

7) Dispositif suivant |’une quelconque des revendications précédentes
suivant laquelle on pourrait concevoir sur le méme principe de fonctionnement
e mécanisme, la vis VB2 étant tournante et solidaire de (1) et 1’écrou

étant fixe par rapport a 2.
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