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(54) Грузопроводная транспортная система с унитарнымтягово-левитационнымлинейным электроприводом

(57) Формула изобретения
1. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным

линейным электроприводом, автономными транспортными модулями содержащая
трассу, выполненную в виде соединенных цилиндрических трубчатых секций с
установленными в них активными элементами унитарных тягово-левитационных
линейных электроприводов (УТЛЭП), выполненными в виде четырехблочных
эллипсообразных сборок линейных двигателей, расположенных на внутренней
поверхности цилиндрических трубчатых секций трассыпод острым углом к продольной
оси и взаимодействующих с цилиндрическими корпусами автономных транспортных
модулей, выполненными двухслойными из стали и алюминия, осуществляющих
левитацию, позиционирование и перемещение транспортных модулей по трассе с
высокой скоростью и имеющими, для позиционирования транспортных модулей
относительно продольной оси трассы, в алюминиевом слое покрытия транспортного
модуля три продольные зоны электродинамического позиционирования (две верхних
и одна нижняя), взаимодействие которых с концевыми линейными асинхронными
двигателями УТЛЭП автоматически создает силы и моменты стабилизации.

2. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным
линейным электроприводом (УТЛЭП) по п. 1, отличающаяся тем, что индукторы
УТЛЭП объединены в четырехблочные эллипсообразные сборки и расположены на
внутренней поверхности цилиндрических секций трассыпод острымугломкпродольной
оси.

3. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным
линейным электроприводом (УТЛЭП) по п. 1, отличающаяся тем, что величины
левитационной и тяговой сил УТЛЭП формируются алгоритмом включения и
совместной работы всех индукторов.

4. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным
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линейным электроприводом (УТЛЭП) по п. 1, отличающаяся тем, что пассивным
элементом УТЛЭП является биметаллический корпус транспортного модуля.

5. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным
линейным электроприводом (УТЛЭП) по п. 1, отличающаяся тем, что векторы сил
верхних и нижних концевых линейных двигателей направлены перпендикулярно к
продольной оси системы и во взаимодействии с зонами электродинамического
позиционирования реактивной части осуществляют позиционирование транспортного
модуля.

6. Грузопроводная транспортная система с унитарным тягово-левитационным
линейным электроприводом (УТЛЭП) по п. 1, отличающаяся тем, что корпуса
транспортныхмодулей, выполненные двухслойными из стали и алюминиевой навивки,
осуществляют левитацию, позиционирование и перемещение транспортных модулей
по трассе с высокой скоростью.
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