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(54) Устройство для измерения расхода жидкости в действующих нефтегазовых скважинах

(57) Формула полезной модели
1. Устройство для измерения расхода жидкости в действующих нефтегазовых

скважинах, содержащее корпус, центраторы, чувствительный элемент,
воспринимающий радиально направленные потоки жидкости, установленный на
выносном вращающемся рычаге, электродвигатель с редуктором для
принудительного вращения рычага, чувствительный элемент, воспринимающий
осевые потоки, и преобразователи скоростей истечения жидкости в электрический
сигнал, отличающееся тем, что оно снабжено дополнительным
микроэлектродвигателем для принудительного и непрерывного вращения элемента,
воспринимающего осевые потоки, выполненного в виде лопастной крыльчатки,
помещенной в защитный кожух с боковыми окнами, при этом вал электродвигателя
связан с осью крыльчатки посредством безынерционной муфты, выполненной в виде
притертой цилиндрической пары, а чувствительный элемент, воспринимающий
радиально направленные потоки, выполнен в виде тонколистовой твердой пластины,
например из титана, покрытой материалом с низкой адгезией, например
фторопластом, обращенной своей плоскостью параллельно к стенке скважины, кроме
того, преобразователь скорости истечения радиального потока выполнен в виде
датчика силы, а один конец пластины жестко связан с осью датчика силы,
воздействующей на тензометрический мост, электрически связанный с наземным
пультом управления, при этом другой конец пластины установлен свободно.

2. Устройство по п.1, отличающееся тем, что дополнительный
микроэлектродвигатель выполнен с вращающимся статором и неподвижным ротором.

Ñòðàíèöà: 1

ru CL

R
U

 

  
3

5
5

4
8

 

U
11

U
 

8
4

5
5

3
 

 
U

R

http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=35548&ki=PM


3. Устройство по п.1, отличающееся тем, что дополнительный
микроэлектродвигатель выполнен с вращающимся ротором, в котором количество
полюсов равно или больше 5.

4. Устройство по п.1, отличающееся тем, что дополнительный
микроэлектродвигатель выполнен с броневым ротором.

5. Устройство по п.1, отличающееся тем, что ось дополнительного
микроэлектродвигателя проходит через упорный подшипник.

6. Устройство по п.1, отличающееся тем, что угол наклона лопастей крыльчатки к
оси ее вращения составляет 45-55°.
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