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(57) Формула полезной модели
1. Система многопозиционного определения координат загоризонтных объектов по

излучениям их радиолокационных станций (РЛС), содержащая не менее двух
пространственно разнесенных антенн и пассивную радиолокационную станцию
(ПРЛС), включающую одну из антенн и устройство обработки информации и
определения координат РЛС, отличающаяся тем, что она дополнительно содержит
вторую пассивную радиолокационную станцию, включающую вторую антенну,
каждая из пассивных радиолокационных станций содержит устройство взаимного
обмена информацией и временной синхронизации и устройство измерения
радиотехнических и временных параметров сигналов РЛС, а хотя бы одна ПРЛС
дополнительно содержит устройство вычисления разности углов облучения
обнаруженной радиолокационной станцией антенн пассивных радиолокационных
станций.

2. Система по п.1, отличающаяся тем, что пассивная радиолокационная станция
содержит антенны канала компенсации боковых и фоновых лепестков,
узконаправленную зеркальную антенну, последовательно соединенные малошумящий
усилитель высокой частоты, многоканальное приемное устройство, устройство
измерения радиотехнических и временных параметров сигналов РЛС, включающее
устройство первичной обработки информации и измерения несущей частоты,
длительности, амплитуды и времени приема сигналов РЛС, устройство статистической
обработки информации и измерения пеленга, периода повторения, длительности серии
и повторения серий импульсов, первый вход которого соединен с выходом устройства
первичной обработки информации и измерения несущей частоты, длительности,
амплитуды и времени приема импульса, второй вход-выход - с первым
входом-выходом устройства взаимного обмена информацией и временной
синхронизации, третий вход-выход - с первым входом-выходом устройства
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вычисления углов облучения обнаруженной радиолокационной станции антенн
пассивных радиолокационных станций, четвертый вход-выход - с первым
входом-выходом устройства управления, второй вход-выход устройства управления
соединен со вторым входом-выходом устройства вычисления разности углов
облучения обнаруженной радиолокационной станцией антенн пассивных
радиолокационных станций, третий вход-выход которого соединен с вторым
входом-выходом устройства взаимного обмена информацией и временной
синхронизации, третий выход устройства управления соединен с приводом зеркальной
антенны, выход усилителя канала компенсации боковых и фоновых лепестков
соединен со вторым входом многоканального приемного устройства.
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