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Beschreibung

Elektromotorvorrichtung und Elektromotorsystem mit einer Elektromotorvorrich-

tung

Stand der Technik

Es ist bereits eine Elektromotorvorrichtung, insbesondere eine Axialflussreluktan-
zelektromotorvorrichtung, mit zumindest einer Rotoreinheit, welche dazu vorge-
sehen ist, zumindest teilweise durch eine Reluktanzkraft in eine Drehbewegung
um eine Drehachse versetzt zu werden, und mit zumindest einer Statoreinheit,

vorgeschlagen worden.

Offenbarung der Erfindung

Die Erfindung geht aus von einer Elektromotorvorrichtung, insbesondere einer
Axialflussreluktanzelektromotorvorrichtung, mit zumindest einer Rotoreinheit,
welche dazu vorgesehen ist, zumindest teilweise durch eine Reluktanzkraft in
eine Drehbewegung um eine Drehachse versetzt zu werden, und mit zumindest

einer Statoreinheit.

Es wird vorgeschlagen, dass die Statoreinheit zumindest einen zumindest teil-

weise in Bezug auf die Drehachse beweglichen Elektromagneten aufweist.

Unter einer ,Elektromotorvorrichtung® soll vorzugsweise zumindest ein Teil, be-
vorzugt eine Unterbaugruppe, eines Elektromotors, insbesondere eines Elektro-
motorsystems, bevorzugt eines Reluktanzmotors, verstanden werden. Vorzugs-
weise ist der Elektromotor, insbesondere das Elektromotorsystem, als ein Re-

luktanzmotor ausgebildet. Insbesondere kann die Elektromotorvorrichtung auch
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den gesamten Elektromotor, insbesondere den gesamten Reluktanzmotor, um-
fassen. Der Elektromotor kann als eine Induktionsmaschine, insbesondere als
Kurzschlusslaufer, ausgebildet sein. Vorzugsweise ist der Elektromotor, insbe-
sondere das Elektromotorsystem, als ein Axialfluss-Reluktanzmotor ausgebildet,
welcher die Reluktanzkraft durch zumindest ein zumindest im Wesentlichen axial,
insbesondere zumindest im Wesentlichen parallel zur Drehachse, ausgerichtetes
Magnetfeld erzeugt. Unter einem ,Magnetfeld“ soll vorzugsweise ein magneti-
scher Fluss verstanden werden. Unter ,im Wesentlichen parallel” soll hier insbe-
sondere eine Ausrichtung einer Richtung relativ zu einer Bezugsrichtung, insbe-
sondere in einer Ebene, verstanden werden, wobei die Richtung gegenuber der
Bezugsrichtung eine Abweichung insbesondere kleiner als 8°, vorteilhaft kleiner
als 5° und besonders vorteilhaft kleiner als 2°, aufweist. Unter ,zumindest im We-
sentlichen axial“ soll insbesondere zumindest im Wesentlichen parallel zur Dreh-
achse verstanden werden. Vorzugsweise ist die Rotoreinheit, insbesondere die
Elektromotorvorrichtung, zu einem Erzeugen eines Drehmoments vorgesehen.
Unter ,vorgesehen® soll vorzugsweise speziell ausgebildet, speziell eingerichtet,
speziell ausgelegt und/oder speziell ausgestattet verstanden werden. Darunter,
dass ein Objekt zu einer bestimmten Funktion vorgesehen ist, soll vorzugsweise
verstanden werden, dass das Objekt diese bestimmte Funktion in zumindest ei-
nem Anwendungs- und/oder Betriebszustand erfillt und/oder ausfihrt. Unter ei-
nem "Betriebszustand" soll vorzugsweise ein Zustand verstanden werden, in dem
die Rotoreinheit betriebsbereit flir einen Drehvorgang und/oder einen Drehbetrieb
ist und/oder sich in einem Drehbetrieb befindet, in welchem auf einen Rotorkor-
per der Rotoreinheit, insbesondere der Elektromotorvorrichtung, insbesondere
des Elektromotors, zu einem Erzeugen des Drehmoments zumindest ein Magnet-
feld, insbesondere die Reluktanzkraft, wirkt. Die Rotoreinheit ist vorzugsweise als
ein beweglicher, insbesondere um die Drehachse drehbar gelagerter, Teil des
Elektromotors, insbesondere gegenlber der Statoreinheit, insbesondere gegen-
Uber einem Motorgehause, ausgebildet. Vorzugsweise weist die Elektromotorvor-
richtung das zumindest eine Motorgehause auf. Die Rotoreinheit umfasst vor-
zugsweise zumindest einen Rotorkorper, welcher insbesondere an, insbesondere
in einer Nahe zu, zumindest einem Kern eines Elektromagneten der Statoreinheit
angeordnet ist, insbesondere um von dem Elektromagnet in eine Drehbewegung
versetzt zu werden. Vorzugsweise ist der zumindest eine Rotorkorper zumindest

teilweise aus einem einen Magnetfluss fordernden Material ausgebildet. Vor-
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zugsweise weist der zumindest eine Rotorkorper zumindest eine Langsachse
auf, welche zumindest im Wesentlichen senkrecht zu der Drehachse ausgerichtet
ist. Unter einer ,Langsachse” eines Objekts soll insbesondere eine Achse ver-
standen werden, welche parallel zu einer langsten Kante eines kleinsten geomet-
rischen Quaders verlauft, welcher das Objekt gerade noch vollstandig um-
schlief3t, und bevorzugt durch einen geometrischen Mittelpunkt des Objekts ver-
lauft. Der Ausdruck "im Wesentlichen senkrecht® soll hier insbesondere eine Aus-
richtung einer Richtung relativ zu einer Bezugsrichtung definieren, wobei die
Richtung und die Bezugsrichtung, insbesondere in einer Projektionsebene be-
trachtet, einen Winkel von 90° einschlieen und der Winkel eine maximale Ab-
weichung von insbesondere kleiner als 8°, vorteilhaft kleiner als 5° und beson-

ders vorteilhaft kleiner als 2°, aufweist.

Vorzugsweise ist der zumindest eine Rotorkorper zumindest im Wesentlichen als
eine Hohlzylinderscheibe ausgebildet. Vorzugsweise erstreckt sich der zumindest
eine Rotorkorper materiell von einem, insbesondere von null verschiedenen, In-
nenradius radial bis zu einem AuBenradius, wobei der Rotorkorper insbesondere
entlang der Drehachse eine maximale Erstreckung aufweist, welche bevorzugt
kirzer ist als eine maximale Erstreckung senkrecht zu der Drehachse und wobei
der Rotorkorper zwischen dem Innenradius und dem Auf3enradius inshesondere
Ausnehmungen aufweisen kann, welche durch die materiellen Erstreckungen des
Rotorkorpers zumindest teilweise begrenzt sind. Vorzugsweise umfasst die Ro-
toreinheit zumindest einen Rotorschaft. Vorzugsweise weist der zumindest eine
Rotorschaft eine Langsachse auf, welche zumindest im Wesentlichen parallel zu
der Drehachse ausgerichtet ist. Vorzugsweise ist der Rotorkorper mit dem Rotor-
schaft verbunden. Der zumindest eine Rotorkorper kann direkt oder indirekt mit
dem zumindest einen Rotorschaft verbunden sein. Die Rotoreinheit kann zumin-
dest ein Verbindungselement, beispielsweise zumindest ein Speichenelement,
ein Differentialelement und/oder ein Ringelement, umfassen, welches dazu vor-
gesehen ist, den zumindest einen Rotorschaft mit dem zumindest einen Rotor-

korper zu verbinden.

Vorzugsweise weist die Elektromotorvorrichtung eine Statoreinheit zu einem Er-
zeugen des zumindest einen Magnetfelds auf. Vorzugsweise umfasst die Stato-

reinheit zumindest einen, bevorzugt zumindest zwei, Statorkorper, welcher dazu
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vorgesehen ist, die Rotoreinheit zumindest teilweise, insbesondere ausschliel3-
lich, durch die Reluktanzkraft in eine Drehbewegung zu versetzen. Vorzugsweise
weist die Statoreinheit mehrere Elektromagneten auf, welche insbesondere je-
weils ein Magnetfeld erzeugen und durch welche insbesondere die Reluktanz-
kraft jeweils zumindest teilweise erzeugt ist. Vorzugsweise sind die Elektromag-
neten an dem zumindest einen Statorkorper angeordnet. Die Elektromagneten,
insbesondere Kerne der Elektromagneten, sind insbesondere fest mit dem
Statorkorper verbunden, insbesondere einstiickig mit dem Statorkorper ausgebil-
det. Unter ,einstlckig” soll insbesondere einteilig, insbesondere zumindest stoff-
schliissig verbunden, wie beispielsweise durch einen Schwei3prozess und/oder
Klebeprozess usw., und besonders vorteilhaft angeformt, verstanden werden, wie
durch die Herstellung aus einem Guss und/oder durch die Herstellung in einem
Ein- oder Mehrkomponentenspritzverfahren. Die Statoreinheit ist vorzugsweise
als ein entlang der Drehachse unbeweglicher Teil des Elektromotors, insbeson-
dere des Elektromotorsystems, bevorzugt gegeniiber dem zumindest einen Ro-
torkorper, inshesondere gegeniiber dem Motorgehause, ausgebildet. Vorzugs-
weise ist die Statoreinheit zumindest teilweise, bevorzugt zumindest zu 25 %,
besonders bevorzugt zumindest zu einem Grof3teil, insbesondere gemessen an
einem Gewicht, als ein um die Drehachse undrehbarer Teil des Elektromotors,
insbesondere des Elektromotorsystems, bevorzugt gegeniiber dem zumindest
einen Rotorkorper, insbesondere gegeniiber dem Motorgehause, ausgebildet.
Vorzugsweise ist der zumindest eine Rotorkorper in Richtung der Drehachse
zwischen zwei Statorkorpern, an welchen jeweils mehrere Elektromagneten an-
geordnet sind, angeordnet. Der zumindest eine Rotorkorper kann in Richtung der
Drehachse alternativ zu genau einem Statorkorper benachbart angeordnet sein.
Vorzugsweise ist an zumindest einem Statorkorper zumindest ein Elektromagnet
aquidistant zu der Drehachse um die Drehachse beweglich gelagert. Vorzugs-
weise ist an zumindest einem Statorkorper zumindest ein Elektromagnet beweg-
lich gelagert. Vorzugsweise ist der zumindest eine Elektromagnet gegentiber
dem Statorkorper beweglich, insbesondere verschiebbar, an dem Statorkorper
gelagert. Alternativ kann der zumindest eine Statorkorper zumindest zwei Stator-
teilkorper aufweisen, welche gegeneinander beweglich miteinander verbunden
sind. Vorzugsweise bilden die zumindest zwei Statorteilkdrper den zumindest
einen Statorkorper zumindest teilweise aus. Alternativ kann der zumindest eine

Elektromagnet unbeweglich mit dem zumindest einen Statorkorper, insbesondere
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einem der Statorteilkorper, verbunden sein. Insbesondere kann der zumindest
eine Statorkorper, insbesondere mit dem zumindest einen Elektromagneten, be-
vorzugt beweglich in Bezug auf die Drehachse, gelagert sein, insbesondere an
dem Motorgehause. Insbesondere kann der zumindest eine Statorteilkorper, ins-
besondere mit dem zumindest einen Elektromagneten,bevorzugt beweglich in
Bezug auf die Drehachse, gelagert sein, insbesondere an dem jeweiligen zumin-
dest einen anderen Statorteilkorper, insbesondere an dem Motorgehause. Insbe-
sondere kann der zumindest eine Elektromagnet durch den Statorkorper
und/oder durch zumindest einen Statorteilkorper, welcher beweglich gelagert ist,
in Bezug auf die Drehachse, insbesondere in Bezug auf das Motorgehause, be-
weglich sein. Insbesondere kann die Statoreinheit eine Korperlagereinheit auf-
weisen, welche die zumindest zwei Statorteilkorper beweglich aneinander lagert.
Insbesondere kann die Elektromotorvorrichtung zumindest eine Statorlagerein-
heit umfassen, welche den zumindest einen Statorkorper beweglich in dem Mo-

torgehause lagert.

Durch die erfindungsgemal3e Ausgestaltung der Elektromotorvorrichtung kann
ein zu einem Antrieb der zumindest einen Rotoreinheit, insbesondere des zumin-
dest einen Rotorkorpers, vorteilhaft beweglicher Elektromagnet erreicht werden.
Insbesondere kann eine vorteilhafte Drehmomenterzeugung erreicht werden.
Insbesondere kann ein vorteilhaft gleichmalBiges Drehmoment erzeugt werden.
Es kann eine vorteilhafte Effizienz der Elektromotorvorrichtung, insbesondere bei
einem Erzeugen des Drehmoments, erreicht werden. Insbesondere kénnen vor-
teilhafte Kontrollmoden erreicht werden, welche beispielsweise MTPA-Moden
oder Magnetflussabschwachungsmoden umfassen. Insbesondere kénnen vor-
teilhafte Elektromotoren flr verschiedenste Anwendungen erreicht werden, ins-
besondere fiir kleine Fahrzeugmaschinen wie E-Bikes oder groBere Maschinen

wie Lastkraftwagen.

Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass der zumindest eine Elektromagnet zu-
mindest teilweise entlang eines Kreisbogens um die Drehachse verschiebbar ist.
Vorzugsweise sind an dem zumindest einen, insbesondere an jedem, Statorkor-
per zumindest zwei, insbesondere zumindest vier, bevorzugt zumindest acht,
Elektromagneten angeordnet. Vorzugsweise sind an jedem Statorkorper eine,

insbesondere geradzahlige, Vielzahl an Elektromagneten angeordnet. Vorzugs-
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weise sind zumindest einige Elektromagneten auf zumindest einem Kreisbogen
um die Drehachse, insbesondere jeweils beabstandet zueinander, angeordnet.
Vorzugsweise sind zumindest einige Elektromagneten unbeweglich auf einem
weiteren, insbesondere dem zumindest einen, Kreisbogen um die Drehachse
angeordnet. Vorzugsweise sind die Elektromagneten an einem Statorkorper be-
abstandet zueinander angeordnet. Vorzugsweise sind zumindest einige Elektro-
magneten, insbesondere Elektromagneten, welche auf einem Kreisbogen um die
Drehachse angeordnet sind, zusammen in Bezug auf die Drehachse, insbeson-
dere gleich, beweglich, insbesondere verschiebbar. Der zumindest eine Elektro-
magnet kann zumindest teilweise entlang eines Kreisbogens um die Drehachse
mit dem gesamten Statorkorper, insbesondere einem Statorteilkorper, verschieb-
bar sein. Insbesondere kann der zumindest eine Statorkorper zumindest teilweise
um die Drehachse drehbar sein. Insbesondere kann zumindest ein Statorteilkor-
per zumindest teilweise drehbar um die Drehachse sein. Insbesondere kann der
zumindest eine Elektromagnet an dem zumindest einen Statorkorper durch eine
entlang eines Kreisbogens um die Drehachse gebogene Flhrung gelagert sein.
Es kann eine vorteilhafte Einstellbarkeit zumindest eines Abstands zwischen zwei
Elektromagneten erreicht werden. Insbesondere kann ein vorteilhaft variabler
Abstand mehrerer Elektromagneten auf einem Kreisbogen um die Drehachse

erreicht werden.

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Elektromotorvorrichtung zumindest eine
Aktuatoreinheit umfasst, welche dazu vorgesehen ist, den zumindest einen Elekt-
romagneten zu bewegen. Vorzugsweise ist die Aktuatoreinheit dazu vorgesehen,
insbesondere dazu ausgebildet, den zumindest einen Statorkorper, insbesondere
den zumindest einen Statorteilkdrper, mit dem zumindest einen Elektromagnet zu
bewegen, insbesondere zu drehen, bevorzugt um die Drehachse. Die Aktua-
toreinheit kann als zumindest ein Motor, inshesondere Elektromotor, beispiels-
weise als ein Schrittmotor oder dergleichen, ausgebildet sein. Vorzugsweise ist
die Aktuatoreinheit dazu vorgesehen, insbesondere dazu ausgebildet, mehrere
Elektromagneten, insbesondere eine geradzahlige Anzahl an Elektromagneten,
zu bewegen, bevorzugt zu verschieben, bevorzugt entlang eines Kreisbogens um
die Drehachse. Vorzugsweise ist die Aktuatoreinheit dazu vorgesehen, insbe-
sondere dazu ausgebildet, mehrere Elektromagneten, insbesondere eine ge-

radzahlige Anzahl an Elektromagneten, gleichzeitig zu bewegen, bevorzugt
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gleichzeitig zu verschieben, bevorzugt gleich weit entlang eines Kreisbogens um
die Drehachse. Es kann zumindest ein vorteilhaft einfach, insbesondere im Be-
triebszustand, bewegbarer, bevorzugt verschiebbarer, Elektromagnet erreicht
werden. Insbesondere kann erreicht werden, dass der zumindest eine Elektro-
magnet zu einer Effizienzsteigerung der Elektromotorvorrichtung vorteilhaft ver-

schiebbar ist im Betriebszustand der Elektromotorvorrichtung.

Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass die Statoreinheit zumindest zwei weitere
Elektromagneten aufweist, welche in Bezug auf die Drehachse unbeweglich sind.
Vorzugsweise sind die zumindest zwei weiteren Elektromagneten beabstandet
zueinander angeordnet. Vorzugsweise weist die Statoreinheit mehrere Elektro-
magneten, insbesondere eine geradzahlige Vielzahl an Elektromagneten, auf,
welche unbeweglich, insbesondere unverschiebbar, insbesondere in Bezug auf
die Drehachse, insbesondere gegenlber dem zumindest einen Rotorkorper, ins-
besondere gegeniliber dem Motorgehause sind. Die zumindest zwei weiteren
Elektromagneten konnen in einer Entfernung zu der Drehachse angeordnet sein,
welche sich von einer Entfernung des zumindest einen beweglichen Elektromag-
neten zu der Drehachse unterscheidet. Die zumindest zwei weiteren Elektromag-
neten kénnen entlang der Drehachse versetzt zu dem zumindest einen Elektro-
magneten angeordnet sein. Die zumindest zwei weiteren Elektromagneten kon-
nen an einem Statorkorper angeordnet sein, welcher sich von dem Statorkorper
unterscheidet, an welchem der zumindest eine Elektromagnet angeordnet ist. Die
zumindest zwei weiteren Elektromagneten konnen an einem Statorteilkorper an-
geordnet sein, welcher sich von dem Statorteilkorper, insbesondere Statorkorper,
unterscheidet, an welchem der zumindest eine Elektromagnet angeordnet ist. Es
kann eine vorteilhafte Trennung von statischen und beweglichen Elektromagne-
ten erreicht werden. Insbesondere kann erreicht werden, dass der zumindest
eine Rotorkorper von zumindest einem beweglichen und von zumindest zwei
statischen Elektromagneten angetrieben werden kann. Insbesondere kann eine
durch die statischen Elektromagneten induzierte Drehmomententwicklung vor-
teilhaft durch den zumindest einen beweglichen Elektromagneten in verschiede-
nen Anforderungszustanden erganzt werden, insbesondere zu einem vorteilhaf-

ten Abschwachen einer Drehmomentsschwankung.
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Ferner wird vorgeschlagen, dass die zumindest zwei weiteren Elektromagneten
auf einem Fixkreisbogen um die Drehachse angeordnet sind, und der zumindest
eine Elektromagnet beabstandet zu dem Fixkreisbogen angeordnet ist. Vorzugs-
weise sind die zumindest zwei weiteren Elektromagneten auf dem Fixkreisbogen
um die Drehachse angeordnet und der zumindest eine Elektromagnet ist auf ei-
nem zu dem Fixkreisbogen beabstandeten Kreisbogen angeordnet. Vorzugswei-
se ist der zumindest eine, insbesondere bewegliche, Elektromagnet mit anderen,
insbesondere beweglichen, Elektromagneten auf dem Kreisbogen angeordnet,
welcher insbesondere zu dem Fixkreisbogen beabstandet angeordnet ist. Vor-
zugsweise ist der zumindest eine Elektromagnet auf dem Kreisbogen angeord-
net, welcher um die Drehachse herum vollstandig mit Elektromagneten besetzt
ist, wobei die einzelnen Elektromagneten insbesondere auf dem Kreisbogen be-
abstandet zueinander angeordnet sind. Vorzugsweise sind die zumindest zwei
weiteren Elektromagneten auf dem Fixkreisbogen angeordnet, welcher um die
Drehachse herum vollstandig mit weiteren Elektromagneten besetzt ist, wobei die
einzelnen weiteren Elektromagneten insbesondere auf dem Fixkreisbogen beab-
standet zueinander angeordnet sind. Der zumindest eine Kreisbogen kann einen
Radius aufweisen, welcher sich von einem Radius des zumindest eine Fixkreis-
bogens unterscheidet. Der zumindest eine Kreisbogen kann entlang der Dreh-
achse versetzt zu dem Fixkreisbogen angeordnet sein. Es kann eine vorteilhafte
Antriebsgeometrie flr den zumindest einen Rotorkorper erreicht werden. Insbe-
sondere kann erreicht werden, dass der zumindest eine Elektromagnet eine Be-
weglichkeit aufweist, welche auf die Positionen der zumindest zwei weiteren

Elektromagneten vorteilhaft abgestimmt ist.

Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass die zumindest zwei weiteren Elektro-
magneten auf einem Fixkreisbogen um die Drehachse angeordnet sind und zwi-
schen den zumindest zwei weiteren Elektromagneten ein Fixwinkel eingeschlos-
sen ist, und der zumindest eine Elektromagnet um maximal eine Halfte des
Fixwinkels entlang eines Kreisbogens um die Drehachse verschiebbar ist. Vor-
zugsweise bilden die zumindest zwei weiteren Elektromagneten einen Fixwinkel
A zwischen sich aus. Vorzugsweise bilden die weiteren Elektromagneten, insbe-
sondere auf dem Fixkreisbogen, jeweils einen Fixwinkel A zwischen zwei be-
nachbarten weiteren Elektromagneten aus. Vorzugsweise ist der zumindest eine

Elektromagnet entlang des Kreisbogens maximal um einen Drehwinkel B ver-
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schiebbar, welcher maximal halb so grof3 ist wie der Fixwinkel A. Der zumindest
eine Elektromagnet kann, insbesondere in Bezug auf eine zurlickgelegte Entfer-
nung, weiter verschiebbar sein als die zumindest zwei weiteren Elektromagneten
voneinander beabstandet sind. Der zumindest eine Elektromagnet kann dabei,
insbesondere in Bezug auf eine zuriickgelegte Entfernung, weniger weit ver-
schiebbar sein als die zumindest zwei weiteren Elektromagneten voneinander
beabstandet sind. Vorzugsweise sind alle, insbesondere beweglichen, Elektro-
magneten entlang eines Kreisbogens, auf welchem die Elektromagneten ange-
ordnet sind , um maximal einen Drehwinkel B verschiebbar, welcher maximal
halb so grol3 ist wie ein Fixwinkel A, welcher zwischen zwei benachbarten weite-
ren Elektromagneten eingeschlossen ist, welche dazu vorgesehen sind, den glei-
chen Rotorkorper anzutreiben wie die, insbesondere beweglichen, Elektromagne-
te. Es kann eine vorteilhafte Variabilitat der Elektromagneten erreicht werden, bei
minimaler Verschiebbarkeit der Elektromagneten, insbesondere weil einer Ver-
schiebung Giber den Drehwinkel B hinaus einer Verschiebung in entgegengesetz-
ter Richtung entsprache. Insbesondere kann eine vorteilhaft verschleilarme Um-

setzung von beweglichen Elektromagneten erreicht werden.

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Statoreinheit einen Aul3enstatorkérper und
einen gegenliber dem Aul3enstatorkorper beweglichen Innenstatorkorper auf-
weist, an welchem der zumindest eine Elektromagnet angeordnet ist. Vorzugs-
weise ist der AuBenstatorkorper ein Statorteilkorper. Vorzugsweise ist der Innen-
statorkorper ein Statorteilkorper. Vorzugsweise bilden der AuBBenstatorkorper und
der Innenstatorkorper zumindest teilweise, bevorzugt zumindest zum Grofteil,
einen Statorkorper der Statoreinheit. Vorzugsweise ist der Aul3enstatorkorper
ringformig geformt. Vorzugsweise ist der Innenstatorkorper ringformig geformt.
Vorzugsweise ist der Innenstatorkorper beweglich, insbesondere drehbar, an
dem AuBenstatorkorper gelagert, insbesondere durch die Korperlagereinheit.
Vorzugsweise ist die Korperlagereinheit als eine Drehlagereinheit ausgebildet.
Vorzugsweise ist der Innenstatorkorper um den Drehwinkel B beweglich, insbe-
sondere drehbar, an dem Aulenstatorkorper gelagert. Es kann eine vorteilhafte
Doppelbelegung des zumindest einen Statorkorpers erreicht werden. Insbeson-
dere kann eine vorteilhafte Funktionalitat an dem zumindest einen Statorkorper

erreicht werden. Insbesondere kann erreicht werden, dass an einem Statorkorper
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der zumindest eine bewegliche Elektromagnet angeordnet ist sowie die zumin-

dest zwei weiteren unbeweglichen Elektromagneten angeordnet sind.

Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass die Statoreinheit zumindest zwei Stator-
korper aufweist, welche sich entlang der Drehachse gegeniiberliegen und welche
dazu vorgesehen sind, einen Rotorkorper der Rotoreinheit zu bewegen, wobei
ein erster der Statorkorper in Bezug auf die Drehachse unbeweglich ist und ein
weiterer der Statorkorper in Bezug auf die Drehachse beweglich ist und an dem
weiteren Statorkorper der zumindest eine Elektromagnet angeordnet ist. Vor-
zugsweise sind die zumindest zwei weiteren Elektromagneten an dem in Bezug
auf die Drehachse unbeweglichen Statorkorper angeordnet. Vorzugsweise ist der
zumindest eine, insbesondere bewegliche, Elektromagnet an dem in Bezug auf
die Drehachse beweglichen Statorkorper angeordnet. Vorzugsweise ist der be-
wegliche Statorkorper um die Drehachse drehbar. Es kann eine vorteilhafte
Trennung der beweglichen und unbeweglichen Elektromagneten erreicht werden,
insbesondere zu einem Antreiben des gleichen Rotorkorpers. Insbesondere kann
eine vorteilhaft unkompliziert realisierbare Beweglichkeit von Elektromagneten
erreicht werden. Insbesondere kann erreicht werden, dass bestehende Stator-
korperdesigns zumindest im Wesentlichen vorteilhaft weiterverwendet werden

kénnen.

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Rotoreinheit zumindest einen, insbesondere
den bereits genannten, Rotorkorper aufweist und der zumindest eine Elektro-
magnet auf einer dem weiteren Elektromagneten abgewandten Seite des Rotor-
korpers angeordnet ist. Vorzugsweise ist der zumindest eine Rotorkorper an ei-
nem anderen Statorkorper angeordnet als die zumindest zwei weiteren Elektro-
magneten. Vorzugsweise ist der zumindest eine Elektromagnet an einer den wei-
teren Elektromagneten zugewandten Seite eines Statorkorpers angeordnet. Vor-
zugsweise sind die zumindest zwei weiteren Elektromagneten und der zumindest
eine Elektromagnet dem zumindest einen Rotorkorper zugewandt angeordnet,
insbesondere zu einem Antreiben des zumindest einen Rotorkorpers. Vorzugs-
weise sind der Radius des Fixkreisbogens und der Radius des Kreisbogens
gleich grol3 ausgebildet, insbesondere in diesem Fall. Es kann ein besonders
vorteilhaftes Antreiben des zumindest einen Rotorkorpers erreicht werden. Ins-

besondere kann erreicht werden, dass der zumindest eine Rotorkorper von einer
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Seite variabel zusatzlich antreibbar ist. Insbesondere kann besonders vorteilhaft
ein Hochleistungsmodus flr die Elektromotorvorrichtung ausgebildet werden. Es
kann vorteilhaft ein auBerer Radius der einzelnen Statorkorper zu einem Anord-
nen des zumindest eines Elektromagnets und der zumindest zwei weiteren Elekt-

romagneten erreicht werden.

Darliber hinaus wird ein Elektromotorsystem vorgeschlagen mit zumindest einer
Recheneinheit zu einem von einem Drehmoment abhangigen Ansteuern der Ak-
tuatoreinheit und mit einer erfindungsgemafen Elektromotorvorrichtung. Vor-
zugsweise ist die Recheneinheit dazu vorgesehen, den zumindest einen beweg-
lichen, insbesondere verschiebbaren, Elektromagneten Uber die Aktuatoreinheit
in Abhangigkeit des Drehmoments, insbesondere einer Drehmomentsschwan-
kung, zu bewegen, insbesondere zu verschieben. Es kann ein vorteilhaft gleich-
mafiges Drehmoment erzeugt werden. Insbesondere konnen vorteilhafte Be-
triebsmodi flr die zumindest eine Elektromotorvorrichtung umgesetzt werden.
Insbesondere kann ein besonders vorteilhaft effizientes Elektromotorsystem er-

reicht werden.

Die erfindungsgemalBe Elektromotorvorrichtung und/oder das erfindungsgemalie
Elektromotorsystem sollen/soll hierbei nicht auf die oben beschriebene Anwen-
dung und Ausflihrungsform beschrankt sein. Insbesondere kénnen/kann die er-
findungsgemale Elektromotorvorrichtung und/oder das erfindungsgemafe Elekt-
romotorsystem zu einer Erflllung einer hierin beschriebenen Funktionsweise eine
von einer hierin genannten Anzahl von einzelnen Elementen, Bauteilen und Ein-
heiten abweichende Anzahl aufweisen. Zudem sollen bei den in dieser Offenba-
rung angegebenen Wertebereichen auch innerhalb der genannten Grenzen lie-

gende Werte als offenbart und als beliebig einsetzbar gelten.

Zeichnung

Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbeschreibung. In der

Zeichnung sind zwei Ausflihrungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Die Zeich-

nung, die Beschreibung und die Anspriiche enthalten zahlreiche Merkmale in
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Kombination. Der Fachmann wird die Merkmale zweckmaligerweise auch ein-

zeln betrachten und zu sinnvollen weiteren Kombinationen zusammenfassen.

Es zeigen:

Fig. 1 ein erfindungsgemalies Elektromotorsystem mit einer erfin-
dungsgemalen Elektromotorvorrichtung in einer schematischen
Schnittdarstellung,

Fig. 2 zwei Statorkorper einer Statoreinheit der erfindungsgemafen
Elektromotorvorrichtung in einer schematischen Darstellung
und

Fig. 3 einen Statorkorper einer Statoreinheit einer alternativen Elekt-

romotorvorrichtung in einer schematischen Darstellung.

Beschreibung der Ausflihrungsbeispiele

Figur 1 zeigt ein Elektromotorsystem 50a. Das Elektromotorsystem 50a weist
eine Elektromotorvorrichtung 10a auf. Das Elektromotorsystem 50a weist eine
Recheneinheit 52a auf. Die Elektromotorvorrichtung 10a ist als eine Axialfluss-
reluktanzelektromotorvorrichtung ausgebildet. Insbesondere ist das Elektromo-
torsystem 50a teilweise als ein Reluktanzmotor ausgebildet. Insbesondere ist das
Elektromotorsystem 50a, insbesondere die Elektromotorvorrichtungen 10a, dazu
ausgebildet, ein Drehmoment ausschlieBlich durch eine Reluktanzkraft zu erzeu-

gen.

Die Elektromotorvorrichtung 10a weist eine Rotoreinheit 12a auf. Die Elektromo-
torvorrichtung 10a weist eine Statoreinheit 16a auf. Die Rotoreinheit 12a ist dazu
vorgesehen, ausschlieBlich durch eine Reluktanzkraft in eine Drehbewegung um
eine Drehachse 14a versetzt zu werden. Die Elektromotorvorrichtung 10a weist
ein Motorgehause 54a auf. Die Statoreinheit 16a ist in dem Motorgehause 54a
angeordnet. Die Rotoreinheit 12a ist zumindest zum Grofteil, insbesondere nach

Gewicht, in dem Motorgehause 54a angeordnet.
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Die Rotoreinheit 12a umfasst beispielhaft zwei, insbesondere gleich geformte,
Rotorkorper 18a, 18a’. Die Rotoreinheit 12a umfasst einen Rotorschaft 20a. Der
Rotorschaft 20a ist mit den Rotorkorpern 18a, 18a’ verbunden, insbesondere
Uber ein Verbindungselement (nicht gezeigt). Der Rotorschaft 20a ist dazu vor-
gesehen, ein von den Rotorkorpern 18a, 18a’ auf den Rotorschaft 20a libertra-
genes Drehmoment aulBBerhalb des Motorgehauses 54a abgreifbar zu gestalten.
Insbesondere ist der Rotorschaft 20a teilweise aulBerhalb des Motorgehauses

54a angeordnet.

Der Rotorschaft 20a weist eine Langsachse 24a auf, welche parallel zu der
Drehachse 14a ausgerichtet ist. Die Langsachse 24a des Rotorschafts 20a er-
streckt sich entlang der Drehachse 14a. Der Rotorschaft 20a definiert insbeson-
dere Uber die, insbesondere eine zentrierte, Langsachse 24a des Rotorschafts
20a die Drehachse 14a. Die Rotoreinheit 12a ist insbesondere durch eine La-
gereinheit 60a der Elektromotorvorrichtung 10a an der Statoreinheit 16a und dem
Motorgehause 54a drehbar gelagert. Die Lagereinheit 60a umfasst mehrere

Drehlagerelemente 62a, 62a’, 62a”.

Die Statoreinheit 16a weist drei Statorkorper 22a, 22a’, 22a” auf. Die Statorein-
heit 16a weist zumindest einen, insbesondere eine Vielzahl an, Elektromagneten
30a, 32a auf. Insbesondere weist die Statoreinheit 16a, 16a’ zumindest zwei
Elektromagneten 30a, 32a auf. Die Elektromagneten 30a, 32a sind zu einem
Antreiben der zwei Rotorkorper 18a, 18a’ vorgesehen. Die Elektromagneten 30a,
32a erzeugen Magnetfelder, welche in Bereichen der Rotorkorper 18a, 18a’ pa-
rallel zu der Drehachse 14a ausgerichtet sind. Alle Elektromagneten 30a, 32a
sind an in Richtung der Drehachse 14a gerichteten AuBBenseiten der Statorkorper

22a, 22a’, 22a” angeordnet.

Die Statorkorper 22a, 22a’, 22a” sind entlang der Drehachse 14a versetzt zuei-
nander angeordnet. Entlang der Drehachse 14a ist jeweils ein Rotorkorper 18a,
18a’ zwischen zwei Statorkorpern 22a, 22a’, 22a” angeordnet. Ein mittlerer

Statorkorper 22a’ ist zwischen zwei aul3eren Statorkorpern 22a, 22a” angeord-
net. Der mittlere Statorkorper 22a’ ist zwischen den Rotorkérpern 18a, 18a’ an-

geordnet. Die auBBeren Statorkorper 22a, 22a” sind sich entlang der Drehachse
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14a gegenuberliegend in dem Motorgehause 54a angeordnet. Die aul3eren

Statorkorper 22a, 22a’ sind unbeweglich mit dem Motorgehause 54a verbunden.

Der mittlere Statorkorper 22a’ ist beweglich, insbesondere drehbar, an dem Mo-
torgehause 54a gelagert. Der mittlere Statorkorper 22a’ ist in einen definierten
Winkelbereich drehbar an dem Motorgehause 54a gelagert. Die Elektromotorvor-
richtung 10a weist eine Statorlagereinheit 56a auf, welche den mittleren Stator-
korper 22a’ beweglich, insbesondere um die Drehachse 14a drehbar, in dem
Motorgehause 54a lagert. Die Statorlagereinheit 56a weist ein Lagerelement 58a
auf, welches den mittleren Statorkorper 22a’ drehbar mit dem Motorgehause 54a

verbindet.

Ein Teil der Elektromagneten 30a, 32a, insbesondere weitere Elektromagnete
323, sind an den auBeren Statorkorpern 22a, 22a” angeordnet. Ein Teil der
Elektromagneten 30a, 32a, insbesondere weitere Elektromagneten 32a, sind an

den unbeweglichen Statorkorpern 22a, 22a” angeordnet.

Die Statoreinheit 16a weist mehrere in Bezug auf die Drehachse 14a teilweise
bewegliche, insbesondere verdrehbare, Elektromagneten 30a auf. Die Elektro-
magneten 30a sind insbesondere mit dem mittleren, insbesondere beweglichen,

Statorkorper 22a’ teilweise um die Drehachse 14a drehbar.

Die Elektromotorvorrichtung 10a weist eine Aktuatoreinheit 64a auf. Die Aktua-
toreinheit 64a ist dazu vorgesehen, die Elektromagneten 30a, insbesondere an
dem mittleren, insbesondere beweglichen, Statorkorper 22a’, zu bewegen, insbe-
sondere zu verdrehen. Die Aktuatoreinheit 64a ist insbesondere als ein Elektro-
motor ausgebildet. Die Aktuatoreinheit 64a ist mit der Recheneinheit 52a verbun-
den. Die Aktuatoreinheit 64a ist dazu ausgebildet, den mittleren, insbesondere
beweglichen, Statorkorper 22a’, mittels der Statorlagereinheit 56a teilweise zu
verdrehen. Die Recheneinheit 52a ist zu einem von einem Drehmoment abhan-
gigen Ansteuern der Aktuatoreinheit 64a vorgesehen. Die Recheneinheit 52a ist
mit einem Drehmomentsensor 66a verbunden, welcher ein von der Elektromotor-
vorrichtung 10a erzeugtes Drehmoment messen kann. Der Drehmomentsensor

66a misst das Drehmoment beispielsweise an dem Rotorschaft 20a.
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Die Statoreinheit 16a weist zumindest zwei Statorkorper 22a, 22a’, 22a” auf. Die
Statoreinheit 16a weist drei Statorkorper 22a, 22a’, 22a” auf, welche sich entlang
der Drehachse 14a gegenliberliegen. Der mittlere Statorkorper 22a‘ und einer der
auBeren Statorkorper 22a, 22a™ sind dazu vorgesehen, den Rotorkorper 18a der
Rotoreinheit 12a zu bewegen, wobei der auBBere Statorkorper 22a in Bezug auf
die Drehachse 14a unbeweglich ist und der mittlere Statorkorper 22a’ in Bezug
auf die Drehachse 14a beweglich ist. Der mittlere Statorkorper 22a‘ und einer der
auBeren Statorkorper 22a, 22a™ sind dazu vorgesehen, den Rotorkorper 18a’ der
Rotoreinheit 12a zu bewegen, wobei der auBere Statorkorper 22a” in Bezug auf
die Drehachse 14a unbeweglich ist und der mittlere Statorkorper 22a’ in Bezug
auf die Drehachse 14a beweglich ist. Die Elektromagneten 30a sind auf einer
den weiteren Elektromagneten 32a abgewandten Seite des Rotorkorpers 18a

angeordnet.

Figur 2 zeigt zwei Statorkorper 22a, 22a’. Die zwei Statorkorper 22a, 22a’ sind
sich entlang der Drehachse 14a gegentiberliegend angeordnet. Figur 2 zeigt ins-
besondere den mittleren Statorkorper 22a’ und einen der zwei aul3eren Stator-
korper 22a, 22a"“.

An dem mittleren Statorkorper 22a’ sind acht Elektromagneten 30a angeordnet.
Die acht Elektromagneten 30a an dem mittleren Statorkorper 22a‘ sind entlang
eines Kreisbogens 26a um die Drehachse 14a angeordnet. Insbesondere sind
geometrische Mittelpunkte der acht Elektromagnete 30a an dem mittleren Stator-
korper 22a‘ entlang des Kreisbogens 26a um die Drehachse 14a angeordnet.
Alle Elektromagneten 30a, 32a sind insbesondere gleich geformt, insbesondere
gleich dimensioniert, ausgebildet. Die acht Elektromagneten 30a an dem mittle-
ren Statorkorper 22a‘ sind entlang des Kreisbogens 26a um die Drehachse 14a
verschiebbar. Die acht Elektromagneten 30a an dem mittleren Statorkorper 22a‘
sind durch ein Verdrehen des Statorkorpers 22a’ entlang des Kreisbogens 26a

um die Drehachse 14a verschiebbar.

Die Statoreinheit 16a weist zumindest zwei weitere Elektromagneten 32a auf,
welche in Bezug auf die Drehachse 14a unbeweglich sind. An einem aul3eren
Statorkorper 22a, 22a“ sind acht weitere Elektromagneten 32a angeordnet. Die

acht weiteren Elektromagneten 32a an dem aulBeren Statorkorper 22a, 22a“ sind
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auf, insbesondere entlang, eines Fixkreisbogens 28a um die Drehachse 14a an-
geordnet. Insbesondere sind geometrische Mittelpunkte der acht weiteren Elekt-
romagneten 32a an dem aulieren Statorkorper 22a, 22a“ entlang des Fixkreis-
bogens 28a um die Drehachse 14a angeordnet. Alle weiteren Elektromagneten
32 an dem aulBeren Statorkorper 22a, 22a“ sind insbesondere gleich geformt,
insbesondere gleich dimensioniert, ausgebildet. Die acht weiteren Elektromagne-
ten 32a an dem auleren Statorkorper 22a, 22a“ sind in unbeweglichen Positio-
nen auf dem Fixkreisbogen 28a um die Drehachse 14a angeordnet. Die weiteren
Elektromagneten 32a an dem aufB3eren Statorkorper 22a,22a“ sind beabstandet
zueinander auf dem Fixkreisbogen 28a angeordnet. Die weiteren Elektromagne-
ten 32a an dem aulBeren Statorkorper 22a, 22a* sind auf dem Fixkreisbogen 28a
um die Drehachse 14a angeordnet. Der zumindest eine Elektromagnet 32a an
dem mittleren Statorkorper 22a° ist beabstandet zu dem Fixkreisbogen 28a an-
geordnet. Der zumindest eine Elektromagnet 32a an dem mittleren Statorkorper
22a‘ ist an einem anderen der Statorkorper 22a, 22a’, 22a“ als der Fixkreisbogen

28a angeordnet.

Die weiteren Elektromagneten 32a an dem aufB3eren Statorkorper 22a, 22a“
schlieBen entlang des Fixkreisbogens 28a Fixwinkel Q, 34a ein. Zwischen den
weiteren Elektromagneten 32a ist jeweils ein Fixwinkel Q, 34a eingeschlossen.
Die Elektromagneten 30a schliel3en entlang des Kreisbogens 26a Fixwinkel Q’,
34a ein. Zwischen den Elektromagneten 30a ist jeweils ein Winkel Q’, 36a einge-
schlossen. Der Kreisbogen 26a ist gleich grol3 wie der Fixkreisbogen 28a. Der

Kreisbogen 26a weist einen gleich grol3en Radius auf wie der Fixkreisbogen 28a.

Die Elektromagneten 30a sind um maximal eine Halfte des Fixwinkels Q, 34a
entlang des Kreisbogens 26a um die Drehachse 14a verschiebbar. Die Elektro-
magneten 30a sind um einen Drehwinkel B, 38a um die Drehachse 14a ver-
schiebbar, welcher maximal halb so gro3 wie der Fixwinkel Q, 34a ist. Der mittle-
re Statorkorper 22a’ ist maximal um den Drehwinkel B, 38a drehbar. Der mittlere
Statorkorper 22a’ ist um den Drehwinkel B, 38a drehbar. Der mittlere Statorkor-
per 22a’ ist stufenlos bis zu maximal dem Drehwinkel B, 38a drehbar. Die Elekt-
romagneten 30a sind um den Drehwinkel B, 38a entlang des Kreisbogens 26a
verschiebbar. Der Drehwinkel B, 38a kann jeden Winkel zwischen 0° und der

Halfte des Fixwinkels Q, 34a annehmen.
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In einem Fall, dass sich der Fixwinkel Q, 34a und der Winkel Q’, 36a unterschei-
den, kann der Drehwinkel B, 38a alternativ auch jeden Winkel zwischen 0° und

der Halfte des Winkels Q’, 36a annehmen.

In der Figur 3 ist ein weiteres Ausflihrungsbeispiel der Erfindung gezeigt. Die
nachfolgenden Beschreibungen und die Zeichnungen beschranken sich im We-
sentlichen auf die Unterschiede zwischen den Ausfihrungsbeispielen, wobei be-
zliglich gleich bezeichneter Bauteile, insbesondere in Bezug auf Bauteile mit
gleichen Bezugszeichen, grundsatzlich auch auf die Zeichnungen und/oder die
Beschreibung der anderen Ausfliihrungsbeispiele, insbesondere der Figuren 1
und 2, verwiesen werden kann. Zur Unterscheidung der Ausfliihrungsbeispiele ist
der Buchstabe a den Bezugszeichen des Ausfiihrungsbeispiels in den Figuren 1
und 2 nachgestellt. In dem Ausfiihrungsbeispiel der Figur 3 ist der Buchstabe a

durch den Buchstaben b ersetzt.

Figur 3 zeigt einen alternativen Statorkorper 40b einer Statoreinheit 16b einer

alternativen Elektromotorvorrichtung 10b.

Die Statoreinheit 16b weist einen Aul3enstatorkorper 42b und einen gegeniiber
dem AuBenstatorkorper 42b beweglichen Innenstatorkorper 44b auf. An dem

beweglichen Innenstatorkorper 44b sind Elektromagneten 45b angeordnet.

Der Statorkorper 40b weist zwei Statorteilkorper 41b, 41b’ auf. Die Statorteilkor-
per 41b, 41b’ sind gegeneinander beweglich miteinander verbunden, insbeson-
dere durch eine Korperlagereinheit 43b. Die Korperlagereinheit 43b lagert zwei
Statorteilkorper 41b, 41b’ beweglich, insbesondere gegeneinander verdrehbar,
aneinander. Die Korperlagereinheit 43b ist als eine Drehlagereinheit ausgebildet.
Der AuBenstatorkorper 42b ist einer der Statorteilkorper 41b, 41b°. Der Innen-
statorkorper 44b ist einer der Statorteilkorper 41b, 41b’. Der AuBenstatorkorper
42b und der Innenstatorkorper 44b bilden zum Grof3teil den Statorkérper 40b der
Statoreinheit 16b. Der AuBBenstatorkorper 42b ist ringférmig geformt. Der Innen-
statorkorper 44b ist ringformig geformt. Der Innenstatorkorper 44b ist um einen
Drehwinkel B, 48b beweglich, insbesondere drehbar, an dem Aul3enstatorkorper

42b gelagert.
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An dem Innenstatorkérper 44b sind Elektromagneten 45b (lediglich einer ist mit
einem Bezugszeichen versehen) auf einem Kreisbogen 68b angeordnet. An dem
AuBenstatorkérper 42b sind weitere Elektromagneten 47b (lediglich einer ist mit
einem Bezugszeichen versehen) auf einem Fixkreisbogen 70b angeordnet. Der

Fixkreisbogen 70b weist einen anderen Radius auf als der Kreisbogen 68b.

Die weiteren Elektromagneten 47b schlie3en jeweils zwischen sich entlang des
Fixkreisbogens 70b einen Fixwinkel Q, 72b ein. Einer der Statorteilkorper 41b,
41b’, insbesondere der Innenstatorkorper 44b, ist um den Drehwinkel B, 48b
drehbar. Der Innenstatorkorper 44b ist stufenlos bis zu maximal dem Drehwinkel
B, 48b drehbar. Die Elektromagneten 45b sind um den Drehwinkel B, 48b ent-
lang des Kreisbogens 68b verschiebbar. Der Drehwinkel B, 48b kann jeden Win-

kelwert zwischen 0° und der Halfte des Fixwinkels Q, 72b annehmen.

Durch ein Verdrehen des Innenstatorkorpers 44b gegeniber dem AuBBenstator-
korper 42b sind die Elektromagneten 45b entlang des Kreisbogens 68b um eine
Drehachse 14b verschiebbar. Ein Verdrehen des Innenstatorkorpers 44b gegen-
Uber dem AuBenstatorkorper 42b kann durch ein Aktuatorelement (nicht gezeigt)
getatigt werden. Das Aktuatorelement kann mit einer Recheneinheit (nicht ge-

zeigt) verbunden sein.
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Anspriiche

1.

Elektromotorvorrichtung, insbesondere eine Axialflussreluktanzelektromo-
torvorrichtung, mit zumindest einer Rotoreinheit (12a; 12b), welche dazu
vorgesehen ist, zumindest teilweise durch eine Reluktanzkraft in eine
Drehbewegung um eine Drehachse (14a; 14b) versetzt zu werden, und mit
zumindest einer Statoreinheit (16a; 16b), dadurch gekennzeichnet, dass
die Statoreinheit (16a; 16b) zumindest einen zumindest teilweise in Bezug
auf die Drehachse (14a; 14b) beweglichen Elektromagneten (30a; 45b)
aufweist.

Elektromotorvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Elektromagnet (30a; 45b) zumindest teilweise
entlang eines Kreisbogens (26a; 68b) um die Drehachse (14a; 14b) ver-
schiebbar ist.

Elektromotorvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet durch
eine Aktuatoreinheit (64a), welche dazu vorgesehen ist, den zumindest ei-

nen Elektromagneten (30a; 45b) zu bewegen.

Elektromotorvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Statoreinheit (16a; 16b) zumindest
zwei weitere Elektromagneten (32a; 47b) aufweist, welche in Bezug auf die
Drehachse (14a; 14b) unbeweglich sind.

Elektromotorvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die zumindest zwei weiteren Elektromagneten (32a; 47b) auf einem
Fixkreisbogen (28a; 70b) um die Drehachse (14a; 14b) angeordnet sind,
und der zumindest eine Elektromagnet (30a; 45b) beabstandet zu dem Fix-

kreisbogen (28a; 70b) angeordnet ist.
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Elektromotorvorrichtung zumindest nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die zumindest zwei weiteren Elektromagneten (32a; 47b)
auf einem Fixkreisbogen (28a; 70b) um die Drehachse (14a; 14b) angeord-
net sind und zwischen den zumindest zwei weiteren Elektromagneten (32a;
47b) ein Fixwinkel (34a; 72b) eingeschlossen ist, und der zumindest eine
Elektromagnet (30a; 45b) um maximal eine Halfte des Fixwinkels (34a,
72b) entlang eines Kreisbogens (26a; 68b) um die Drehachse (14a; 14b)
verschiebbar ist.

Elektromotorvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Statoreinheit (16b) einen Au-
Benstatorkérper (42b) und einen gegeniiber dem AuBenstatorkérper (42b)
beweglichen Innenstatorkorper (44b) aufweist, an welchem der zumindest

eine Elektromagnet (45b) angeordnet ist.

Elektromotorvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Statoreinheit (16a) zumindest zwei
Statorkérper (22a, 22a’, 22a”) aufweist, welche sich entlang der Drehachse
(14a) gegenliberliegen und welche dazu vorgesehen sind, einen Rotorkér-
per (18a, 18a’) der Rotoreinheit (12a) zu bewegen, wobei ein erster der
Statorkérper (22a, 22a”) in Bezug auf die Drehachse (14a) unbeweglich ist
und ein weiterer der Statorkorper (22a’) in Bezug auf die Drehachse (14a)
beweglich ist und an dem weiteren Statorkérper (22a’) der zumindest eine

Elektromagnet (30a) angeordnet ist.

Elektromotorvorrichtung zumindest nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Rotoreinheit (12a) zumindest einen Rotorkorper (18a,
18a’) aufweist und der zumindest eine Elektromagnet (30a) auf einer dem
weiteren Elektromagneten (32a) abgewandten Seite des Rotorkorpers

(18a) angeordnet ist.
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10. Elektromotorsystem mit zumindest einer Recheneinheit (52a) zu einem von
einem Drehmoment abhangigen Ansteuern der Aktuatoreinheit (64a) und
mit einer Elektromotorvorrichtung (10a; 10b) nach einem der vorhergehen-

den Anspriiche.
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