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Det automatiske korrektionssystem for servokredsen i et appa-
rat med optisk aftastning af roterende informationsbzrere har en
kendt servokreds, som detekterer forstyrreiser af aftastningssyste-
met (1), til hvis udgange der er sluttet et portkredslgb, og som i
givet fald afgiver et stum-styresignal til den til aftastningssystemet
(1) siuttede dekoder (2) og siledes stum-styrer dennes udgange. !
henhold til opfindelsen kan forstyrrelser ved aftastningen pd grund
af indvirkninger udefra og/elier pladefeji, sdsom ridser, i stor ud-
strakning svakkes i deres forstyrrende fremtoning ved, at der ved
sekventiel adressesammenligning frembringes et udigsekriterium for
korrektionssignaler i tiifaide af forstyrrelse. Dette sker ved, at en
komparator (§) hver gang sammenligner nyindlzste data med forgden-
de informationer, som er mellemlagret i et latch-kredsigb (7), og ved
at en indledende indikation i form af et milevindue A D holdes parat
for at konstatere, om sammenligningen ligger udenfor mélevinduet og
for da fra komparatoren (6) at afgive et korrektionssignal til servo-
systemet (3), og at dette fgrer aftastningssystemet (1) tilbage til
det sidste gyldige aftastningspunkt.

fortsattes
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Den foreliggende opfindelse angar en fremgangsmade og et
kredslgb til automatisk korrektion i henhold til krav 1’s og 3's
henholdsvis krav 4’s indledning.

Aftastningen af roterende informationsbzrere ved hjzlp af op-
tiske aftastere kan forstyrres 'pé forskellig made. CD-afspillere
reagerer eksempelvis pa ydre sted pa lignende mide som pa ridser
eller lignende beskadigelser pd pladen, der skal aftastes. Derved
kan aftastningssystemet kastes mindst et spor bagud for eller foran
det stgjbehaftede spor. I det verste tilfzlde optrader der endog tab
af fokuseringspunktet. Ved sammenbrud af det eksisterende servosy-
stem bliver denne tilstand detekteret ved den kendte teknik, og en
tilsvarende nyaktivering indledes. I 1gbet af denne tid bliver
signaldataene stum-styret (mute) for at undgd forstyrrende stgj.

Ffter genstabiliseringen af reguleringskredsen bliver stum-
styringen igen ophavet. I fig. 1 er vist et sadant kredsigb i
blokdiagramform. Det er her en ulempe, at det momentane eller sidste
gyldige aftastningspunkt i tilfelde af forstyrrelse datamessigt gar
tabt, og efter udlgbet af stgjfasen eller afslutningen af den
forstyrrende indvirkning fortsazttes ved et eller andet tilfeldigt
aftastningspunkt. Dette bevirker; at ikke kun afbrydelser pa grund
af stum-omskiftningen er hgrbare, men at regulare informationsfor-
skydninger betinget af det tilfeldige pasztningspunkt bliver bemer-
ket akustisk meget forstyrrende.

Fra GB-A-2.060.207 kendes en billedpladespiller, hvor en
aftastningsstift aftaster rillerne i en billedplade, der indeholder
otte halvbilleder pr. sekund. Billedpladen er derfor opdelt af
halvbillederne i otte sektorer, som til stadighed vender tilbage i
den samme periodiske rekkefglge, selv nar aftastningsstiften f.eks.
som folge af et stgd springer over flere riller. Til hvert halvbil-
lede herer der som adresse et halvbillednummer, der under afspil-
ningsdrift lagres i et lager og til stadighed forgges, sd at en
sekventiel adressesammenligning kan gennemfgres.

1 EP-A 139.332 beskrives ligeledes et korrektionssystem, der
ved hjelp af en sportabsdetektor indikerer lTesbare henholdsvis
ikke-lasbare data. Ved ikke-lesbare data ventes, indtil der igen
findes en lasbar adresse, og ud fra tidsdekodningen af den sidste
gyldige adresse og den nye adresse bestemmes et korrektionssignal,
siledes at aftasteren kgrer videre til et sted, pd hvilket den ville
std, hvis forstyrrelsen ikke fandtes. Der udfgres altsa ligeledes en
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sekventiel adressesammenligning.

JP-A-59167879 viser endelig en detektor for lasbare og ikke-
lesbare adresser. Endvidere er der deri vist en sporspringsdetektor,
som indikerer, nar spordifferensen bliver for stor. I tilfelde af
ikke-Tesbare tegn bliver den foregiende adresse bibeholdt af et
register, og en taller, der aktiveres af signalet "ikke-lasbart
tegn", frembringer et korrektionssignal.

Formdlet med den foreliggende opfindelse er at forhindre tabet
af det sidste gyldige aftastningspunkt i tilfzlde af forstyrrelse
ved hjelp af et selvkontrollerende korrektionssystem som forbedring
af det kendte servosystem og at ggre dette system sid hurtigt reage-
rende, at stgjsteder i vid udstrzkning ikke kan iagttages akustisk.

Ifelge opfindelsen opnas dette ved at udforme korrektionsfrem-
gangsmaden og kredslgbet som angivet i krav 1’s og 3’s henholdsvis
krav 4’s kendetegnende del.

Yderligere detaljer og udformninger fremgdr af de gvre krav og
den efterfglgende beskrivelse af udfgrelseseksempler.

Ved hjelp af opfindelsen bliver det sidste gyldige
aftastningspunkt fgr begyndelsen af en stgjfase fastholdt ved fort-
1gbende datalagring af de aftastede informationer, som detekteres
ved sekventiel adressesammenligning. Derpa bliver der frembragt et
tilsvarende korrektionssignal, som muligggr en automatisk korrektion
af det sidste gyldige aftastningspunkt. Sdledes undgds pa fordelag-
tig made ved meget hurtig arbejdsmdde i vid udstrazkning informa-
tionshuller, -spring og -forskydninger, som ville vaere hgrbart
generende.

To udfgrelseseksempler skal herefter forklares nzrmere under
henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 viser et blokdiagram over det indledningsvis nevnte

kendte servosystem,
fig. 2 et blokdiagram over et korrektionssystem, som kan
korrigere fejl pa grund af ydre stgdpdvirkning, og

fig. 3 et blokdiagram over et korrektionssystem, som ligner
det i fig. 2 viste, og som er udvidet med et kontrol-
kredsigb, saledes at alle arter af forstyrrelser pa
kort tid kan korrigeres.

Ved korrektionssystemet, der er vist i blokdiagramform i fig.
2, sker udlgsningen af en korrektion ved sekventiel adressesammen-
ligning, dvs. ndr sekvensen af de udlaste adresser afbrydes,
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foreligger der en forstyrrelse. En komparator 6 og et lagerkredslgb
7 er vasentlige for funktionsforigbet. Komparatoren 6 sammenligner
hver gang nyindleste data DATA 1 med forudgiende informationer, som
er mellemlagret i lagerkredslgbet 7. Hvis sammenligningen ligger
udenfor et milevindue W D, som forud fastlagges i blok 4 (AD = Dvar.
+ i . Dmin)’ bliver der af komparatoren 6 afgivet et korrektions-
signal til servosystemet 3. Dette signal er sidledes rettet, at
aftastningssystemet positioneres pd den gamle adressevardi 02 = DATA
2. Med afgivelsen af et “not-ok"-signal bliver lagerkredslgbet 7
deaktiveret over porte 5 og 9. Derved kan nye data ikke indlases i
lagerkredsigbet 7. Dermed forbliver referencen Dref. bibeholdt.
Denne tilstand bibeholdes, indtil det rigtige aftastningspunkt er
fundet, og felgelig tilbagestiller komparatoren & "not-ok"-signaiet.
Ved hjelp af blokken 4 kan et variabelt mdlevindue Dvar. forud
fastsattes mellem DATA 1 og DATA 2. Indenfor malevinduet AD afgives
ikke noget korrektionssignal.

Da det kan forekomme, at enkelte datainformationer (adresser)
er gdelagt, eksempelvis pa grund af pladefejl, sasom ridser, altsa
ikke ved indvirkning udefra, og ogsd selv om der ikke foreligger
nogen forstyrrelse af aftasteren, skal milevinduet AD ved hver
ugyldig adresse forhgjes med den minimale, af det anvendte kod-
ningssystem for optagelsen forud fastsatte adressebredde Dmin' Hvis
denne tilpasning af malevinduet til de efter hinanden fglgende
ugyldige adressedata ikke skete, kunne dette alt efter stgrrelsen af
den foreliggende verdi af Dvar. fore til en ugnsket aktivering af
korrektionssystemet. Fglgen deraf ville vare, at korrektionssignaler
til stadighed indvirker pa servosystemet, som ville forhindre en
kontinuerlig udlesning (afspilning) af aftasteren.

Denne ngdvendige tilpasning af malevinduet udfgres af blokkene
4 og 10. I blokken 10 bliver de efter hinanden fglgende ugyldige
data talt og videregivet til blokken 4 til @ndring af AD. I blokken

4 bliver malevinduet AD dannet pad felgende made:

- : : 2
AD =D, t1° Dmin. med i =1,
hvor Dvar = fastsat malevindue
Dmin = minimal adresseenhed (system specifik)

antal af efter hinanden fglgende ugyldige

adresseenheder
AD milevindue, indenfor dette er sammenligningen

-
L[}



10

15

20

25

30

35

DK 166055 B

positiv.

Med hver gyldig adresseenhed bliver "i" tilbagestillet til én
ved hjelp af "data-ok"-signalet fra data-check-blokken 8 over en
forsinkelsesblok 11. Derved bliver malevinduet A D til stadighed
pany holdt pa den forudgivne grundvardi Dvar. + Dmin'

I tilfelde af korrektion bliver mdlevinduet AD over "not-
ok"-ledningen fra komparatoren 6 sat pa nul. Derved foretages der en
ngjagtig sammenligning med den gamle vardi D2, som er den sidste
udleste og lagrede adresse fgr forstyrrelsen, og det tilsvarende
korrektionssignal for servosystemet frembringes og feres til det.

Fig. 3 viser det til fig. 2 svarende blokdiagram over den
punkterede vandrette Tinie. Neden under er vist et blokdiagram over
et kontrolkredsigb, som samarbejder med korrektionskredslgbet.
Kredsligbene er forbundet sidledes med hinanden, at deres funktioner
overlejres. Dette automatiske kontrol- og korrektionskredslgb i fig.
3 er i stand til at korrigere alle arter af afspilningsforstyrrel-
ser, sdledes at ingen vasentlig akustisk forringelse af gengivelsen
forstyrrer, ogsa nar stgjsteder optrader ved aftastningen.

Under den normale ikke forstyrrede gengivedrift befinder kon-
trolkredslgbet sig i vid udstrzkning i hviletilstanden. Kun Tageret
13, et Tlagerkredslgb, og komparatoren 14 er aktiverede. Lageret 13
bliver aktiveret over en port 20 med hver ny datainformation (=
adresse) for at overtage de aktuelle adresser 02 = DATA 2 over
porten 21. En tzller 15 befinder sig pa dette tidspunkt i nulstil-
ling. I komparatoren 14 overtages ligeledes de 1gbende aktuelle
adressedata (data 1 = D1). Ved denne ikke forstyrrede afspilledrift
er adresseinformationerne D1 og D2 ens. I denne modus har
komparatoren 14 ingen praktisk betydning. Komparatoren 14 vil ganske
vist med hver nyindleste information afgive et "ok"-signal til
telleren 15, men kun nir de forudgivne data fra forud fastsztte-
blokken 17 er 1ig med nul (A datavar. = 0). Dette er imidlertid uden
betydning, da tzlleren 15 allerede befinder sig i tilbagestillings-
stillingen. Forud fastsattedataene fra forud fastsaztteblokken 17
bestemmer bredden af mdlevinduet AD, indenfor hvilket datasammen-
ligningerne fra komparatorerne 12 og 14 vurderes positive.

Nar der nu optrader en forstyrrelse, afgiver komparatortrinnet
6 et "not-ok"-signal. Dette signal sparrer over porten 18 kompara-
toren 14, sa at der til at begynde med ikke foretages nogen sammen-
ligning. P& dette tidspunkt bliver komparatoren 12 imidlertid
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aktiveret. Denne sammenligner dataene fra lagerkredslgbet 13 med de
sidste gyldige adressedata DZ’ Da Dref. og D2 pd dette tidspunkt er
ens, vil komparatoren 14 afgive et "ok"-signal ti1 talleren 15.
Denne tzller nu én opad og sparrer derved portene 20 og 21. En
yderligere dataoverfgrsel i lagerkredslgbet 13 kan folgelig ikke
mere finde sted. Korrektionssystemet bevirker nu, at aftasteren 1
positioneres pad den sidst gyldige aftastningsverdi DATA 2 = D2 fra
lagerkredslgbet 7. Hvis forstyrrelsen er udigst af en pladefejl, vil
aftasteren 1 straks igen miste sit aftastningspunkt ved stgjstedet.
Fglgen deraf er, at komparatoren 6 straks igen aktiverer kompara-
toren 12, og at denne afgiver en yderligere tzlleimpuls til tzlleren
15. Dette gentager sig, indtil tzlleren 15 1gber over og aktiverer
enheden 16. Denne adderer derpd til den sidste gyldige aftastnings-
vardi D2 en valgbar A02 og afgiver resultatet til lagerkredsigbet 7
som ny reference. Komparatoren 6 bevirker som fplge heraf, at
aftasteren 1 beviger sig denne AD2 om bag stgjstedet, altsd henover
dette. Si snart dette punkt er fundet, vil "not-ok"-signalet
deaktivere komparatoren 12, og kredsigbet befinder sig digen i
udgangsstillingen. Komparatoren 14 er i dette tilfalde forblevet
uden indflydelse. Den tjener til i tilfelde af en korrektion én gang
igen at tilbagestille talleren 15.

Niar aftastningen lgber videre efter en korrektion én gang,
bliver den aktuelle adresseinfqrmation D1 stgrre end den sidste
referencevardi Dref. plus et forud fastsat vindue AD, sa at kompa-
ratoren 14 afgiver et "ok"-signal til tzlleren 15 og pa denne made
igen sztter hele kredsligbet i udgangsstillingen.
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Patentkrawv.

1. Fremgangsmade til automatisk korrektion af servokredsen i et
apparat med optisk aftaster for roterende informationsbarere, hvor
servokredsen er saledes indrettet, at forstyrrelser af aftastnings-
systemet med hensyn til fokus og/eller spor detekteres i et
servosystem, og hvor det i givet fald afgiver et stum-signal (Mute)
til den til aftastningssystemet sluttede dekoder og siledes stum-
styrer dens udgange, hvor en sekventiel adressesammenligning leverer
udigsekriteriet for afgivelse af et korrektionssignal i tilfelde af
forstyrrelse, idet en komparator (6) hver gang sammenligner nyudle-
ste adresser (DATA 1) med forudgiende adresser (DATA 2), som er
mellemlagret i et lagerkredsigb (7), og hvor den sidst gyldige
adresse lagres i lagerkredslgbet (7), og med et datakontrolkredslgb
(8), som for hver adresseenhed Teverer et gyldighedssignal eller
ugyldighedssignal, kendetegnet ved, at der ved gyldige
data sker et tilbagespring af lysstralen, som aftaster dataene, til
stedet for den sidst gyldige adresse (DATA 2), nar den nyudlaste
adresse (DATA 1) i forhold til den sidst gyldige adresse (DATA 2)
ligger uden for et forudfastsztteligt milevindue AD, at der ved
ugyldige data ikke sker noget tilbagespring af Tlysstrilen, som
aftaster dataene, til den sidste rigtigt laste adresse, men de pi
hinanden fglgende ugyldighedssignaler tzlles, og i henhold til
maleresultatet  forgges milevinduet AD, og at den af
gyldighedssignalet aktiverede sekventielle adressesammenligning
fortsztter ved den fgrste igen gyldige adresse, Tagerkredslgbet (7)
settes pa den nye adresse, og milevinduet szttes pa en udgangsvardi.

2. Fremgangsmade ti1 automatisk korrektion ifglge krav 1,
kendetegnet ved, at tilbagestillingen af
aftastningssystemet (1) til den sidst gyldige adresseenhed indledes
ved afgivelse af et "not-OK"-signal fra komparatoren (6), at dette
imidlertid over portene (5,9) g¢r Tagerkredsigbet inaktivt, hvorved
ingen nye data kan indlases i Tlagerkredslgbet (7), og sztter et
variabelt mdlevindue AD fra forudfastsztteblokken (4) pa nul, ved
hjelp af hvilket en ngjagtig sammenligning i komparatoren (6) med de
i lagerkredslgbet (7) Tagrede adresseinformationer er tilsikret, og
at der under afspilleforligbet dannes et variabelt milevindue AD i
forudfastsette—b1okkgn (4) efter fgligende formel
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7
AD =D, t i Dmin. med i > 1,
hvor
Dvar = forudfastsat malevindue,
D = minimal adresseenhed (systemspecifik),

min.
i = antallet af de efter hinanden fglgende ugyldighedssignaler,

AD = malevindue, inden for dette er sammenligningen positiv,

og hvilket milevindue ti1 stadighed automatisk tilpasser sig efter
stgjarten og -varigheden, idet de efter hinanden fglgende ugyldig-
hedssignaler tzlles, og at gyldighedssignaler bevirker tilbagestil-
ling til "i = 1".

3. Fremgangsmade til automatisk korrektion af servokredsen i et
apparat med optisk aftaster for roterende informationsbarere, hvor
servokredsen er siledes indrettet, at forstyrrelser af aftastnings-
systemet med hensyn til fokus og/eller spor detekteres i et
servosystem, og hvor der i givet fald afgives et stum-signal (Mute)
til den til aftastningssystemet sluttede dekoder og sdledes stum-
styrer dennes udgange, hvor en sekventiel adressesammenligning
leverer udlgsekriteriet for afgivelse af et korrektionssignal i
tilfelde af forstyrrelse, idet en komparator (6) hver gang sammen-
Tigner nyudlaste adresser med forudgdende adresser, som er mellem-
lagret i et Tlagerkredsigb (7), og hvor den sidst gyldige adresse
lagres i lagerkredsigbet (7), og med et datakontrolkredslgb (8), som
for hver adresseenhed leverer et gyldighedssignal eller
ugyldighedssignal, kendetegnet ved, at der sker et
tilbagespring af lysstrdlen, som aftaster dataene, til den sidst
gyldige adresse, nar den nyudlzste adresse (D1) i forhold til den
sidst gyldige adresse (D2) 1ligger uden for et forudfastsatteligt
mialevindue AD, at antallet af tilbagespringene til den sidst gyldige
adresse (D2) tzlles ved ugyldige data, og ndr antallet af de talte
tilbagespring nar en forudfastszttelig vardi, bliver der i lageret
til den sidst gyldige adresse adderet en forudfastszttelig adresse-
afstand (AD2), og lysstrdlen bliver positioneret pd den saledes
beregnede adresse.
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4. Kredslgb til udsvelse af fremgangsmaden ifglge krav 3,
kendetegnet ved

a) et Tager (13) for en adresse Dref. og en komparator (14), som er
aktiverede ved uforstyrret normaldrift, hvor lageret (13) aktiveres
over en port (20) med hver ny datainformation for over en port (21)
at overtage den sidst gyldige adresse D2,

b) en teller (15), som under normal drift befinder sig i nulstil-
Tingen,

c) en ENABLE-indgang pa komparatoren (14), som udfgrer bestemmelsen
af D1 > Dref + AD og har indgangene for de nyudleste adressedata D1
og AD1,

d) en yderligere komparator (12) til bestemmelse af

D - AD < D2 < Dref. + AD1,

ref
e) et kredslgb (16), som samarbejder med talleren (15) og afgiver et
signal til lageret (7), nar den er blevet aktiveret af den overig-
bende t®ller (15) og forgger D2 med AD2. '
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