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(6), etune zone de stockage. I1 comporte également un support rotatif (8), qui comprend plusieurs emplacements de réception configurés
pour accueillir des poches d'aspiration, et qui est monté mobile en rotation autour d'un premier axe de rotation; et un organe de coupe qui
est situ¢ dans la zone de découpe (5) et qui est configuré pour découper au moins une poche d'aspiration (4) regue dans un emplacement
de réception (9) lorsque 1'au moins une poche d'aspiration (4) est située dans la zone de découpe (5).
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DESCRIPTION

TITRE : Systéme de traitement de poches d’aspiration

Domaine technique

L’invention concerne un systéme de traitement, destiné a ouvrir et a traiter des poches

d’'aspiration pouvant contenir des liquides et/ou des fluides corporels.

L’invention trouve une application favorite, et non limitative, dans le traitement de poches
d’aspiration pouvant étre utilisées dans le domaine médical et hospitalier afin de récupérer des
fluides corporels provenant des patients. Des applications sont envisageables dans le domaine

industriel par exemple afin de séparer et de traiter des poches et leur contenu.

En effet, la séparation automatisée d’'un fluide initialement situé dans une enveloppe permet de
limiter le contact entre un utilisateur et le fluide contenu dans I'enveloppe, ce qui est avantageux
notamment lorsque les fluides peuvent présenter des risques quelconques vis-a-vis de

l'utilisateur.

Etat de la technique

Il est ainsi connu de I'art antérieur et du document CN212419000U d’employer un systéme de
traitement comportant un organe de coupe monté mobile en rotation autour d’'un axe vertical de
maniére a définir un plan de coupe horizontal, 'organe de coupe étant configuré pour venir ouvrir

dans la largeur, des poches d’aspiration préalablement positionnées dans un bati principal.

Ce type de systéme de traitement permet d’effectuer 'ouverture de poches d’aspiration aisément
et sans contact d’'un utilisateur avec le contenu des poches d’aspiration. Cependant, un tel
systéme de traitement présente des inconvénients majeurs, le premier étant I'impossibilité
d’ajouter une ou plusieurs poches d’aspiration dans le bati principal tant que le cycle de
traitement des poches d’aspiration déja en place n’est pas terminé. Par ailleurs, 'ouverture de
poches d’'aspiration dans leur largeur n’est pas optimale, puisqu’'une partie du contenu de la
poche d’aspiration peut subsister dans la partie inférieure de la poche d’aspiration aprés une

ouverture de cette derniére dans la largeur.

Résumé de l'invention

Le probléme technique a la base de l'invention consiste donc a fournir un systéme de traitement
de poches d’'aspiration permettant d’assurer une vidange améliorée des poches d’aspiration et

autorisant I'insertion de poches d’aspiration a I'intérieur du systéme de traitement simultanément
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au traitement de poches déja présentes dans le systéme de traitement, tout en évitant un contact

d’un utilisateur avec le contenu des poches d’aspiration.

A cet effet, la présente invention concerne un systéme de traitement de poches d’aspiration, et
plus particulierement de poches d’aspiration contenant des déchets liquides, et par exemple des

déchets médicaux liquides, comprenant :

- un bati comportant une zone de chargement configurée pour permettre un chargement de
poches d’aspiration au sein du bati, une zone de découpe dans laquelle sont destinées a étre
découpées des poches d’aspiration, une zone de traitement dans laquelle des déchets liquides,
provenant de poches d’aspiration découpées, sont destinés a étre traités, et une zone de

stockage dans laquelle sont destinées a étre stockées des poches d’aspiration traitées,

- un support rotatif qui est logé au moins en partie dans le bati et qui est monté mobile en rotation
autour d’'un premier axe de rotation, le support rotatif comprenant plusieurs emplacements de
réception configurés chacun pour accueillir une poche d'aspiration, le support rotatif étant
configuré pour déplacer des poches d’aspiration recues dans les emplacements de réception

depuis la zone de chargement vers la zone de découpe puis vers la zone de stockage,

- un organe de coupe qui est situé dans la zone de découpe et qui est monté mobile en rotation
autour d'un deuxiéme axe de rotation qui est sensiblement horizontal, I'organe de coupe
définissant un plan de coupe qui est sensiblement vertical et étant configuré pour découper au
moins une poche d’aspiration recue dans un emplacement de réception et située dans la zone

de découpe.

Ainsi, le systétme de traitement selon l'invention permet d’effectuer I'ouverture de poches
d’aspiration aisément et sans contact d’'un utilisateur avec le contenu des poches d’aspiration,
tout en permettant d’ajouter une ou plusieurs poches d’aspiration dans le bati simultanément au
traitement d'au moins une poche d’aspiration située dans la zone de découpe et/ou a I'évacuation
d'une poche d'aspiration dans la zone de stockage. Par ailleurs, 'ouverture de poches
d’'aspiration dans leur longueur permet de récupérer de fagon optimale le contenu d’une telle

poche d’aspiration.

Dans le présent texte, on entend par « déchets médicaux liquides » notamment des déchets
liquides a risque infectieux (DASRI) et/ou a risque chimique provenant par exemple de différents

établissements de santé et médico-sociaux, d’industrie, ainsi que des fluides corporels.

Le systéme de traitement peut, en outre, présenter une ou plusieurs des caractéristiques

suivantes, qui peuvent étre prises seules ou en combinaison.
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Selon un mode de réalisation, le premier axe de rotation est sensiblement vertical.

Selon un mode de réalisation, le plan de coupe est tangent avec un cercle virtuel dont le centre
est situé sur le premier axe de rotation du support rotatif. En d’autres termes, le deuxiéme axe
de rotation de I'organe de coupe s’étend radialement par rapport au premier axe de rotation du

support rotatif.

Selon un mode de réalisation, I'organe de coupe est monté mobile par rapport au bati selon une
direction de déplacement qui est sensiblement verticale. Ainsi, 'organe de coupe permet de

découper de maniére optimale des poches d’aspiration de tailles différentes.

Selon un mode de réalisation, la zone de chargement du systéme de traitement comporte au
moins une ouverture d’insertion supérieure configurée pour permettre de positionner
simultanément une pluralité de poches d’aspiration dans des emplacements de réception du

support rotatif situés en regard de I'au moins une ouverture d’insertion supérieure.

Selon un mode de réalisation, les emplacements de réception sont angulairement décalés les

uns par rapport aux autres vis-a-vis du premier axe de rotation.

Selon un mode de réalisation, les emplacements de réception sont situés a une méme distance

du premier axe de rotation.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comporte entre deux et dix

emplacements de réceptions, et par exemple six emplacements de réception.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comporte en outre un mécanisme
d’entrainement configuré pour entrainer en rotation le support rotatif autour du premier axe de

rotation.

Selon un mode de réalisation, le mécanisme d’entrainement comporte un actionneur électrique,
tel qu'un moteur électrique, un actionneur pneumatique, ou un meécanisme d’entrainement

manuel par exemple pourvu d’un levier d’actionnement.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comporte une pluralité dispositifs de
maintien, chaque dispositif de maintien étant associé a un emplacement de réception respectif
et étant configuré pour maintenir en position une poche d’aspiration recue dans I'emplacement

de réception respectif lors de la découpe de ladite poche d’aspiration par I'organe de coupe.
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Selon un mode de réalisation, chaque dispositif de maintien du systéme de traitement comporte
au moins une ouverture de passage qui est sensiblement verticale et qui est configurée pour

permettre le passage de I'organe de coupe.

Selon un mode de réalisation, chaque dispositif de maintien comporte une pluralité de plots de
maintien. Par exemple, chaque plot de maintien s’étend depuis une face inférieure du support

rotatif, et s’étend sensiblement verticalement en direction du sol.

Selon un mode de réalisation, chaque emplacement de réception comporte une surface de
support supérieure qui s’étend sensiblement horizontalement et sur laquelle est destinée a

reposer au moins en partie une poche d’aspiration regue dans ledit emplacement de réception.

Selon un mode de réalisation, le bati comporte une partie de support qui est située sensiblement
dans le méme plan que les surfaces de support supérieures et qui est configurée pour supporter
au moins en partie les poches d’aspiration lors de leurs déplacements dans la zone de découpe.
Ainsi, lorsqu’une poche d’aspiration est déplacée dans la zone de découpe, ladite poche
d’aspiration est supportée en partie par la surface de support supérieure de I'emplacement de
réception respectif et en partie par la partie de support, ce qui permet de maintenir ladite poche

d’aspiration sensiblement verticalement lors de son déplacement dans la zone de découpe.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comprend en outre au moins un dispositif
de traitement de déchets liquides, ledit dispositif de traitement de déchets liquides étant disposé
dans la zone de traitement et étant configuré pour collecter et traiter des déchets liquides

provenant de poches d’aspiration découpées dans la zone de découpe.

Selon un mode de réalisation, le dispositif de traitement de déchets liquides comporte un
compartiment configuré pour contenir des déchets liquides provenant des poches d’aspiration

découpées dans la zone de découpe.

Selon un mode de réalisation, le dispositif de traitement de déchets liquides comporte une source
d’agent biocide et est configuré pour injecter de I'agent biocide provenant de la source d’agent
biocide dans le compartiment. De fagcon avantageuse, le dispositif de traitement de déchets
liquides est configuré pour injecter de I'agent biocide provenant de la source d’agent biocide

dans le compartiment lorsque le compartiment contient un niveau de liquide prédéterminé.

Selon un mode de réalisation, le dispositif de traitement de déchets liquides comporte un
compartiment additionnel configuré pour contenir des liquides provenant des proches

d’aspiration découpées dans la zone de découpe.
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Selon un mode de réalisation, le dispositif de traitement de déchets liquides est configuré pour
diriger au moins une partie des déchets liquides, provenant de poches d’aspiration découpées,

vers le compartiment additionnel.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comporte des moyens d'évacuation
configurés pour évacuer les déchets liquides contenus dans le compartiment et/ou le
compartiment additionnel respectivement hors du compartiment et/ou du compartiment

additionnel. De fagon avantageuse, les moyens d’évacuation sont disposés dans le bati.

Selon un mode de réalisation, les moyens d’évacuation sont configurés pour évacuer les déchets
liquides contenus dans le compartiment et/ou le compartiment additionnel par écoulement
gravitaire, par injection dair comprimé respectivement dans le compartiment et/ou le
compartiment additionnel ou encore par génération d’'une dépression au niveau d’une ouverture

d’évacuation prévue sur le compartiment ou le compartiment additionnel.

Une telle configuration du dispositif de traitement de déchets liquides permet d’assurer un temps
de contact adapté entre les déchets liquides et I'agent biocide dans le compartiment et/ou le
compartiment additionnel. Une fois le temps de contact entre les déchets liquides collectés et
I'agent biocide atteint, il est possible de procéder a I'évacuation des déchets liquides traités hors

du compartiment et/ou du compartiment additionnel.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comprend en outre un dispositif de
stockage disposé dans la zone de stockage et configuré pour réceptionner et stocker une ou
plusieurs poches d’aspiration traitées, ledit dispositif de stockage étant au moins partiellement

ouvert vers le haut.

Selon un mode de réalisation, le bati et le support rotatif délimitent une ouverture d’évacuation
située sensiblement a la verticale de la zone de stockage, 'ouverture d’évacuation étant
configurée pour autoriser la chute par gravité d’une poche d’aspiration, préalablement traitée,
dans le dispositif de stockage lorsque I'emplacement de réception respectif est situé

sensiblement a la verticale de la zone de stockage.

Selon un autre mode de réalisation, le systéme de traitement comporte un ou plusieurs moyens
d’éjection configurés pour éjecter une poche d’aspiration traitée hors du support rotatif lorsque

'emplacement de réception respectif est situé en regard de la zone de stockage.

Selon un mode de réalisation, le systéme de traitement comprend en outre un couvercle monté
mobile sur une partie supérieure du bati entre une position d’ouverture dans laquelle le couvercle
autorise un accées au support rotatif et une position de fermeture dans laquelle le couvercle

empéche un accés au support rotatif. De fagon avantageuse, le couvercle est configuré pour
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recouvrir au moins en partie I'ouverture d’insertion supérieure lorsque le couvercle occupe la
position de fermeture, et pour libérer au moins en partie I'ouverture d’insertion supérieure lorsque

le couvercle occupe la position d’ouverture.

Selon un mode de réalisation, le couvercle est monté pivotant autour d’'un axe de pivotement qui

est sensiblement horizontal.

Selon un mode de réalisation de l'invention, le systéme de traitement, chacun des emplacements
de réception comporte un dispositif de préhension configuré pour occuper alternativement une
position de maintien dans lequel le dispositif de préhension maintient en position la poche
d’aspiration positionnée dans I'un des emplacements de réception, et une position de libération

configurée pour libérer la poche d’aspiration.

Selon un mode de réalisation de l'invention, le dispositif de préhension est configuré pour
occuper alternativement une position de maintien dans lequel la poche d’aspiration repose sur
une face supérieure du dispositif de préhension afin de maintenir en position la poche
d’aspiration a l'intérieur de 'emplacement de réception respectif, et une position de libération
dans lequel la poche d’'aspiration ne peux pas reposer sur la face supérieure du dispositif de

préhension.

Selon un mode de réalisation de I'invention, chacun des dispositifs de préhension comportent en

outre une premiére partie de pince et une deuxiéme partie de pince.

Selon un mode de réalisation de l'invention, le systéme de traitement comporte en outre un
dispositif d’actionnement configuré pour activer la position de libération de chacun des dispositifs
de préhension lorsque I'emplacement de réception respectif est positionné dans une position

prédéterminée.

Selon un mode de réalisation de l'invention, le dispositif d’actionnement peut étre un chemin de

came par exemple.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la position prédéterminée est située dans la zone

de stockage.

Bréve description des figures

La présente invention sera bien comprise a l'aide de la description qui suit en référence aux
figures annexée, dans lesquelles des signes de références identiques correspondent a des

éléments structurellement et/ou fonctionnellement identiques ou similaires.
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[Fig 1] est une vue éclatée en perspective d'un systétme de traitement selon la présente

invention ;

[Fig 2] est une vue partielle en perspective de dessus du systéme de traitement de la figure 1 ;

[Fig 3] est une vue en perspective de dessus d’'un support rotatif et d’'une zone de découpe du

systéme de traitement de la figure 1 ;

[Fig 4] est une vue en perspective de dessus du support rotatif de la figure 3 ;

[Fig 5] est une vue en perspective de cbté du support rotatif de la figure 3 et d'un organe de

coupe du systéme de traitement de la figure 1 ;

[Fig 6] est une autre vue en perspective de cbté du support rotatif de la figure 3 et de I'organe de

coupe de la figure 5 ;

[Fig 7] est une vue en perspective de dessus de la zone de découpe du systéme de traitement

de la figure 1 ;

[Fig 8] est une vue en perspective de dessus de la zone de découpe et d'un dispositif de

traitement de déchets liquides du systéme de traitement de la figure 1 ;

[Fig 9] est une vue de dessous du support rotatif de la figure 3 et de I'organe de coupe de la

figure 5 ;

[Fig 10] est une autre vue éclatée en perspective du systéme de traitement de la figure 1 ;

[Fig 11] est une vue en perspective du systéme de traitement selon un second mode de

réalisation de l'invention ;

[Fig 12] est une vue en perspective de dessous du support rotatif du systéme de traitement de

la figure 11 ;

[Fig 13] est une vue en perspective de dessus du dispositif d’actionnement utilisé dans le mode

de réalisation de la figure 11.

Description détaillée




WO 2023/052737 PCT/FR2022/051867

10

15

20

25

30

8

Les figures 1 a 10 représentent un systéme de traitement 1 configuré pour traiter des poches
d’aspiration 4, et plus particulierement des poches d’aspiration 4 contenant des fluides corporels

a traiter, tels que du sang, de l'urine.

Le systéme de traitement 1 comprend un bati 2 qui peut par exemple présenter une forme
globalement parallélépipédique. Le bati 2 comporte notamment une zone de chargement 3
configurée pour permettre un chargement de poches d’aspiration 4 au sein du bati 2. Le bati 2
comporte également une zone de découpe 5 dans laquelle sont destinées a étre découpées des
poches d’aspiration 4, et une zone de traitement 6 dans laquelle des déchets liquides, provenant
de poches d’aspiration 4 découpées, sont destinés a étre traités. Le bati 2 comporte en outre
une zone de stockage 7 dans laquelle sont destinées a étre stockées des poches d’aspiration 4

traitées.

Comme montré plus particuliérement sur les figures 2 a 6, le systéme de traitement 1 comporte
en outre un support rotatif 8 qui estlogé au moins en partie dans le bati 2 et qui est monté mobile
en rotation autour d’un premier axe de rotation A1. Selon le mode de réalisation visible sur les

figures, le premier axe de rotation A1 est sensiblement vertical.

Le support rotatif 8 comprend plusieurs emplacements de réception 9 configurés chacun pour
accueillir une poche d’aspiration 4. Le support rotatif 8 est configuré pour déplacer des poches
d’aspiration 4 recues dans les emplacements de réception 9 depuis la zone de chargement 3

vers la zone de découpe 5 puis vers la zone de stockage 7.

Comme montré plus particuliérement sur la figure 3, les emplacements de réception 9 sont
répartis, et avantageusement réguliérement répartis, autour du premier axe de rotation A1, et
sont situés a une méme distance du premier axe de rotation A1. Le systéme de traitement 1 peut
comporter entre deux et dix emplacements de réception 9, et par exemple six emplacements de

réception 9.

Le systéme de rotation 1 comporte en outre un mécanisme d’entrainement configuré pour
entrainer en rotation le support rotatif 8 autour du premier axe de rotation A1. Le mécanisme
d’entrainement peut par exemple comporter un actionneur électrique, tel qu’'un moteur électrique
10, un actionneur pneumatique, ou encore un mécanisme d’entrainement manuel, tel qu’un

levier d’actionnement.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, la zone de chargement 3 comporte une
ouverture d’insertion supérieure 11 configurée pour permettre de positionner simultanément une
pluralité de poches d’aspiration 4 dans les emplacements de réception 9 du support rotatif 8 qui

sont situés en regard de I'ouverture d’insertion supérieure 11. Cependant, la zone de chargement
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3 pourrait comporter plusieurs ouvertures d’insertion supérieures 11 présentant chacune des
dimensions correspondant sensiblement a celles des emplacements de réception 9, et
permettant ainsi de positionner simultanément une pluralité de poches d’aspiration 4, par
exemple trois, dans des emplacements de réception 9 du support rotatif 8 qui sont

respectivement situés en regard des ouvertures d’insertion supérieures 11.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le systéme de traitement 1 comprend en
outre un couvercle 12 monté mobile sur une partie supérieure du bati 2 entre une position de
fermeture dans laquelle le couvercle 12 recouvre au moins en partie I'ouverture d’insertion
supérieure 11 et empéche l'accés au support rotatif 8 et donc aux emplacements de réception 9
situés en regard de l'ouverture d’insertion supérieure 11, et une position d’ouverture dans
laquelle le couvercle 12 libére au moins en partie I'ouverture d’'insertion supérieure 11 et autorise
un accés au support rotatif 8 et donc aux emplacements de réception 9 situés en regard de
I'ouverture d’insertion supérieure 11. De fagon avantageuse, le couvercle 12 est monté pivotant
autour d’'un axe de pivotement qui est horizontal qui est situé a proximité d’une face supérieure
du béti 2.

Comme montré plus particuliérement sur les figures 5 a 7, le systéme de traitement 1 comporte
également un organe de coupe 13 qui est situé dans la zone de découpe 5 et qui est monté
mobile en rotation autour d’'un deuxiéme axe de rotation A2 qui est sensiblement horizontal.
L’organe de coupe 13 définit un plan de coupe qui est sensiblement vertical et qui est configuré
pour découper une poche d’aspiration 4 regue dans un emplacement de réception 9 et située
dans la zone de découpe 5. De fagon avantageuse, le plan de coupe définit par I'organe de
coupe 13 est tangent avec un cercle virtuel dont le centre est situé sur le premier axe de rotation
A1 du support rotatif 8. Le systéme de traitement 1 comporte avantageusement un moteur

d’entrainement électrique 130 configuré pour entrainer en rotation 'organe de coupe 13.

Le systéme de traitement 1 comporte en outre un collecteur 50 définissant la zone de découpe
5, et configuré pour collecter les déchets liquides tombant par gravité des poches découpées par

I'organe de coupe 13.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le systéme de traitement 1 comporte
également une pluralité de dispositifs de maintien 14. Chaque dispositif de maintien 14 est
associé a un emplacement de réception 9 respectif, et est configuré pour maintenir en position
une poche d’aspiration 4 recue dans I'emplacement de réception 9 respectif lors de la découpe
de ladite poche d’aspiration 4 par I'organe de coupe 13. De fagon avantageuse, chaque dispositif
de maintien 14 comporte une ouverture de passage 22 qui est sensiblement verticale et qui est

configurée pour permettre le passage de I'organe de coupe 13.
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Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, chaque dispositif de maintien 14
comporte une pluralité de plots de maintien 15, et par exemple trois plots de maintien 15,
configuré pour coopérer avec une paroi latérale d'une poche daspiration recue dans
'emplacement de réception 9 respectif. Chaque plot de maintien 15 s’étend depuis une face

inférieure du support rotatif 8, et s’étend sensiblement verticalement en direction du sol.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, chaque dispositif de maintien 14
comporte en outre un organe d’appui 140 configuré pour recouvrir partiellement une poche
d’aspiration 4 recue dans I'emplacement de réception 9 respectif, et plus particulierement pour
coopérer avec une face supérieure de ladite poche d’aspiration 4 de maniére a forme une butée
verticale. De fagon avantageuse, le support rotatif 8 et le bati 2 sont configurés pour autoriser,
aprés la mise en place de poches d’aspiration 4 dans leurs emplacements de réception 9
respectifs et la fermeture du couvercle 12, un déplacement relatif entre le support rotatif 8 et
lesdites poches d’aspiration 4 lors de la premiére phase de rotation du support rotatif 8, et ce de
telle sorte que chacune des poches d’aspiration 4 venant d’étre positionnées sur le support rotatif
8 soit déplacée, par rapport au support rotatif 8, d’'une premiére position (voir la figure 3) dans
lagquelle I'organe d’appui 140 respectif est décalé par rapport a la poche d’aspiration respective
a une deuxiéme position (voir la figure 4) dans laquelle I'organe d’appui 140 respectif recouvre

partiellement la poche d’aspiration respective.

Comme montré plus particuliérement sur la figure 4, chaque emplacement de réception 9
comporte une surface de support supérieure 16 qui s’étend sensiblement horizontalement et sur
laquelle est destinée a reposer en partie une poche d’aspiration 4 regue dans ledit emplacement

de réception 9.

Comme montré sur la figure 2, le bati 2 comporte une partie de support 17 qui est située
sensiblement dans le méme plan que les surfaces de support supérieures 16 et qui est
configurée pour supporter en partie les poches d'aspiration 4 notamment lors de leurs
déplacements dans la zone de découpe 5. Ainsi, lorsqu'une poche d’aspiration 4 est déplacée
dans la zone de découpe 5, ladite poche d’aspiration 4 est supportée en partie par la surface de
support supérieure 16 de I'emplacement de réception 9 respectif et en partie par la partie de
support 17, ce qui permet de maintenir ladite poche d’aspiration 4 sensiblement verticalement

lors de son déplacement dans la zone de découpe 5.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le systéme de traitement 1 comporte de
plus un dispositif de stockage 18 qui est disposé dans la zone de stockage 7 et qui est configuré
pour réceptionner et stocker une ou plusieurs poches d’aspiration 4 traitées. De fagon

avantageuse, le dispositif de stockage 18 est au moins partiellement ouvert vers le haut.
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Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le bati 2 et le support rotatif 8 délimitent
une ouverture d’évacuation 19 qui est située sensiblement a la verticale de la zone de stockage
7, et plus particuliérement a la verticale du dispositif de stockage 18, et qui est configurée pour
autoriser la chute par gravité d’'une poche d’aspiration 4, préalablement traitée, dans le dispositif
de stockage 18 lorsque I'emplacement de réception 9 respectif est situé sensiblement a la

verticale de la zone de stockage 7.

Selon un autre mode de réalisation non représenté sur les figures, le systéme de traitement 1
pourrait comporter un ou plusieurs moyens d’éjection configurés pour éjecter une poche
d’'aspiration 4 traitée hors du support rotatif 8 lorsque I'emplacement de réception 9 respectif est

situé en regard de la zone de stockage 7.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le systéme de traitement 1 comprend en
outre au moins un dispositif de traitement de déchets liquides 20 qui est disposé dans la zone
de traitement 6 et qui est configuré pour collecter et traiter des déchets liquides provenant de

poches d’aspiration 4 découpées dans la zone de découpe 5.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, le dispositif de traitement de déchets
liquides 20 comporte un compartiment 21 configuré pour contenir des déchets liquides provenant
des poches d’'aspiration 4 découpées dans la zone de découpe 5. Le compartiment 21 est
configuré pour étre relié fluidiquement au collecteur 50, et plus particulierement a une ouverture

inférieure 51 dudit collecteur 50.

De facon avantageuse, le dispositif de traitement de déchets liquides 20 comporte une source
d’agent biocide 23 et est configuré pour injecter de I'agent biocide provenant de la source d’agent
biocide 23 dans le compartiment 21. Le dispositif de traitement de déchets liquides 20 est plus
particuliérement configuré pour injecter de 'agent biocide provenant de la source d’agent biocide
23 dans le compartiment 21 lorsque le compartiment 21 contient un niveau de liquide

prédéterminé.

Selon le mode de réalisation non représenté sur les figures, le dispositif de traitement de déchets
liquides 20 comporte un compartiment additionnel 24 configuré également pour contenir des
liquides provenant des proches d’aspiration 4 découpées dans la zone de découpe 5. De fagon
avantageuse, le dispositif de traitement de déchets liquides 20 est configuré pour diriger au
moins une partie des déchets liquides, provenant de poches d’aspiration 4 découpées, vers le
compartiment additionnel 24 lorsque le compartiment 21 contient un niveau de liquide
prédéterminé. A cet effet, le dispositif de traitement de déchets liquides 20 peut par exemple
comporter une vanne a trois voies et un actionneur configuré pour déplacer la vanne a trois voies

entre deux positions de fonctionnement différentes.
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Le systéme de traitement 1 comporte en outre des moyens d’évacuation (non représentés sur
les figures) configurés pour évacuer les déchets liquides traités contenus dans le compartiment
21 et/ou le compartiment additionnel 24. De fagon avantageuse, les moyens d’évacuation sont
disposés dans le bati 2. Les moyens d’évacuation peuvent par exemple étre configurés pour
évacuer les déchets liquides traités contenus dans le compartiment 21 et/ou le compartiment
additionnel 24 par écoulement gravitaire ou par injection d’air comprimé respectivement dans le

compartiment 21 et/ou le compartiment additionnel 24.

Une telle configuration du dispositif de traitement de déchets liquides 20 permet d’assurer un
temps de contact adapté entre les déchets liquides et 'agent biocide dans le compartiment 21
et/ou le compartiment additionnel 24. Une fois le temps de contact entre les déchets liquides
collectés et I'agent biocide atteint, il est possible de procéder a I'évacuation des déchets liquides

traités hors du compartiment 21 et/ou du compartiment additionnel 24.

Un second mode de réalisation de linvention est présenté sur les figures 11 & 13. Le second
mode de réalisation de l'invention difféere du premier mode de réalisation en ce que les
emplacements de réception 9 du support rotatif 8 comportent chacun un dispositif de
préhension 25 configuré pour occuper alternativement une position de maintien et une position
de libération. Chacun des dispositifs de préhension 25 comporte une premiére partie de pince 26
et une deuxiéme partie de pince 27. Lorsque le dispositif de préhension 25 est dans la position
de maintien, la poche d’aspiration 4, positionnée dans I'emplacement de réception 9 respectif,
repose sur une partie supérieure du dispositif de préhension 25 formée par la premiére partie de
pince 26 et de la deuxiéme partie de pince 27. De facgon inverse, lorsque le dispositif de
préhension 25 est dans la position de libération, la deuxiéme partie de pince 27 n’est plus en
contact avec la premiére partie de pince 26 ce qui empéche la poche d’aspiration 4 de reposer

sur la partie supérieure du dispositif de préhension 25.

Dans ce second mode de réalisation de 'invention, le systéme de traitement 1 comporte en outre
un dispositif d’actionnement 28, tel qu’'un chemin de came par exemple, lequel est configuré pour
activer et désactiver la position de libération de chacun des dispositifs de préhension 25 lorsque
'emplacement de réception 9 respectif est positionné dans une position prédéterminée.
Avantageusement, la position prédéterminée est prévue dans la zone de stockage 7 et a 'aplomb
du dispositif de stockage 18 de sorte que chacune des poches d’aspiration 4 soit libérée du

dispositif de préhension 25 afin de tomber par gravité a I'intérieur du dispositif de stockage 18.

Bien entendu, la présente invention n’est nullement limitée au mode de réalisation décrit et limité

qui n’a été donné qu’a titre d’exemple. Des modifications restent possibles, notamment du point
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de vue de la constitution des divers éléments ou par substitution d’équivalents techniques, sans

sortir pour autant du domaine de protection de l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Systéme de traitement (1) de poches d’aspiration (4), comprenant :

- un béti (2) comportant une zone de chargement (3) configurée pour permettre un chargement
de poches d’aspiration (4) au sein du bati (2), une zone de découpe (5) dans laquelle sont
destinées a étre découpées des poches d’aspiration (4), une zone de traitement (6) dans laquelle
des déchets liquides, provenant de poches d'aspiration (4) découpées, sont destinés a étre
traités, et une zone de stockage (7) dans laquelle sont destinées a étre stockées des poches

d’aspiration (4) traitées,

- un support rotatif (8) qui est logé au moins en partie dans le bati (2) et qui est monté mobile en
rotation autour d’'un premier axe de rotation (A1), le support rotatif (8) comprenant plusieurs
emplacements de réception (9) configurés chacun pour accueillir une poche d’aspiration (4), le
support rotatif (8) étant configuré pour déplacer des poches d’aspiration (4) recues dans les
emplacements de réception (9) depuis la zone de chargement (3) vers la zone de découpe (5)

puis vers la zone de stockage (7),

- un organe de coupe (13) qui est situé dans la zone de découpe (5) et qui est monté mobile en
rotation autour d’'un deuxiéme axe de rotation (A2) qui est sensiblement horizontal, 'organe de
coupe (13) définissant un plan de coupe qui est sensiblement vertical et étant configuré pour
découper au moins une poche d’aspiration (4) recue dans un emplacement de réception (9) et

située dans la zone de découpe (5).

2. Systéme de traitement (1) selon la revendication1, dans lequel le premier axe

de rotation (A1) est sensiblement vertical.

3. Systéme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel la zone de chargement (3) comporte au moins une ouverture
d’insertion supérieure (11) configurée pour permettre de positionner simultanément une pluralité
de poches d’aspiration (4) dans des emplacements de réception (9) du support rotatif (8) situés

en regard de I'au moins une ouverture d’insertion supérieure (11).

4. Systéme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel les emplacements de réception (9) sont angulairement décalés les uns

par rapport aux autres vis-a-vis du premier axe de rotation (A1).

5. Systétme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, lequel comporte en outre un mécanisme d’entrainement configuré pour entrainer

en rotation le support rotatif (8) autour du premier axe de rotation (A1).
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6. Systétme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel le support rotatif (8) comporte une pluralité d’'organes de maintien (14),
chaque organe de maintien (14) étant associé a un emplacement de réception (9) respectif et
étant configuré pour maintenir en position une poche d’aspiration (4) recue dans I'emplacement
de réception (9) respectif lors de la découpe de ladite poche d’aspiration (4) par I'organe de

coupe (13).

7. Systéme de traitement (1) selon la revendication précédente, chaque organe de
maintien (14) comporte au moins une ouverture de passage qui est sensiblement verticale et qui

est configurée pour permettre le passage de I'organe de coupe (13).

8. Systéme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, lequel comprend en outre au moins un dispositif de traitement de déchets liquides
(20), ledit dispositif de traitement de déchets liquides (20) étant disposé dans la zone de
traitement (6) et configuré pour collecter et traiter des déchets liquides provenant de poches

d’aspiration (4) découpées dans la zone de découpe (5).

9. Systétme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, lequel comprend en outre un dispositif de stockage (18) disposé dans la zone de
stockage (7) et configuré pour réceptionner et stocker une ou plusieurs poches d’aspiration (4)

traitées, ledit dispositif de stockage (18) étant au moins partiellement ouvert vers le haut.

10. Systéme de traitement (1) selon la revendication précédente, dans lequel le
bati (2) et le support rotatif (8) délimitent une ouverture d’évacuation (19) située sensiblement a
la verticale de la zone de stockage (7), 'ouverture d’évacuation (19) étant configurée pour
autoriser la chute par gravité d’'une poche d’aspiration (4), préalablement traitée, dans le
dispositif de stockage (18) lorsque I'emplacement de réception (9) respectif est situé

sensiblement a la verticale de la zone de stockage (7).

11. Systéme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, lequel comprend en outre un couvercle (12) monté mobile sur une partie supérieure
du bati (2) entre une position d’ouverture dans laquelle le couvercle (12) autorise un accés au
support rotatif (8) et une position de fermeture dans laquelle le couvercle (12) empéche un accés

au support rotatif (8).

12. Systéme de traitement (1) selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel chacun des emplacements de réception (9) comportent un dispositif
de préhension (25) configuré pour occuper alternativement une position de maintien dans lequel

le dispositif de préhension (25) maintient en position la poche d’aspiration (4) positionnée dans
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'un des emplacements de réception (9), et une position de libération configurée pour libérer la

poche d’aspiration (4).
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