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Refen{ se tykd

nické ovladéni v§suvu pinoly, ulofené

v otvoru konfiku obrédb&cfho stroje. Ofelem
feSeni je umo¥nit automatické ovlddéni
vysuvu pinoly a jejf upfnacf sily podle .
programu v ¥fdicim systému stroje. S pohyb-
livou maticf, p¥iloZenou na pruZinu, uloZe-
nou v otvoru pinoly, je spojeno odmé¥ova- -~
.ci za¥fzenf, nad nimf je upravena deska,
spojend s pinolou pomoc{ fepu, pohybuji-
cfho se v drd¥ce koniku., Na desce je umis-
tén snima¥ a pfestavitelné nardiky, spolu-
pracujici s elektrickymi spina&i, uwpra-
venymi na pevné &4sti stroje, nap¥. na

konfku.
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(64) Zatizeni pro elektronické oviddéni vysuvu pinoly

za¥izen{ pro elektro~
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro elektronické ovlddédni v§suvu pinoly, uloZené v otvoru
konfku obréb&ciho stroje, pfedeviEim hrotového scustruhu,

Zndny zpisob vysouvdni pinoly je hydreulick§y, nejfast&ji pomoci p¥imotarého hydromotoru.
Nastaveni vysuvné s{lv je provedeno zm&nou tlaku oleje nebo elektromechanicky otd&eijfcim
se Eroubem nebo matici, plisobic{ na pinolu p¥es pruZinu. PPedepjatd pruZina udrZuje p¥itlad-
nou silu pinoly. Tato a podcimd zaffzen{ pracuif{ pomdrnd spolehlivé, neodpovidajf viak
nejnovéjsimu stavu techniky, zejména z hlediska pot¥eb automatizace a pouZitf elektronickgch
fidicich systémi.

ReSenfm podle vynalzzu je dosa¥eno zdokonaleni shora popsanych znémgch za¥fzeni tak,
Ze s matici je spojeno odm&¥ovaci za¥izenf, nad nf{m¥ je upravena deska, spojend s pinolou
pomoci &epu, pohybujfciho se v dra¥fce konfku, na niZ je umisté&n snima& a pFestavitelné
nard?ky, spolupracuifc{ s elektrick¢ymi spfina&i, upravenymi na pevné &4sti stroje, napf.
na koniku. :

Hlavn{ vfhodou za¥fzeni podle vyndlezu je to, #e vysouvdni pinoly a jeji upinaci sflu

je moZno naprogramovat p¥edem do ¥{diciho systému stroje v celém rozsahu i p¥i v{robnim
procesu.

P¥{klad provedeni vyndlezu je zndzornén na p¥iloZeném vykresu, kde obr. pfedstavuije
pEi¥ny Fez konikem a pinolou se zaFizenim podle vyndlezu.

Ve vdlcovém otvoru 2 koniku 1 je uloZfena pinola 3. V jejim otveru 4 je umist¥na prufina
6, na kterou tlal{ matice 7, s ni¥ je spojeno odmé¥ovaci za¥izeni 8. Matice 7 je zajifténa
na opa&né stran& proti vysunut{ pojistkou 9. Cep 10 pojiSfuje matici 7 proti otolenf, p¥ilem?
je umoZnén podélny posuv v drdZce 1l pinoly 3, jef je zaji¥téna proti otoleni Cepem 12.
Tep 12, spojeny s pinoll 3 a pohybujici se v podélné drd%ce 13 koniku 1, nese desku 21
s pfestavitelnymi nardZkami 15 a snivadem drdhy 14. Na nevyznalend &dsti konfku 1 jsou
umi{stEny dva elektrické spinale 16. Elektromotor 18 p¥es pfevodovou sk¥ffi 19 ot4¥{ Sroubem
17 a pohybuje maticf 7. Axialn{ uloienf 20 v koniku 1 zamezuje podélny posuv Eroubu 17.

Upindni nevyzna&eného obrobku opérngm hrotem 5, naprogramované pfedem v ¥Fldicim systému
obrdb&cfho stroje, probihd takto: elektromotor 18 s redukovanymi otdlkami z pFevodové skEiné
19 otAZi Sroubem 17, pohybujicim maticf{ 7. Ta pdsouvd prufinu 6, je? provddi v§suv pinoly
3. Jakmile naraz{ op&rny hrot 5 na neznizorndny obrobek, pinola 3 se zastavi, Matice 7 se
posouvd dile a stlafuje prufinu 6. P¥itlalnd sf{la opdrného hrotu 5 je umérnid posunuti matice
7 a tim i odm&fovacfho zaflzen{ 8 vi¢i snimadi drédhy 14. Jakmile se dosdhne naprogramované
polohy matice 7 a tfm i naprogramované pfitla®né sfly, vySle snima& drdhy 14 signdl k zasta-
veni elektromotoru 18. Predepjatd pruZina 6§ udr¥uje dosalenou p¥itla¥nou sflu.

odjeti op&rného hrotu 5 od nezndzorné&ného obrobku se provddi tak, ¥e elektromotor
18 zméni otddky Sroubun 17, matice 7 se posouvd ovpa¥nym sm&rem, a% narazi na pojistku 9.
V této poloze se ru¥i napjatost pruZiny 6 a odm¥¥fovac{ za¥izen{ B zaujme viéi snimadi 14
nulovou polohu. Matice 7, pohybujici se zpét, zasouvd pinolu 3 vlivem pojistky 2 do koniku
1 a odji%df od nezndzorn&ného obrobku. Dréha pohybu pinoly 3 je omezena nardikami 15 ve
spoluprdci s elektrickymi spinali 16.
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PREDMET VYNALEZU

za¥izeni pro elektronické ovldddni v¢suvu pincly, ulo¥ené ve védlcovém otvoru koniku
obrébéciho stroje, sestdvajlici z elektrického motoru, pohénéjfciho pies pE¥evodovou sk¥if
Sroub s pohyblivou matic{, p¥iloZenou na pruZinu, ulofenou v otvoru pinoly, vpat¥ené op&rngm
hrotem, vyznaené tim, Ze s maticf (7) le spojeno odmd¥ovaci za¥izeni (8), nad nimZ je
upravena deska (21), spojend s pinolou (3) pomoci Eepu (12), pohyblivé& uloZeného v dréZce
(13) konfku (1), na ni% je umf{st&n snima& (14) a pFestavitelné nardZky (15), spolupracujici
¢ elektrickymi spina&i (163, upravenymi na pevné &4sti stroje, napf. na konfku {1).
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