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Изобретение относится к насосострое- 
нию, касается регулируемых насосов и мо­
жет найти применение в различных отрас­
лях народного хозяйства для дозированной 
подачи текучей среды, а также в системах ς 
ре гули руем ы х г идро; ι ри водов.

Известен регулируемый насос, содержа­
щий корпус, в цилиндре которого с образо­
ванием рабочей камеры установлен подвиж­
ный иоршень-выгеснитель, связанный через 
пружинный элемент с приводом возврат- 10 
но-посту п а тел иного перемещения, взаимодей­
ствующий со стороны рабочей камеры с упо­
ром и имеющий регулятор длины хода [1],

Недостатком известного насоса являет- цз 
ся отсутствие возможности дистанционного 
управления 11росгыми средствами.

Цель изобретения - обеспечение воз­
можности дистанционного управления насо­
сом.

Для достижения поставленной цели з 70 
регулируемом насосе, содержащем корпус, 
в цилиндре которого с образованием рабо­
чей камеры установлен подвижный норшень- 
вытеснитель, связанный через пружинный 
элемент с приводом возвратно-поетупатель- 75 
ного перемещения, взаимодействующий со 
стороны рабочей камеры с упором и имею­
щий регулятор длины хода, поршень-вытес­
нитель выполнен ступенчатым и располо­
жен в цилиндре е образованием кольцевой 
управляющей камеры, а регулятор длины 30 
хода выполнен в виде внешнего источника 
управляющего давления, подключенного к 
управляющей камере.

На чертеже представлен предлагаемый 
насос. 35

Регулируемый насос содержит корпус 1, 
в цилиндре 2 которого с образованием рабо­
чей камеры 3 установлен подвижный пор­
шень-вытеснитель 4, связанный через пру­
жинный элемент 5 с приводом 6 возврат- /д 
но-посту нательного перемещения. Поршень- 
вытеснитель 4 взаимодействует со стороны 
рабочей камеры 3 с упором 7. При этом 
поршень-вытеснитель 4 выполнен ступен­
чатым и расположен в цилиндре 2 с обра­
зованием кольцевой управляющей камеры 8. 45 
Насое имеет регулятор длины хода поршня- 
вытеснителя 4, который выполнен в виде 
внешнего источника управляющего давле­
ния Рулр. (не показан), подключенного к. 
управляющей камере 8. Рабочая камера 3 5Q 

.снабжена всасывающим 9 и нагнетательным

II; клапанами. Привод 6 снабжен порш­
нем 1 I.

При возвратно-поступательном движе­
нии привода 6 перемещение через пружин­
ный элемент. 5 передается поршню-вытесни­
телю 4. Ход поршня-вытеснителя 4 в сто­
рону камеры 3 ограничен упором 7. При 
отсутствии управляющего давления Рупр в 
управляющей камере 8 пружинный элемент 
5 постоянно прижимает поршень-вытесни­
тель 4 к упору 7. При этом перемещение 
поршня-вытесничсля 4 не происходит, и на­
сос не создает подачи. Если в управляющую 
камеру 8 подано некоторое давление управ­
ления Рупр, то пружинный элемент 5 сжи­
мается на определенную величину, уравно­
вешивая 13 конце такта всасывания -- на­
чале такта нагнетания силу от действия уп­
равляющего давления Рувр. Величина де­
формации пружинного элемента 5 пропор­
циональна управляющему давлению Руяр 
н определяет начальное положение поршня- 
вытеснителя 4 и величину его хода в такте 
нагнетания до контакта с упором 7, а следо­
вательно, и цикловую подачу насоса. Мак­
симальной величины подача насоса дости­
гает при таком давлении управления Рупр. мкс, 
при котором поршень-вытеснитель 4 пол­
ностью сжимает пружинный элемент 5, ло­
жится на поршень 11 и двигается с ним вмес­
те до контакта с упором 7. При промежуточ­
ных величинах давления управления Рупр в 
начале такта нагнетания поршень 1 I дви­
жется влево по чертежу, сжимая пружин­
ный элемент 5 до тех пор, пока усилие со 
стороны последнего не уравновесит силу от 
давления нагнетания, действующего в каме­
ре 3 на такте нагнетания. В предельном слу­
чае при достаточно высокой величине давле­
ния нагнетания поршень 11 сжимает пру­
жинный элемент 5 до тех пор, пока не уп­
рется в поршень-вытеснитель 4. и после это­
го движется вместе с последним до упора 7. 
Если же давление нагнетания относительно 
невелико, то движение поршня-вытеснителя 
4 начинается при неполностью сжатом пру­
жинном элементе 5, а его дожатие происхо­
дит после того, как поршень-вытеснитель 4 
ляжет на упор 7, в то время как поршень 11 
будет продолжать движение влево до кон­
такта с поршнем-вытеснителем 4.

Выполнение управляющей камеры 8 в 
насосе и подача в нее давления от внешнего 
источника управляющего давления (не пока­
зан) позволяет просто осуществлять дистан­
ционное управление насосом.
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