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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un dispositivo
1
tergicristallo per un autoveicolo, comprendente
un primo ed un secondo braccioc girevole,

recanti rispettive spatole tergitrici per detergere

[SoE ]

rispettivi campi del parabrezza dell’autoveicolo,

-situati di fronte al posto del guidatore e rispetti-
vamente di fronte all’adiacente posto per il passeg-
gerc anteriore; e

mezzi motori elettrici accoppiati a ciascuno di
detti bracci mediante rispettivi cinematismi.

Nell‘uso di un autoveicolo in condizioni di
pioggia o neve, l'efficacia dell’azione del disposi-
tivo tergicristallo associato al parabrezza dipende
dalla frequenza di oscillazione dei bracci porta-
spatole. Una freqﬁénza di oscillazione elevata, se
non strettamente necessaria, pud risultare fastidio-

sa. I dispositivi tergicristallo usuali sono normal-
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mente provvisti di dispositivi di comando che
consentono di variare la frequenza di oscillazione
dei braccl porta-spatole, a seconda delle necessita.

Nei dispositivi tergicristallo a due bracci
sinora realizzati, le spatole tergitrici associate
a tali bracci vengono fatte oscillare su rispettivi
campi della superficie del parabrezza che si inter-
secanco al pid in misura minima. In particeolare il
campe situato di fronte al posto del guidatore viene
spazzaﬁo sostanzialmente soltantc dalla spatola
associata ad uno dei due. bracci del dispositivo
tergicristallo.

Lo scopo della presente invenzione &€ di realiz-
zare un dispositivo tergicristalio per autoveicoli
che in situazioni di impiego particolarmente gravose
sia in grado di consentire un netto miglioramento
dell’efficienza di detersiqne della porzione del
parabrezza situata di fronte al posto del guidatore
dell’autoveicolo.

Questo ed altri scopi vengoﬁo realizzati
secondo 1'invenzione mediante un dispositivo tergi-
cristallo per un autoveicolo del tipo sopra specifi-
cato, caratterizzato dal fatto che i suddetti mezzi

motori sono accoppiati al secondo braccio tramite

mezzl di trasmissione suscettibili di assumere
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selettivamente una prima ed una seconda condizione
in cui sono atti a determinare l’oscillazione della
spatola tergitrice di detto secondo braccic in un
primo e rispettivamente in un secondo campe angolare
aventi un’intersezione minima e rispettivamente mas-
sima con il campo spazzato dalla spatola del primo
braccio, in modo tale per cui in detta seconda
condizione una porzione sostanziale del parabrezza
situata di fronte al guidatore risulta spazzata sia
dalla spatola del pr}mo braccio che da quelia del
secondo braccio.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi dell’in-
venzione appariranno dalla descrizione dettagliata
che seque, effettuata a purc titolo di ésempio non
limitativo con riferimento ai disegni allegati, nei
quali:

la figura 1 & una qista frontale schematica di
un parabrezza di autoveicolo provvisto di un'dispo-
sitivo tergicristallo a due bracci secondo 1la
tecnica anteriore;

la figura 2 & una vista frontale schematica di
un parabrezza provvisto di un tergicristallo secondo
l1'invenzione; '

la figura 3 & una vista in parte sezionata di

una parte di un dispositivo tergicristallo secondo
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l1’invenziocne, mostrante il motore elettrico di
azionamento e parte del sistema di trasmissione del

moto ai due bracci;

la figura 4 & una vista sezionata secondo 1la
linea IV-1IV della figura 3;

la figura 5 & una vista prospetﬁica in parte
esplosa e sezionata del gruppo di comando di un

tergicristallo secondo 1l’invenzione, e

le figure 6a, 6b e 6¢c sgono illustrazioni
schematiche di tre condizioni operative assunte da
un sistema di trasmissicne compreso in un tergicri-
stallo secondo 1’invenzione.

Nella figura 1 é& mostrato un dispositivo
tergicristallo di tipo noto, indicato con 16,
applicato al parabrezza 18 di unfautovettura 17. Il
dispositivo tergicristallo 16 & del tipo con due
bracci portaspazzola 19 e 20, montati su due perni
porta-braccio 21 e 22, e con un motore elettrico di
comando 23 il cui albero di uscita € cinematicamente
accoppiato con i perni 21 e 22 in modo per sé noto
e non rappresentato.

I bracci 19 e 20 sono montati sui perni 21 e 22
in modo parimenti ber sé noto.

I1 motore elettrico 23 & collegabile alla bat-

teria dell’autoveicolo, non mostrata nei disegni, e
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mezzi di controllo di posizione 38, 24 sono previsti
per arrestare nel funzionamento il motore 23 gquando
i bracci 19 e 20 raggiungono una posizione di riposo
predeterminata.

I perni porta-braccio 21 e 22 sono suscettibili
di oscillazione angolare nei due sensi, in modo
fasato, fra una posizione di riposo ed una posizione
di fine corsa.

Nel caso di una vettura con il posto di guida
a siniétra, la spazzola o spatola 26 del braccio 19
& atta a detergere il campo visivo, indicato con 27,
disposto di fronte al posto per il passeggero
anteriore, e la spazzola o spatola 28 del braccio 20
& atta a detergere il campo, indicato con 29, che &
disposto direttamente di fronte al posto per il
guidatore. Le pdsizioni di riposo dei perni 21 e 22
corrispondono ad una_d?sposizione sostanzialmente
orizzontale delle spatole 26 e 28, fuori dal campo
vigsivo diretto del guidatore.

Con riferimentoc alle figure da 2 a 6, un
dispositivo tergicristallo secondo 1'invenzione &
indicato con 31. Tale dispositivo, oltre alle parti
precedentemente descritte del dispositivo noto 16,
comprende mezzi di comando 32 attivabili selettiva-

mente per variare 1l’ampiezza del campo di detersione
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27 della spatola 26, in modo tale da poter realizza-
re un campo di detersione 27 ridotto come & mostrato
nella figura 1, oppure un campo di detersione 27
ampliatc, come & mostrato nella figura 2, in cui
l’intersezione fra i campi 27 e 29 spazzati dalle
due spatole 26 e 28 & indicata con 33. Il campoc 33,
che & situato di fronte al posto di guida, presenta
evidentemente un grado di detersione migliorato,rin
quanto viene spazzato nel funziocnamento sia dalla
spatola 28 del braccio 20, sia dalla spatola 26 del
braccio 19.

Come 81 vede nella figura 3, al motore elettri-
co 23 & accoppiate un motoriduttore 34 includente
una vite senza fine 35 solidale con 1l’albero di
uscita del motore ed una ructa a denti elicoidali 36
solidale con un perno 37. Con-38 sono indicati
dispositivi sensori di posizione, di tipo per sé
noto, atti a rilevare almeno una posizione di
riferimento della ruota 36, per realizzare un
controllo di posizione.

L.a velocitd di rotazione del mcotore 23 e/o il
suo periodo di intermittenza sono modificabili, ad
esempio mediante un selettore 39 (figura 5) disposto
in prossimitd del posto di guida, in modo per sé

noto.
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I1 gruppo di comando del dispositivo tergicri-
stallo 31 (figﬁre 3, 4 e 5) comprende un cinematismo
41 che accoppia il riduttore 34 al perno porta-brac-
cio 21. Tale cinematismo include due catene cinema-
tiche 42 e 43. Un dispositivo di commutazione 32 &
suscettibile di rendere selettivamente operativa
l'una o 1l'altra catena cinematica 42 o 43, per
l’oscillazione del perno porta-braccio 21.

Le catene cinematiche 42 e 43 includono due.
rispettivi organi terminali 44 e 45, ciascuno dei
quali & suscettibile di ruotare rispetto al perno
porta-braccioc 21. Il dispositivo di commutazione 32
comprende un attuatore 46 suscettibile di rendere il
pernco porta-braccic 21 selettivamente solidale in
rotazione con l'organc terminale 44 o 1'organoc
terminale 45, a partire da una comune posizione di
riposco (figura 6a), corrispondente alla condizione
di riposo del motore 23.

Le catene cinematiche 42 e 43 sono atte in

particolare a determinare differenti posizioni di

fine corsa per gli organi terminali 44 e 45 delle
due suddette catene cinematiche.

I1 cinematismo 41 comprende una biella 48,
comune alle due catene cinematiche 42 e 43. Un’e-

stremitd 49 della biella 48 & fulcrata su un perno
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53 di una manovella 54, la quale a sua volta &
solidale in rotazione con il perno 37 del riduttore
34 (si veda la figura 4).

L’altra estremitad 50 della biella 48, opposta
all’estremitd 49, & sagomata ad L. Su tale estremita
50 sono fissati due perni 51 e 52, sporgenti.dalle
facce opposte della biella 48 (si vedano le figure
4 e S5}). Nella catena cinematica 42, un’estremita
dell'o;gano terminale 44 & fulcrata sul perno 51
della biella 48.

Nella catena cinematica 43 un’estremitda del-
l’organo terminale 45 reca un perno 55 sul quale &
fulcrata un’estremita di un’asta 56 avente 1l’altra
estremita fulcrata sul perno 52 della biella 48
{(Figura 5) .

La catena cinematica 42 & del tipo manovella-
biella-asta terminale (54, 48, 44). Quando essa &
operativa, ad una rotazione completa della ruota a
denti elicoidali 36 corrisponde un angolo di oscil-
lazione del perno porta-braccio 21 di (ad esempio)
circa 90°, ed un corrigpondente angolo di detersione
della spazzola o spatola 26. La catena cinematica 43
é invece del tipo ﬁanovella—biella—asta intermedia-
asta terminale (54, 48, 56, 45). Il collegamento

realizzato dall’asta intermedia 56 fra il perno 52
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e l'organo terminale 45 fa si che la rotazione
relativa dell’estremitd ad L 50 e dell’organo
terminale 44 dia luogo ad un‘ulteriore rotazione
dell’organo terminale 45 rispetto all’organc 44. Si
ottiene pertanto un angolo di oscillazione comples-
sivo dell’organo terminale 45 assai pid esteso.

In particolare la catena cinematica 43 pud
egsere anche considerata come formata da due mano-
vellismi in serie. Il primo di tali manovellismi &
costituito dalla manovella 54, dalla biella 48 e
dall’asta articolata terminale 44, mentre il secondo
manovellismo & costituite dalla porzione ad L 50
della biella 48, fungente da manovella, dall’asta
intermedia 56 fungente da biella, e dall’asta termi-
nale 45. La rotazione di tale asta terminale 45 cor-
risponde di fatto alla combinazione della rotazione
dell’asta terminale 44, imposta dal primo manovelli-
smo, con la rotazione dell’asta terminale 45 rispet-
to all’asta 44, imposta dal secondo manovellismo.

Con un opportunc dimensionamento della distanza
fra i perni 51 e 52 della porziocne a L 50 e della
lunghezza dell’asta terminale 45, 1l’angolo di
oscillazione dell’asta 45 pud essere determinato con
grande liberta. Nell’'esempio descritto, quando la

catena 43 & operativa, ad una rotazione di 360°
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della ruota a denti elicoidali 36 pud corrispondere
ad esempio ad un’oscillazione di circa 140° ael
perno porta-braccic 21 ed un identico angolo di
detersione del braccio che porta la spazzola 26. Per
il collegamento con 1'asta terminale 44 o con 1’asta
terminale 45, il perno porta-braccic 21 da parte
assialmente opposta a quella sul gquale & montato il
braccio 19 si prolunga in un manicotto 58 avente due
scanalature longitudinali 59 da parti diametralmente
oppost; (figura 5). Le aste terminali 44 e 45 sono
costituite da due piastrine allungate aventi diffe-
rente lunghezza e presentano ad un’estremita una
rispettiva apertura circolare 60, 61, in cuili si
estende il manicotto 58.

Le aste terminali 44 e 45 sono glustapposte
l'una all’altra e presentano una rispettiva coppia
di intagli radiali opposti, 62 e rispettivamente 63,
nelle aperture 60 e 61. Gli intagli 62 e 63 sono
suscettibili di allinearsi fra loro e con le scana-
lature 59 del manicotto 58 quando le aste 44 e 45 ed
il manicotto 58 si trovano in una posizione di
riferimento.

Uno stelo 44 fuoriuscente da un dispositivo
attuatore 46 & guidato con possibilita di scorrimen-

to assiale all‘interno del manicotto 58, e presenta
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una chiavetta bilaterale 65, impegnata con possibi-
lita di scorrimento assiale nelle scanalature 59 di
tale manicotto. Le ali della chiavetta.65 sporgono
all’esterno del manicotto 58 e, a seconda della
posizione assiale dello stelo 64, possono impegnarsi
in alternativa nella coppia di intagli 62‘dell’asta
terminale 44 o nella coppia di intagli 63 dell’asta
45,
anndo le ali della chiavet;a 65 impegnano gli
intagli 62, l’asta 44 & accoppiata rigidamente in
rotazione con il manicotto 58, mentre l’altra asta
terminale 45 & feolle. Viceversa, quando le ali della
chiavetta 65 impegnano gli intagli 63, l'asta 45 &
accoppiata in rotazione con il manicotto 58, mentre
l’altra asta 44 & folle rispetto a tale manicotto.
L’attuatore 46 comprende un elettromagnete 66,
con una struttura fissa 67 ed un nuclec mobile 68
guidafo assialmente e libero di ruotare rispetto a
detta struttura. Il nucleo 68 & suscettibile di
traslare fra due posizioni, rispettivamente di
riposo e di lavoro, corrispondenti alla condizione
diseccitata e rispettivamente eccitata dell’elettro-
magnete. Il nucleo 68 & solidale con lo stélo 64, ed
& montato coassiale con il manicotto 58, da parte

opposta rispetto al perno porta-braccio 21.
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Quando l'elettromagnete 66 & diseccitato, 1lo
stelo 64 accoppia in rotazione 1l’asta terminale 44
con il pernco porta-braccio 21. Ad elettromagnete
eccitato, il perno porta-braccio 21 & invece accop-
piato in rotazione con 1l’asta terminale 45.

Sia nella condizione di elettromagnete eccitato
sia in quella di elettromagnete diseccitato, il
nucleo mobile 68 oscilla in rotazione all’interno
della struttura 67 in sincronismo con le oscillazio-
ni del perno porta-braccio 21. Per 1’eccitazione
dell’elettromagnete 66 & previsto un circuito di
controllo 70 (figura 5) collegato ad un dispositivo
di comando a pulsante 71, azionabile manualmente dal
guidatore ed asservito al dispositivo di controllo
di peosizione 24.

Il circuito 70 & predisposto per determinare il
cambiamento di stato dell’elettromagnete 66 quando
l'albero di uscita del motore 23 raggiunée una
prefissata posizione angolare. Cid consente lo
spostamento assiale dello stelo 64 con la chiavetta
65, anche in corso di rotazione, ma solco quando le
aste terminali 44 e 45 hanno gli intagli 62 e 63
allineati fra loro e con le scanalature aésiali del

manicotto 58.

Il circuito 70 pud comprendere un circuito di
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temporizzazione (monostabile) per diseccitare
l’elettromagnete 66 dopo un periodo di tempo prefis-
sato. In alternativa esso pud comprendere un circui-
to di temporizzazione bistabile, in modo tale per
cui la diseccitazione dell’elettromagnete 66 possa
essere avviata da un nuovo azicnamento del disposi-
tivo di comando a pulsante 71.

Il c¢inematismo 41, il riduttore 34 ed 11
sensore di posizione 38 sono convenientemente
contenuti in una scatola 73 (figura 3) all’esterno
della quale éono montati il motore 23 e 1l'elettroma-
gnete 66. La scatola 73 costituisce anche la strut-
tura di sopporto per il perno porta-braccio 21 e per
ii perno 37 di uscita del motoriduttore 34, che
emergono entrambi da un lato di tale scatola.

Lahscatola 63, il motore 23 e l’elettromagnete
66 costituiscono un gruppo unitario 74, il quale &
montabile in modo noto sull’/autovettura 17, sotto il
parabfezza 18.

La spatola 28 del lato del guidatore & mossa da
un secondo éinematismo, indicato con 76 nella figura
5, comprendente una manovella 77 solidale in rota-
zione con il perr;o 37 del riduttore 34, un’asta

terminale 78 solidale in rotazione con il perno

porta-braccio 22 ed una biella 79 interposta fra la
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manovella 77 e 1l’asta terminale 78. L’angolo di
oscillazione del braccio portaspazzola 20 definito
da tale cinematismo & ad esempio di circa 180°, per
la detersione del‘campo 29 disposto direttamente di
fronte al posto del guidatore.

Nella condizione diseccitata dell’elettromagne-
te 66 1l perno porta-braccioc 21 €& accoppiateo alla
catena éinematica 42 del cinematismo 41 ed il
funzionamento del dispositivo tergicristallo 31
secondo 1l'invenzione corrisponde a quello dei
dispositivi secondo la tecnica anteriore (figura 1);
A seguito dell’azionamento del commutatore 39 il
motore elettrico 23 viene posto in rotazione ed
imprime, tramite i cinematismi 42 é 76, oscillazioni
rispettive di ad esempio circa 90° e c¢irca 80° ai
bracci 19 e 20. I campi di detersione 27 e 29
spazzati dalle spatolg 26 e 28 presentano una
piccola zona di sovrapposizione od intersezione, in
prossimitd della parte centrale del parabrezza 18,
sostanzialmente al di fuori del campo visiﬁo diretto
del guidatore.

Nel casoc in cui. il guidatore ritenga opportuno
di disporre di una pid efficace detersicne del
parabrezza, egli aziona il dispositivo di comando

manuale 71. Cid predispone il circuito di controllo
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70 per il comando dell’elettromagnete 66. Il circui-
to 70 fornisce perd la corrente di eccitazione
all’elettromagnete soltanto quando riceve dai sen-
sori di posiziocne 38 un segnale indicativo del fatto
che il cinematismo 41 €& nella condizione in cui gli
intagli 62 e 63 delle aste 44 e 45 sono allineatil
fra loro e con le scanalature 59 del manicotto 58.
Il nucleo 68 viene allora spostato nella sua posi-
zicne di lavoro, determinando lo épostamento dello
stelo 64 e 1’ impegno della chiavetta 65 in modoc tale
da rendere l’asta 45 solidale in rotazione con il
manicotto 58, e dunque accoppiando operativamente il
perno porta-braccio 21 alla catena cinematica 43.
La rotazione del motore 23 imprime ora alla
gpatola 26 un angolo di oscillazione di (ad esempio)
circa 140°, lasciande inalterata 1’ampiezza di
oscillazione della spatg}a 28, cosicché si ottiene -
come intersezione - un campo 33 a detersione
miglicorata di fronte al posto del guidatore. Nel
campo 33 si ha pertanto 1l passaggio sia della
spatola 28 che della spatola 26, con un netto
miglioramento della vigibilita, per un angolo di (ad
esempio) circa 50°.
La catena cinematica.43 ed il manovellismo 76

assicurano un movimento sincronizzato delle due
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spatole 26 e 28 senza alcun rischioc di interferenza
nel loro movimento e senza alcuna limitazione per le
altre regolazioni del dispositivo tergicristallo 31,
comprese le variazioni di velocita e/o frequenza e
l'eventuale modo di azionamento di intermittenza.

Un successivo azicnamento del pulsante 71, o un
intervento del dispositivo temporizzatore, fa
diseccitare l'elettromagnete 66 nella condizione di
allineamento del cinematismo 41. L'asta terminale 45
ritorna allora libera, ed al perno porta-braccio 21
viene 1invece resa solidale l’'asta terminale 44,
cosicché & ora nuovamente operativa la catena
cinematica 42.

Naturalmente, fermo restando il principio del
trovato, le forme di attuazione ed i particolari di
realizzazione potranho essere ampiamente variati
rispetto a quanto & stato descritto ed illustrato a
puro titolo di esempio non limitativo, senza per

gquesto uscire dall’ambito della presente invenzione.
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RIVENDICAZIONT
1. Dispositivo tergicristallo (31) per un autovei-
colo (17), comprendente

un primo ed un secondo braccio girevole (20,
19}, recanti rispettive spatole tergitrici (28, 26)
per detergere rispettivi campi (29, 27) del para-
brezza (18) dell’autoveicolo, situati di fronte al
posto del guidatore e rispettivamente di fronte
all’adiacente posto per il passeggero anteriore; e
mézzi motori elettrici (23) accoppiati a
ciascuno di detti bracci (20, 19) mediante rispetti-

vi sistemi cinematici (76, 41);
caratterizzato dal fatto che detti mezzi motori
(23) sono accoppiati al secondo braccic (19) tramite
mezzi di trasmissione {(41; 42, 43) suscettibili di
assumere selettivamente una prima ed una seconda
condizione in cui sono atti a determinare 1’oscilla-
zione della spatola tergitrice (26} di detto secondo
braccic (19) in un primoe ed in un secondo campo
angolare (figura 1; figura 2) aventi un’intersezione
minima e rispettivamente massima con il campo (29)
gpazzato dalla spatola (28) del primo braccic (20),
in moto tale per cui in detta seconda condizione una

porzione sostanziale (33) del parabrezza (18)

situata di fronte al guidatore viene spazzata sia
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dalla spatola (28) del primo braccio (20) che dalla
spatola (26) del secondo braccio (19).

2. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 1, caratterizzéto dal fatto che comprende
inoltre mezzi rilevatori di posizione (38) atti a
rilevare il passaggio di detti bracci (20, 19) in
una posizione di riferimento prestabilita, e a
consentiré il passaggio del sistema di trasmissione
(41; 42, 43) dalla prima alla seconda condizione, e
viceversa, quando detti bracci (20, 19) si trovano
in detta posizione di riferimento.

3. Dispogitivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che detti
mezzi di trasmissione (41) comprendono una prima ed
una seconda catena cinematica (42, 43) suscettibili
di essere rese selettivamente operative fra i mezzi
motori (23, 34) ed il secondo braccio (19) mediante
un dispositivo attuatore (46).

4. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 3, in cuil detti mezzi motori (23) comprendo-
no un motore elettrico (23) ed in cui il secondo
braccio (19) & connesso ad un perno porta-braccio
(21} girevole intorno ad un asse fisso ed accoppiato
all’albero di uscita del motore elettrico (23)

tramite detti mezzi di trasmissione (41} ;
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caratterizzato dal fatto che detta prima e
seconda catena cinematica (42, 43) compréndono
rispettivi manovellismi includenti rispéttive
pluralitda di organi 'di trasmissione mutuamente
articolati (54, 48, 44; 54, 48, 56, 45) ed i cui
organi di trasmissione terminali (44, 45) sono
accoppiabili al perno porta—braécio (21) di detto
secondo braccioc (19) selettivamente in modo folle o
soliddle in rotazione, tramite detto dispositivo
attuat&re (46); 11 dispositiveo attuatore (46)
essendolsuscettibile di assumere selettivamente una
prima ed una seconda condizione in cui rende solida-
le detto perno porta-braccio (21) con l’organc di
trasmissione terminale (44; 45) della prima e
rispettivamente della seconda catena cinematica (42;
43) e contemporaneamente rende folle 1’accoppiamento
fra detto perno porta-braccio (21) e 1’organo
terminale (45; 44) della seconda e rispettivamente
della prima catena cinematica (43; 42).

5. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 4, caratterizzato dal fatto che detti organi
di trasmissione terminali (44; 45) della prima e
della seconda catena cinematica (42; 43) sono aste
aventi una rispettiva apertura di estremita (60; 61)

attraverso la quale si estende il pernc (21) che
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porta detto secondo braccio (19), e 1’attuatore (46)
comprende un organo di innesto (64) girevole soli-
dalmente con detto perno (21) e longitudinalmente
traslabile in una cavita assiale di detto perno (21,
58), fra una prima ed una seconda posizione in cui
& suscettibile di rendere detto perno (21) solidale

in rotazione con l‘organco terminale (44; 45) della

prima e rispettivamente della seconda catena cinema-

tica (.42; 43).

6. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 5, carattérizzato dal fatto che detto organo
di innesto (64) presenta almeno un risalto radiale
(65) che si estende con gioco assiale attraverso una
fessura longitudinale (59) di detto perno (21, 58)
ed & suscettibile di impegnarsi selettivamente in un
corrispondente intaglio (62; 63) dell’apertura di
estremitd (60; 61) del%’organo terminale (44; 45)
della prima o della seconda catena cinematica (42;
43) .

7. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazione 6, caratterizzato dal fatto che detto
dispositivo attuatore (46) comprende un elettroma-
gnete (66) con un ﬁucleo mobile (68) a cui & connes-
so detto organo di innesto (64).

8. Dispositivo tergicristallo secondo una qualsia-
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si delle rivendicazioni 4 e seguenti, carattexrizzato
dal fatto che detta prima catena cinematica (42)
comprende

una manovella (54) azionabile in rotazione da
detto motore elettrico {(23),

una biella (48) avente una prima estremita
articolata alla mancvella (54), ed

un primo organc terminale (44) con un’estremita
articolata alla biella (48) e l‘altra estremita

)

accoppiata al perno (21) che porta dettoc secondo
braccio {19);

e dal fatto che detta seconda catena cinematica
(43} comprende

detta manovella (54) e détta biella (48), e

un'asta‘(SG) articolata fra tale biella (48) e
l'estremitd di un secondo organc terminale (45) la
cui altra estremitd & accoppiata al perno (21) che
porta a detto secondo braccio (19).
9. Dispositivo tergicristallo secondo la rivendi-
cazlone 8, caratterizzato dal fatto che detta asta
(56} della seconda catena cinematica (43) & artico-
lata a detta biella (48) in un punto (52) diverso
dal punto (51) di’ articolazione fra detta biella
(48) e 1l’organo di trasmissione terminale (44) della

prima catena cinematica (42).

- 22 -

JACOBACCH & PERANI S.p.A.



10. Dispositivo tergicristallo per autoveicoli,

sostanzialmente secondo quanto descritto ed illu-

strato, e per gli scopi specificati.

JACOBACCH & PERANI S.p.A.
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