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(54) Движительный комплекс с подвижным тормозным суппортом

(57) Формула изобретения
1. Движительный комплекс (1) для размещения приводного вала (5), причем

указанный приводной вал (5) имеет центральную продольную ось (20), при этом
движительный комплекс (1) содержит следующее:

стенка (8) для установки приводного вала (5) с возможностью вращения, при этом
приводной вал (5) оснащен тормозным диском (6),

вал суппорта (11) и
тормозной суппорт (12), установленный на валу суппорта (11), при этом

движительный комплекс (1) отличается тем, что тормозной суппорт (12) может
перемещатьсямежду первымположением и вторымположениемпосредством вращения
и/или перемещения вала суппорта (11),

при этом тормозной суппорт (12) в первом положении выполнен с возможностью
торможения и/или удерживания приводного вала (5) и тормозного диска (6),

при этом тормозной суппорт (12) во втором положении выполнен с возможностью
перемещения тормозного суппорта (12) и/или приводного вала (5) вместе с тормозным
диском (6) в направлении, параллельном центральной продольной оси (20) приводного
вала (5),

и вал суппорта (11) проходит через стенку (8).
2. Движительный комплекс (1) по п.1, где тормозной суппорт (12) неподвижно

установлен на валу суппорта (11).
3. Движительный комплекс (1) по п.1 или 2, где стенка (8) содержит сквозное отверстие

для крепления вала суппорта (11) с возможностью вращения.
4. Движительный комплекс (1) по п.1 или 2, где стенка (8) оснащена по меньшей мере

одним желобом для направления вала (11) суппорта, когда тормозной суппорт (12)
смещен между первым и вторым положениями.

5. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-4, где указанное движение
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приводного вала (5) и тормозного диска (6) направлено от стенки (8), когда приводной
вал (5) и тормозной диск (6) удалены из движительного комплекса (1).

6. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-4, где указанное движение
тормозного суппорта (12) направлено к стенке (8) и проходит через нее, когда тормозной
суппорт (12) и вал суппорта (11) удалены из движительного комплекса (1).

7. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-6, где тормозной суппорт (12)
блокируется в первом положении и/или во втором положении.

8. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-7, где вал суппорта (11) параллелен
приводному валу (5).

9. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-8, где вал суппорта (11) установлен
в радиальном положении, которое находится за пределами внешней окружности
тормозного диска (6).

10. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-9, где вал суппорта (11) установлен
в радиальном положении, которое находится внутри внешней окружности тормозного
диска (6).

11. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-10, где вал суппорта (11)
установлен внутри внешней окружности тормозного диска (6), когда тормозной суппорт
находится в первом положении, и вал суппорта (11) установлен за пределами внешней
окружности тормозного диска (6), когда тормозной суппорт находится во втором
положении.

12. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-11, где стенка (8) имеет поменьшей
мере одну часть (101, 102), которая является съемной, причем указанная по меньшей
мере одна часть (101, 102) приспособлена для прохождения через нее тормозного
суппорта (12).

13. Движительный комплекс (1) по любому из пп.1-12, где вал суппорта (11) и
тормозной суппорт (12) выполнены как единое целое.
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