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59 COMPENSATOR MECANIC DE ADANCIME A SONDEI

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un compensator mecanic, de
adancime a sondei, utilizabil la echiparea oricarui tip de
instalatie de extractie a titeiului din sonde, eruptie, pom-
paj, gazlift, care are in componenta $i pachere meca-
nice. Compensatorul mecanic de adancime a sondei,
conform inventiei, asigurd armarea pacherelor
mecanice, fard suprasolicitarea garniturii de tevi de
extractie, permitdnd atat miscarea de translatie intre
pozitia inchis si pozitia deschis a acestuia, fard a se
pierde etanseitatea, prin aceea ca acest corp metalic
tubular (1) prezinta niste filete (a si b) la ambele capete,
intre care se afld o suprafata exterioara de etangare (c)
si, sub aceasta, un filet exterior (d), conjugat unui filet
interior (e) al unei piulite (2) ce are doud caneluri
longitudinale (f), prin care culiseaza cate un bolt de
ghidare (3), ce patrunde in cate un orificiu (g) al corpu-
lui (1). Boltul (3) este sudat prin niste puncte (h) si are
doua suprafete plane (i), care patrund in doua caneluri
interioare (J) ale unei bucse (4) sudate prin nigte puncte
(k), n interiorul unei mufe exterioare (5), in interiorul
céreia este introdus partial corpul (1) compensatorului,
care este ngurubat, etangat si blocat intr-un stift (7), si
un cep tubular (8). La capétul inferior al mufei (5) este
insurubata o reductie (9) de legatura la un niplu (10) cu
filet (s). Etangarea intre corpul (1) compensatorului $i
cep (8) este asigurata printr-un inel 10 (12) introdus
ntr-un locas (u) interior.

Revendicari: 1
Figuri: 2

Examinator: ing. COMANESCU ROMITA
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Orice persoand are dreptul sa formuleze in scris gi motivat,
la OSIM, o cerere de revocare a brevetului de inventie, in
termen de 6 luni de la publicarea mentiunii hotararii de
acordare a acesleia
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Inventia se refera la un compensator mecanic de adancime a sondei, utilizabil la echi-
parea oricarui tip de instalatie de extractie a titeiului din sonde (eruptie, pompaj, gazlift), care
are Tn componenta si pachere mecanice.

Este cunoscut ca, in lipsa unui compensator de adancime a sondei, pacherele meca-
nice ale instalatiilor de fund utilizate pentru extractia titeiului implica suprasolicitarea garniturii
de tevi de extractie, iar armarea pacherelor se realizeaza dificil.

Este cunoscut un compensator de adancime, alcatuit dintr-o conducta exterioara for-
mata din doua parti conectate rigid printr-un gurub ce cuprinde doua fete adiacente, de capat
si de oprire, care apropie partile conductei printr-o insertie radiala.

Este cunoscut, de asemenea, un compensator hidraulic ce racordeaza doua parti ale
unei garnituri, alcatuit din doua parti tubulare, prevazute cu cep i mufa, cuplate cu un spatiu
ce permite migcarea relativa longitudinala.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este armarea packerelor mecanice fara
suprasolicitarea garniturii de tevi de extractie, permitand atat migcare de translatie intre pozi-
tia inchis si pozitia deschis a acestuia, fara a se pierde atat etanseitatea, cat si transmiterea
unui moment de torsiune in orice pozitie s-ar afla compensatorul, precum si o variatie foarte
mica a diametrelor interioare de trecere, prin aceea ca, corpul metalic tubular prezinta niste
filete la ambele capete intre care se afla o suprafata exterioara de etangare si sub aceasta
un filet exterior conjugat unui filet interior al unei piulite ce are doua caneluri longitudinale
prin care culiseaza cate un bolt de ghidaj care patrunde in céte un orificiu al corpului, este
sudat prin nigte puncte si are doua suprafete plane, care patrund in doua caneluri interioare
ale unei bucse sudata prin nigte puncte in interiorul unei mufe exterioare in interiorul careia
este introdus partial corpul compensatorului care este ingurubat prin nigte filete, etangat prin
niste inele 10 si blocat printr-un stift si un cep tubular, la capatul inferior al mufei fiind ingu-
rubata prin alte filete o reductie de legatura si, prin alte filete, reductia este legata de un niplu
cu filet si cu un inel de etansare |0, iar etansarea intre corpul compensatorului $i cep este
asigurata prin inel IO introdus ntr-un locas interior .

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmétoarele avantaje:

- translatia Tntre pozitia inchis si pozitia deschis, fara a se pierde etanseitatea intre
corpul compensatorului si piesa de la capatul superior;

- transmiterea momentului de torsiune de la corpul compensatorului la mufa exte-
rioard, in orice pozitie s-ar afla compensatorul, inchis, deschis sau intermediar, datorita celor
doua bolturi de ghidaj care culiseaza in canalele bucsei interioare sudata in interiorul mufei;

- asigura o variatie foarte mica a diametrelor interioare de trecere, datoritd unei pre-
lungiri a corpului compensatorului;

- permite dupa armarea pacherului, fixarea tevilor de extractie in instalatia de su-
prafata prin culisarea in interiorul compensatorului.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1 si 2,
care reprezinta:

-fig. 1, sectiune longitudinala printr-un compensator mecanic de adancime a sondei,
conform inventiei;

- fig. 2, sectiune transversala A - A prin compensatorul mecanic din fig. 1.

Compensatorul mecanic de adancime a sondei, conform inventiei, este constituit
dintr-un corp metalic tubular 1, care are un cep a cu filet la capatul superior si un cep b, cu
filet la capatul inferior, intre care se afld o suprafata exterioara de etangare ¢ si, sub aceasta,
un filet exterior d, conjugat cu un filet interior e, cu care esre prevazuta o piulita 2.

Piulita 2 are doua caneluri longitudinale f prin care culiseaza cate un bolt 3 de ghidaj,
ce patrunde n céate un orificiu g al corpului metalic tubular 1 si care este sudat prin niste
puncte h si are doua suprafete simetrice plane paralele i, care patrund in doua caneluri
interioare J, ale unei bucse 4, sudata prin nigte puncte k intr-o mufa exterioara 5.
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Corpul metalic tubular 1 al compensatorului este introdus in mufa exterioara 5 si la
capatul ei superior mufa 5 este ingurubata prin niste filete conjugate | si m, este etangata
prin nigte inele 10 6, introduse in cate un locag n si blocata printr-un stift 7 si un cep
tubular 8.

La capatul inferior al mufei 5 o reductie de legaturad 9, este ingurubata prin nigte filete
conjugate o si p si prin alte filete conjugate g si r, reductia este legata cu un tub /niplu de
extensie 10, al carui capat inferior are un cep cufilet s .

Reductia 9 are un inel de etangare 10 11, introdus intr-un locas t.

Etansarea intre corpul 1 si cepul 8 este asigurata prin alte inele de etangare [0 12,
introduse n céate un locas$ u interior.

Functional, corpul compensatorului 1, culiseaza, fara a se pierde etangeitatea dintr-o
pozitie inchis, cand o suprafata frontaléd superioara v a piulitei 2, este in contact cu o supra-
fata frontala w a cepului 8, pana intr-o pozitie deschis, cand o suprafata frontala superioara
X, a piulitei 2, este in contact cu ¢ suprafatd frontald superioara Y a reductiei 9.

in timpul culis&rii intre pozitia inchis si pozitia deschis o suprafata tronconica z a
acestuia ajunge sub un cep a al stiftului de blocare 7.

Prin ingurubarea stiftului de blocare 7, pana cand cepul a” ajunge in contact cu o su-
prafata cilindrica b a corpului 1, se realizeaza blocarea compensatorului in pozitia inchis,
asigurandu-se astfel protejarea suprafetei cilindrice de etansgare b in timpul transportului.

Revendicare

Compensator mecanic de adancime a sondei, alcatuit dintr-un corp tubular ale carui
migcari de translatie, ghidaj torsional si etangare sunt asigurate prin asamblarea acestuia cu
o mufa exterioard, al carei capat inferior este Tmbinat cu un niplu prin intermediul unei
reductii, caracterizat prin aceea ca, corpul metalic tubular (1) prezinta nigste filete (a si b)
la ambele capete intre care se afla o suprafata exterioara de etangare (c) si, sub aceasta,
un filet exterior (d) conjugat unui filet interior (e) al unei piulite (2) ce are doua caneluri
longitudinale () prin care culiseazé cate un bolt de ghidaj (3) care patrunde in cate un orificiu
(g) al corpului (1), este sudat prin nigte puncte(h) si are doua suprafete plane (i), care
patrund in doua caneluri interioare (J) ale unei bucse (4) sudata prin niste puncte (k) in inte-
riorul unei mufe exterioare (5) in interiorul careia este introdus partial corpul (1) compensa-
torului care este Tnsurubat prin nigte filete (I si m), etansat prin nigte inele 10 (6 si n) si blocat
printr-un stift (7) si un cep tubular (8), la capatul inferior al mufei (5) fiind ingurubata prin alte
filete(o si p) o reductie (9) de legatura si prin alte filete (q si r) reductia (9) este legata de un
niplu (10) cu filet (s) si cu un inel de etangare 10 (11 si t), iar etansgarea intre corpul (1) com-
pensatorului si cep (8) este asigurata prin inel 10 (12 ) introdus intr-un locas ( u) interior.
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Fig. 1

EIE LTI LA h‘\\n\\.s\\\h‘\\%\\;\h\J\&\!{t..!!u!!iﬂ:-~.~....nnun.n~fn§\§\\_

NN

NN oo T B2 PTG I ITA | A ASASE LI Y v 5274

i s st




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

