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RieSenie sa tyka dvojchdpadla hriadelov,
ktoré je urfené pre priemyselné roboty a
manipulatory, najmi k operatnej manipu-
l4cii s lahkymi suéiastkami. Podstata dvoj-
chépadla hriadelov, pozostdvajiceho z nos-
ného rdmu so zabudovanym pohonovym val-
com a dvojicéu vertikdlne orientovanych
rovnobeZnych priamoé&iarych vedeni, spo&iva
v tom, Ze v priamod¢iarych vedeniach nos-
ného rdmu uloZené posuvné tyfe, ktoré
sii pevhne spojené s pracovnym vystupom
piestnice pohonového valca, si v hornej tas-
ti spojené s hornymi pohyblivymi ¢elusta-
mi ukon€enymi na vystupe prizmatickym
vybratim a v dolnej &asti pevne spojené s
dolnymi pohyblivymi &elustami ukonéeny-
mi na vystupe najprv nadol orientovanou
zosikmenou prechodovou plochou a potom
vodorovinym vystupom. K dolnym &elustiam
st cez jednoosové kIby a tlatné pruZiny pri-
chytené pridrZiavacie ramend ukonené na
vystupe nahor orientovanymi zo$ikmeuymi
pridrZiavaciini vystupmi. Medzi hornymi- a
dolnymi pohyblivymi &elustami, ktoré si o-
rientované kolmo na priamodciare vedenia,
st vodi nim vodorovne a k nosnému ramu
pevne prichytené stredné dvojstranné nepo-
hyblivé &eluste, ktoré st zo strany hornych
pohyblivfch Celusti v smere kolmom ma po-
suvné tyfe opatrené vyhadzovatmi.
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‘Vynélez sa tyka dvojchépadla hriadelov,
uréeného pre priemyselné roboty a mani-
puldtery, najmd k operatnej manipuldcii s
lahkymi stdiastkami.

Pri trieskovom obrdbani malorozmerovych
a lahkych hriadelovych sa&iastok st techno-
logické Casy prevaZne krétke, ¢o v pripade
automatizdcie operatnej manipulécie prie-
myselnymi robotmi a manipuldtormi kladie
vysoké ndroky na minimalizdciu Casov vy-
meny obrobkov v samotnych ohréabacich
strojoch i dasov na zmanipulovanie a vyme-
nu medzi strojmi a vychystavacimi zariade-
niami. V pripadoch, v ktorych je medziope-
ratnd manipuldcia rie§end napriklad trans-
portnymi dopravnikovymi systémami, su pri
znamych rieSeniach dvojchépadiel nevy-
hnutné pohyby ramien robotov a manipula-
torov k odkladaciemu miestu, uvolnenie ob-
robenych stdiastok, odsuny ramien, zakro-
kovanie dopravnikov, opétovné prisuny ra-
mien, uchopenia neobrobenych su&iastok a
odsuny ramien. Zndme rieSenia dvojchéapa-
diel neumoZiiuji stcasné uchopenie neob-
robenych safiastok a uvolnenie obrobenych
sifiastok bez nevyhnutnych uvadzanych po-
hybov ramien robotov a spolukomunikuj-
cich vychystdvacich zariadeni, ¢o znamend
zbytotné tasové straty a v mnohych pripa-
doch prestoje obrdbacich strojov.

Vyssie uvedené nedostatky v podstatne]
miere odstraiiuje dvojchdpadlo pozostdva-
jice z nosného ramu so zabudovanym poho-
novym valcom a dvojicou rovnobeinych a
vertikdlne orientovanych priamocdiarych ve-
deni, ktorého podstata spofiva v tom, Ze v
priamod¢iarych vedeniach nosného rdamu u-
loZené vodiace tyce, ktoré si spojené s pra-
covnym vystupom piestnice pohonového val-
ca, si v hornej Casti pevne spojené s jed-
nou, pripadne dvoma hornymi pohyblivymi
¢elustami ukon&enymi na vystupe zo stra-
ny uchopovanych stc¢iastok prizmatickym
vybratim a v dolnej &astli pevne spojené s
dvojicou dolnych pohyblivych &elusti ukon-
genych na vystupe zo strany uchopovanych
siitiastok najprv nadol orientovanou zoSik-
menou prechodovou ¢astou a potom vodo-
rovnym vystupom a opatrenych pridrZiava-
cimi ramenami prichytenymi k dolnym po-
hyblivym &elustiam cez jednoosové klby a
tlacné pruZiny s ukonéenim zo strany ucho-
povanych sidiastok nahor orientovanymi zo-
§ikmenymi pridrZiavacimi vystupmi. Medzi
hornymi pohyblivymi &felustami a dolnymi
pohyblivymi &elustami, ktoré st orientova-
né kolmo na priamocdiare vedenia, s vo€i
nim rovnobeZne a k nosnému ramu pevne
prichytené stredné dvojstranné nepohybli-
vé Celuste, ktoré su zo strany hornych po-
hyblivych &elusti v. smere kolmom na po-
suvné tyce, opatrené vyhadzovalmi.

Dvojchdpadlo hriadelov podla vynélezu
dovoluje pri vhodne upravenych prizmatic-
kych nosioch hriadelov na dopravnikoch
alebo inych vychystdvacich zariadeniach od-
kladat obrobené stfiastky a uchopovat ne-
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obrobené sitiiastky naraz a naviac pri jed-
nom pohybe piestnice pohonového valca,
pritom dolné &eluste dvojchdpadla sluZia
pre uchopovanie neobrobenych stufiastok a
horné &eluste pre uchopovanie obrobenych
sttiastok v prisludnom automatickom pra-
covisku.

Na pripojenom v§krese je na obr. 1 Ki-
nematicky zndzornené prikladné prevede-
nie dvojchdpadla hriadelov podla vyndlezu.

Dvojchdpadlo hriadelov je vytvorené z
nosného ramu 1 so zabudovanym pohono-
vym valcom 2 a dvojicou vertikdlne orien-
tovanych a rovnobeZnych priamotiarych ve-
deni 4, v ktorych uloZend dvojica posuvnych
ty®i 8, spojend s pracovnym vystupom piest-
nice 3 pohonového valca 2, je v hornej Cas-
ti pevne spojend s hornymi pohyblivymi Ze-
lustami 7 ukonéenymi na vystupe zo strany
uchopovanych shGéiastok 17 prizmatickym
vybratim 13 a v dolnej ¢asti je pevne spoje-
né s dolnymi pohyblivymi &elustami 8 ukon-
genymi na vystupe zo strany uchopovanych
stidiastok 17 najprv nadol orientovanou zo-
Sikmenou prechodovou plochou 14 a potom
vodorovnym vystupom 18, pritom horné po-
hyblivé &eluste 7 i dolné pohyblivé Celuste
8 st orientované kolmo na posuvné tyCe 6.
V gasti vystupu dolnych pohyblivych Celusti
8 si k nim prostrednictvom jednoosovych
kibov 11 a tlaénych pruZin 12 prichytené
pridrZiavacie ramend 10, opatrené zo stra-
ny uchopovanych suciastok 17 nahor orien-
tovanym zo¥ikmenym pridrZiavacim vystu-
pom 16. Medzi hornymi pohyblivymi Celus-
tami 7 a dolnymi pohyblivymi &elustami &
si k nosnému ramu 1 pevne prichytené
stredné dvojstranné nepohyblivé &eluste 5,
ku ktorym sG zo strany hornych pohybli-
vych gelusti 7 pripevnené vyhadzovate 9 o-
rientované kolmo na posuvné tyfe 6.

Dolné pohyblivé &eluste 8 st rieSené pre
uchopovanie neobrobenych uchopovanych
stitiastok 17 a horné pohyblivé c&eluste 7
pre uchopovanie obrobenych uchopovanych
sudiastok 17. Pri odoberani z dopravnikov,
alebo inych vychystdvacich zariadeni, pri-
dr#iavaji pohyblivé &eluste 7 uchopovand
sti¢iastku 17 a dolné pohyblivé Eeluste 8 su
uvolnené bez uchopovanej su&iastky 17. Ra-
meno robotizaéného prostriedku prisunie
dvojchdpadlo hriadelov v horizontdlnom
smere s otvorenymi dolnymi pohyblivymi &e-
Justami 8 k vychystanej neobrobenej ucho-
povanej sutiastke 17. Pohybom piestnice 3
pohonového valca 2 smerom hore dochadza
stidasne dolnymi pohyblivymi &elustami 8
k uchopeniu vychystdvanej uchopovanej sua-
tiastky 17 a hornymi pohyblivymi &elusta-
mi 7 k uvolneniu obrobenej uchopovanej si-
Siastky 17, ktord je z priestoru Celusti 7 vy-
sunutd vyhadzovatom 9, napriklad do roz-
Sirenej prizmy vychystdvacieho zariadenia.
Pri vymene v obrdbacich strojoch najprv. u-
chopia horné pohyblivé &eluste 7 obrobent
uchopovant sutiastku 17, priom dojde su-
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¢asne k uvolilovaciemu pohybu doinych po-
hyblivgch éelusti 8 smerom nadol. Necbro-
bené uchopovand suciastka 17 ostdva vply-
voin gravitaénych sil a pridrZiavacich ra-
mien 18 leZat na dolnych pohyblivych Ce-
lustiach 8. Vertikdlnym pohybom ramena
robota alebo manipuldtora smerom hore sa
uvolnend neobrobend sudiastka 17 prenesie
do technologickej osi obrdbacieho stroja a
upne.

L]
8
MoZnost vyuZitia dvojchdpadla hriadelow

podla vynélezu je aj napriklad pri vyrobe
sklenenych predmetov v potravindrskom
priemysle a podobne. Princip vynélezu je
moZné vyuZit aj pri rieSeni chépadiel taZ-
kych teleoperdtorov, napriklad pre manipu-
laciu s ocelovymi rdrami a podobne.

PREDMET VYNALEZU

Dwvojchépadlo hriadelov pre priemyscing
roboty a manipulétory, najméd k operalnej
manipuldcii s lahkymi stfiastkani pozosta-
vajice z nosného rdmu so zabudovanym po-
honovym valcom a dvojicou rovuobeZnych
a vertikdlne orientovanych vedeni vyznace-
né tym, Ze ma v priamodiarych vedeniach
{4) nosného ramu (1) uloZené posuvné tyte
(6}, ktoré st spojené s pracovnym vystupom
piestnice (3) pohonového valca (2) a kto-
ré sii v hornej éasti pevne spojené s najmd
jednou hornou pohyblivou &elustou {7) u-
kon&enou na vystupe zo strany uchopova-
nych sudciastok (17) prizmatickym vybratim
(13) a v dolnej ¢asti pevine spojenou s dvo-
jicou dolnych pohyblivych &elusti (8) ukon-
¢enych na vystupe zo strany uchopovanych
stifiastok (17) najprv nadol orientovanou

zoSikmenou prechodovou &astou (14) a po-
tom vodorovnym vystupom (15) a opatre-
nych pridrziavacimi ramenami {10) prichy-
tenymi k dolnym pohybliv§m &elustiam (8)
cez jednoosové kiby (11) a tlatné pruZiny
{12) s ukon€eniin zo strany uchopovanych
stociastok (17) nahor orientovanymi zoSik-
menymi pridrziavacimi vystupmi (16), pri-
¢om medzi hornymi pohyblivymi ¢elustami
(7) a doluymi pohyblivymi c¢elustami (8).
ktoré si orientované kolmo na priamodiare
vedenia (4), st vodi nim rovnobeZne a k
nosnému rému (1) pevne prichytené stred-
né dvojstranné nepohyblivé eluste (5), kto-
ré sdi zo strany hornych pohyblivyjch &elus-
ti (7) v smere kolmom na posuvné tyée (6)
opatrené vyhadzovatmi (9).
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