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Regal s rameny oto¢nymi kolem horizontalni
osy a uloZenymi na nosnych stojanech k vy-
tvareni podlazek uloZnych bunék, ma ramena
/3/, ktera jsou upevnéna na &epech /4/ ulo-
Zenych oto¢né na nosnych stojanech /2/ nad
sebou. UloZena ramena /3/ jsou vzajemné
spraZzena pruznou kinematickou vazbou /14/
s unasedi /9/ a jsou oprena o dorazy /10/.
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Reg4l s rameny oto¥nymi kolem horizontdlni osy i -
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Vyndlez se tyka regdlu s rameny oto&nymi k»lem (-2
horizontilni osy a uloZenymi na nosnych stojanech nad sebeu’””’""_”

k vytva¥Feni podléaZ¥ek GloZnych buné&k.

Dosavadni stav techniky

V soufasné dob& jsou konstrukce regdld realizovany
nej¥ast&ji s pevnymi rameny nebo s rameny odnimatelnymi,
s moZnosti jejich vyZkového pFrestaveni. Jednotlivé 1uloZné
prostory-bulliky jsou vymezeny stojany a rameny tvo¥icimi
pFepaZky. Nevyhodou t&chto provedeni je, Ze namontovand
ramena znemoZ#iuji bezproblémové ukléddani a odebirani
skladovaného materidlu, protoZe pevnd ramena vy88iho patra
p¥ekd¥i p¥i spoultd&ni materidlu do ni¥8iho patra, respektive
p¥i jeho vyjimdni. Jsou zndmé rovn&Z konstrukce regdlu, u
nich¥ jednotlivd ramena jsou oto¢nd do polohy a z polohy,
v ni¥ ramena vytva¥i podlaZku, jsou p¥estavovdna servomotory
nebo hydraulickym pohonem. Je z¥eimé, Ze takovéto regédly
jsou velmi nédkladné a navic se jevi, Ze takto ¥eZené
p¥estavovani ramen prodluZuje neefektivni &asy.

Ukolem vyndlezu je proto vytvo¥it jednoduchy regdl,
ktery nebude vykazovat nedostatky zndmych provedeni a
ovladéani ramen bude samo&inné.

Podstata vyndlezu

Uvedené nedostatky se pFevdaZnou m&rou odstrani a kol
splni regdl s rameny oto&nymi kolem horizontdlni osy,
uloZenymi na nosnych stojanech k vytva¥eni ve sklopené
poloze podlaZek 1dloZnych bundk, jehoZ podstata spol&iva
v tom, Ze ramena jsou upevn&na na Cepech uloZenych oto&n& na
nosnych stojanech nad sebou, ulo¥end ramena jsou vzdjemn¥
sp¥aZena pruZnou kinematickou vazbou s unafel®i, pt¥i&emZ ve
sklopné poloze jsou op¥ena o dorazy.



S ohledem na jednoduchost a zaji¥té&ni polohového
vyklap&ni ramen se jevi vy¥hodné, kdyZ pruZnd kinematicka
vazba zahrnuje dvojici pdk, tdhlo a pruZny element kde jedna
z padk je uloZena na &epu pevn& a druhd otofn& a vzajemné&
jsou spojeny prost¥ednictvim unaZele, prifemX pevn® uloZena
p4dka na jednom &epu je spojena prost¥ednictvim tdhla a
pruZného elementu s oto&n¥ uloZenou pakou na sousednim &epu.

Je vyhodné s ohledem na manipulaci s materidlem, kdyZ
ramena jsou p¥estavitelnd ze zvednuté polohy X do mezipolohy
Y a sklopené polohy Z proti pfisobeni pruZného elementu.

Z konstruk&niho hlediska je u¥elné, kdyZ nosné stojany
jsou p¥ihradové konstrukce a ramena ve zvednuté poloze spolu
s tahly jsou uspof&ddna na jejich vnit¥ni strans.

Konstrukce regdlu umo#fiuje efektivni vyuZiti skladovaci
plochy, protoZe sloupce uloZnych bun&k mohou byt realizovany
o relativn® velkych vy¥kadch a p¥itom zvedaci za¥izeni
poji¥di a manipuluje s vyrobky nad regdlem. Samo&inné
nastavovdni ramen do t¥{ zdkladnich poloh umoZiiuje
signalizaci stavu-napln&ni jednotlivych dloZnych bun&k do
¥idiciho po&itate. Jednotlivé t1loZné Dbuiiky regalu jsou
ptidorysn& jednozna&n& situovany, takZe za¥izeni pro
manipulaci s vyrobky miiZe na 2z&klad& zadanych sou¥fadnic
provést obsluhu zadané uloZné builky.

Vyhodou je i to, Ze jednotlivé z&sobniky jsou
obsluhovany shora, takZe manipulace se skladovanymi vyrobky
mdZe byt provdd&na nad regélem.

Vyhodné je i to, Ze regidl umoZiiuje pln& automatizovany
provoz skladu. Po&itaovym programem mi%e byt ¥izena
kompletni technologie skladovani v&etn& automatizovaného
¥izeni zvedacich mechanismi.

P¥ehled obrazkli na vykrese

Vynédlez bude bliZe osv&tlen pomoci vykresu, na kterém
zndzorifiuje obr. 1 sestavu mechanizovaného regdlu s rameny
oto&nymi kolem horizontédlni osy, obr. 2 ¥ez A-A vyznafeny na
obr. 1, obr.3. ¥ez B-B vyznafeny na obr. 1, obr. 4 sestavu
regdlu z obr. 1 ve v&t¥im m&¥itku, obr. 5 ¥ez A-A sestavy
redlu z obr. 4, obr. 6 ¥ez B-B sestavy z obr. 4 a obr.7
detaily oto&nych ramen s prevodovymi pidkami a propojovacimi
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tdhly.

Priklady provedeni vyndlezu

Regdl podle vynalezu zahrnuje, jak je patrno z obr.
1 aZ 6, nosné stojany 2 s vy¥hodou p¥ihradové konstrukce a
ramena 3 uloZend oto&n®& kolem horizontdlnich os. Ramena
3 jsou uloZena p¥estaviteln® ze 2zvednuté polohy X pfes
mezipolohu Y do sklopné polohy 2Z, v ni% tvo¥i podlédZku
regdlu a spolu s nosnymi stojany 2 vymezuji prostor t1loZné
buifiky 1. V p¥ikladném provedeni jsou ramena 3 upevn&na nad
sebou na &epech 4, uloZenych pomoci loZisek 12 v p¥i&niku 11
nosného stojanu 2. Jak je patrno 2z pldorysného pohledu na
obr. 3 jsou dvojice protilehlych ramen 3 st¥idav¥& p¥esazeny
od svislé osy 13 nosného sloupu 2, aby se natacela
mimob&%n¥. Nad sebou leZici ramena 3 jsou vzadjemn& spfaZena
pruZnou kinematickou vazbou 14 s unasefi 9. PruZné
kinematicka vazba 14 sestavd z dvojice pdk 5 a 6 rtzné délky
pro vytvo¥eni pot¥ebného p¥evodu, =z tdhla 7 a pruZného
elementu 8. Del¥i pdka 5 je wuloZena na &epu 4 vedle ramena
3 oto&n& a druhd paka 6 pevn&. Pohybové spojeni pdk 5 a 6 je
provedeno pomoci unaZe&e 9, kterv¥ pohyb z krat3i pdky 6 na
dels8i padku 5 p¥ena%i jen p¥i &4asti pohybu delZi paky 5.
Volny konec oto&n& uloZené del¥i pdky 5 je spojen pomoci
pruZného elementu 8 a tédhla 7 s koncem nad ni uloZené
sousedici krat¥i péaky
v  jednoduchém provedeni miZe byt vytvo¥en z koliku
upevn&ného na kratZi pice 6, uloZené na Cepu 4 pevné
v poloze, aby dosedl na voln& uloZenou del¥%i pdku 5 teprve
v okamZiku, kdyZ rameno 3, uloXené na niZ3im &epu 4 se
dostane do mezipolohy Y. Je vvhodné, kdyZ &epy 4 a na nich
uloZené ramena 3 a dvojice pdk 5 a 6 spolu s téhly 7 a
pruZnymi elementy 8 jsou uspo¥ddany na vnit¥ni stran#
nosnych stojand 2. Na nosnych stojanech 2 jsou didle wuloZeny
dorazy 10, o které jsou ramena 3 ve sklopené poloze
4 op¥ena.
Manipulace s regdlem s rameny oto&nymi kolem
horizontdlni osy je patrnd 2z p¥iloZenych obrédzk@l. Ramena
3 se otéfeji spolu s Tepy 4 v loZiscich 12, upevn&nych

k p¥{¢nikdm 11 nosného stojanu 2. LoZiska 12 <Zepll 4 jsou

6, upevn&né na Cepu 4. Una%el 9



upevn&na v p¥ifnicich 11 nosnych stojantt 2 a jsou st¥idaveé
pfesazena od osy 13 nosného stojanu 2 zplsobem, Ze se ramena
3 sousednich dloZnych bun&k 1 v otev¥ené poloze X mijeii

V zav¥fené poloze Z jsou ramena 3 zatiZena vloZenymi
vyrobky. Toto zatiZeni je zachyceno v &epech 4 a v podep¥eni
horni &asti ramene 3 do dorazu 10, vetknutého do torzn&
tuhého p¥i&niku 11 nosného stojanu 2. Cepy 4 jsou spojeny
s pdkami 5 a 6, p¥es které je realizovidno vzdjemné propojeni
ramen 3 pomoci tahel 7 a pruZného elementu 8, coZ vytvati
pruZnou kinematickou vazbu 14. RAznad délka padky 5 a péky
6 vytva¥i kinematicky p¥evod mezi pohybem dvou ramen 3 nad
sebou p¥i ukladdani nebo p¥i odebirdni vyrobkl. Ramena 3 se
samo&inn& u&inkem zatiZeni vkladaného materidlu natdfeji do
zav¥ené polohy od zdola nahoru a zase naopak p¥i odebirani
materidlu, u&inkem odleh&eni se ramena 3 samo¥inné otdlfeji
p¥es mezipolohu Y do otev¥ené polohy X shora doli. Do obou
krajnich poloh, tj. do polohy zav¥ené Z a polohy otevfené X,
se ramena 3 ptrestavuji p¥es mezipolohu Y, ve které je rameno
3 po =zatiZeni ukladanymi vyrobky p¥estav&no do zav¥ené
polohy Z a odtud, p¥i odleh&eni, se op&t rameno 3 p¥festavi
do mezipolohy Y. Vlivem propojeni ramen 3 je rameno 3,
nachdzejici se nad zat&8Zovanym a odlehZovanym ramenem 3,
natd&eno z otev¥ené polohy X do mezipolohy Y p¥i vloZeni
materidlu, a naopak z mezipolohy Y do polohy otev¥ené X p¥i
odebirdni materidlu.

Nap¥iklad GloZna bufika 1 zndzornZni na obr. 7, ktera se
nachdzi nad GloZnou bufikou 1 napln&nou uskladn¥nymi vyrobky,
md ramena 3 nastavena do mezipolohy Y. Z této mezipolohy
Y mohou byt tato ramena 3 natofena bud do polohy zav¥ené
Z nebo do polohy otev¥ené X. P¥i vkladadni materidlu do této
uloZné buiiky 1 jsou ramena 3 u&inkem zatiZeni skladovanymi
vyrobky pFfeto¥ena do zav¥ené polohy %, co¥ zplsobi
p¥edepnuti pruZné kinematické vazby 14 ve spojeni s rameny
3 spodni dloZné buiiky 1 a p¥FetoZeni ramen 3 horni 1loZné
bufiky 1 z polohy otev¥ené X do mezipolohy Y. P¥i odebiréani
materidlu ze zatiZené GloZné builiky 1 se ramena 3 u¥inkem
odleh&eni pruZného elementu 8 pFeto&i ze zav¥ené polohy do

mezipolohy Y a ramena 3 nad odleh&enou uloZnou bufikou 1 se
p¥eto&i z mezipolohy Y do polohy otev¥ené X



Primyslovd vyuZitelnost

Mechanizovany regdl s rameny oto&nymi kolem horizontdlni
osy lze pouZit vZude tam, kde je pot¥eba skladovat v&tEi
mno¥stvi vyrobkll pfFed jejich expedici k zdkaznikovi. Jedné
se p¥edeviim o hutnické a stavebni vy¥robky. Regdl lze u¥%it
také pro n8které vyrobky ve strojirenstvi a d¥evovyrob&.



PATENTOUVE NAROKY

1. Regdl s rameny oto&nymi kolem horizontalni osy a
uloZenymi na nosnych stojanech k vytva¥eni podlaZek dloZnych
bun&k, vyznatujici se tim, Ze ramena (3) jsou upevn¥na na
Cepech (4) wuloZenych oto&n& na nosnych stojanech (2) nad
sebou a uloZend ramena (3) jsou vzajemné& sp¥aZena pruZnou
kinematickou vazbou (14) s una¥e®i (9), p¥i¥emZ ramena (3)
ve sklopené poloze jsou op¥ena o dorazy (10).

2.Regdl s rameny oto&nymi kolem horizontdlni osy podle
ndroku 1, vyznafujici se tim, Ze pruZnad kinematickd vazba
(14) zahrnuje dvojici pdk (5 a 6) rozdilné délky, tdhlo (7)
a pruZny element (8) kde jedna z pédk (5 a 6) je uloZena na
Zepu (4) pevnd a druhd oto&nd a vzadjemnd jsou spojeny
prost¥ednictvim unaZee (9), p¥i¥emZ pevnd uloZend paka (6)
na jednom epu (4) je spojena prost¥ednictvim tdhla (7) a
pruZného elementu (8) s oto&n& uloZenou pdkou (5) na
sousednim &epu (4).

3.Regdl s rameny oto&nymi kolem horizontdlni osy podle
ndrokd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze ramena (3) jsou
p¥estavitelnd ze zvednuté polohy (X) do mezipolohy (Y) a
sklopené polohy (Z) proti pflisobeni pruZného elementu (8).

4 .Regdl s rameny oto&nymi kolem horizontdlni osy podle
ndrokt 1 a 2, vyzna®ujici se tim, Z%e nosné stojany (2) jsou
p¥ihradové konstrukce a ramena (3) ve 2zvednuté poloze (X)
spolu s tédhly (7) jsou uspo¥addna na jejich vnit¥ni strans.
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