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(57) Abstract: The invention relates to a device (1) for positioning a screen basket (9) in a container (10). The device (1) has a mechanical
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Verdffentlicht:
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the screen basket (9) in the container (10) rests against the inner wall of the trough and braces the screen basket (9) against the trough,
thus fixing the position of the screen basket in the container (10).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1) zur Positionierung eines Siebkorbs (9) in einem Behilter (10),
wobei die Vorrichtung (1) eine mechanische Schnittstelle (2) zur Einschrankung einer Bewegung des Siebkorbs (9) im Behélter (10),
insbesondere einer Bewegung des Siebkorbs relativ zum Behélter (10), aufweist, wobei die Vorrichtung (1) eine mechanische Schnitt-
stelle (3) zum Greifen der Vorrichtung (1) aufweist, und wobei die Vorrichtung (1) eine maschinenlesbare Schnittstelle (6) zur Er-
kennung des Siebkorbs (9) und/oder eine maschinenlesbare Schnittstelle (5) zur Erkennung einer Position und/oder Orientierung des
Siebkorbs (9), insbesondere in einem Koordinatensystem zur Navigation oder Positionsbestimmung, aufweist. Die Erfindung betrifft
ein System das die Vorrichtung (1) und einen Behélter (10) mit einer Wanne zur Aufnahme des Siebkorbs (9) umfasst, wobei die
Vorrichtung (1) in die Wanne des Behlters (10) einsetzbar ist und derart angepasst ist, dass die mechanische Schnittstelle (2) zur
Einschriankung der Bewegung des Siebkorbs (9) im Behélter (10) an einer [Innenwand der Wanne anliegt und den Siebkorb (9) gegen
die Wanne verspannt und so im Behélter (10) lagefixiert.
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Titel: Vorrichtung zur Positionierung eines Siebkorbs in

einem Behalter

Beschreibung

Die Erfindung geht aus von einer Vorrichtung zur

Positionierung eines Siebkorbs in einem Behédlter.

In der DE 10 2020 131104 Al ist eine Sterilisiersiebschale mit
Fixiergriff offenbart, welche zum Einsetzen in und Entnehmen

aus einer Containerwanne vorgesehen und ausgebildet ist.

Die Vorrichtung zur Positionierung eines Siebkorbs in einem
Behalter gemal dem unabhangigen Anspruch 1 sieht vor, dass die

Vorrichtung eine mechanische Schnittstelle zum Beh&dlter
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aufweist, die zur Einschrankung einer Bewegung des Siebkorbs
relativ zum Behalter ausgebildet ist. Die Vorrichtung weist
auf:
- eilne in einer Aufsicht sichtbare und maschinenlesbare
Schnittstelle zur Erkennung des Siebkorbs und/oder
- eilne in einer Aufsicht sichtbare und maschinenlesbare
Schnittstelle zur Erkennung einer Position und/oder
Orientierung des Siebkorbs, insbesondere in einem
Koordinatensystem zur Navigation oder

Positionsbestimmung, aufweist.

Die in einer Aufsicht sichtbaren und maschinenlesbaren
Schnittstellen sind insbesondere von auBerhalb des Behalters

sichtbar.

Die maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung des Siebkorbs
und/oder seiner Position und/oder seiner Orientierung
ermdglicht ein verbessertes Greifen und Positionieren mittels

eines Roboters.

In einer Ausfihrungsform weist die Vorrichtung eine

mechanische Schnittstelle zum Greifen der Vorrichtung auf.

In einer Ausfihrungsform weist die Vorrichtung eine
mechanische Schnittstelle zur Verbindung mit dem Siebkorb auf,
insbesondere eine Nase und/oder einen Rastmechanismus zur
kraft- und/oder formschliissigen Verbindung mit dem Siebkorb,
und/oder eine Figestelle zum Verkleben und/oder Verschrauben
mit dem Siebkorb. Diese Vorrichtung stellt ein
Siebkorbpositionierelement dar welches an einem herkdmmlichen
Siebkorb ohne derartiges Siebkorbpositionierelement anordenbar

ist. Die Siebkdrbe selbst miissen nicht angepasst werden.
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In einer Ausflihrungsform weist die Vorrichtung, insbesondere
im Bereich der Nase und/oder des Rastmechanismus, wenigstens
einen durch die Vorrichtung hindurchfilhrenden Spiilkanal auf.
Dadurch eignet sich die Vorrichtung besonders fir einen

Einsatz in einem Beh&dlter zur Sterilisation.

In einer Ausfihrungsform sind der Siebkorb und die Vorrichtung
einstiickig ausgebildet. Das bedeutet, der Siebkorb umfasst

selbst die Funktion des Siebkorbpositionierelements.

Vorzugswelse umfasst die Schnittstelle zum Greifen die
maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung des Siebkorbs
und/oder die maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung der
Position und/oder Orientierung des Siebkorbs. Diese Anordnung

ist besonders kompakt.

Vorzugsweise umfasst die mechanische Schnittstelle zum
Behdlter eine Flache zur Reduzierung eines Spiels zwischen
Siebkorb und Behalter. Dadurch wird eine Abnutzung des

Siebkorbs und des Behdlters reduziert.

Vorzugsweise weist die Vorrichtung eine Fladche auf welche die
maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung des Siebkorbs
und/oder die maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung der

Position des Siebkorbs umfasst.

In einer Ausfihrungsform ist die maschinenlesbare
Schnittstelle zur Erkennung des Siebkorbs und/oder die
maschinenlesbare Schnittstelle zur Erkennung der Position des

Siebkorbs und/oder Orientierung in die Flache eingepragt oder
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auf die Flache aufgedruckt. Diese Vorrichtung ist besonders

einfach in Masse fertigbar.

In einer Ausfihrungsform ist die Flache zum Stapeln eines
weiteren Siebkorbs ausgebildet. Dadurch sind mehrere Siebkorbe

Ubereinander anordenbar.

In einer Ausfihrungsform umfasst die mechanische Schnittstelle
zum Greifen die Flache. Dies ermdglicht ein besseres Greifen

mit dem Roboter.

Vorzugswelse umfasst die maschinenlesbare Schnittstelle zur
Erkennung des Siebkorbs einen optisch lesbareren Marker,
insbesondere einen Barcode, einen Datamatrixcode,
alphanummerische Daten oder einen QR Code, der eine Kennung

des Siebkorbs maschinenlesbar codiert.

In einer Ausfihrungsform umfasst die maschinenlesbare
Schnittstelle zur Erkennung der Position und/oder Orientierung
ein Symbol mit einer eindeutigen Angabe einer Orientierung des
Symbols. Dies ermdglicht eine unmissverstandliche Anzeige der

Orientierung.

Es kann vorgesehen sein, dass die Vorrichtung zumindest
teilweise aus Kunststoff oder zumindest teilweise aus Metall

gefertigt ist.

Es kann vorgesehen sein, dass die Vorrichtung einen Sender
umfasst, der ausgebildet ist, ein elektromagnetisches Signal,
insbesondere ein Bluetooth Low Energy Signal oder ein Radio
Frequency Identification Signal, zur Erkennung des Siebkorbs

zu senden, wobel die maschinenlesbare Schnittstelle zur
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Erkennung des Siebkorbs den Sender umfasst und/oder dass die
Vorrichtung einen Sender umfasst, der ausgebildet ist, ein
elektromagnetisches Signal, insbesondere ein Bluetooth Low
Fnergy Signal oder ein Radio Frequency Identification Signal,
zur Erkennung der Position und/oder Orientierung des Siebkorbs
zUl senden, wobel die maschinenlesbare Schnittstelle zur
Erkennung der Position und/oder Orientierung den Sender

umfasst.

Es kann vorgesehen sein, dass der Sender an die Vorrichtung
geklebt ist oder dass die Vorrichtung zumindest teilweise aus
Kunststoff gefertigt ist, wobeil der Sender vom Kunststoff

umgeben ist.

Die Erfindung betrifft ferner ein System wobeili das System die
Vorrichtung und einen Behalter umfasst, wobei der Behdlter
eine Wanne zur Aufnahme des Siebkorbs umfasst, wobei die
Vorrichtung in die Wanne des Behdlters einsetzbar ist und
derart angepasst ist, dass die mechanische Schnittstelle zur
FEinschrankung der Bewegung des Siebkorbs im Behalter an einer
Innenwand der Wanne anliegt und den Siebkorb gegen die Wanne

verspannt und so im Beh&lter lagefixiert.

Die Erfindung betrifft insofern insbesondere eine als
Siebkorbpositionierelement Vorrichtung, mit der ein Siebkorb
nachgeriistet werden kann, eine solche Vorrichtung, die bereits
im Auslieferungszustand an dem Siebkorb angebracht ist und

eine solche Vorrichtung, die mit dem Siebkorb ausgebildet ist.

Weitere vorteilhafte Ausfihrungsformen sind der folgenden
Beschreibung und der Zeichnung entnehmbar. In der Zeichnung

zelgt:
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Figur 1A eine perspektivische Darstellung eines
Siebkorbpositionierelements,

Figur 1B eine Ansicht einer Unterseite des
Siebkorbpositionierelements,

Figur 1C einen Ausschnitt aus der Ansicht,

Figur 2A eine Aufsicht auf einen Siebkorb mit zwei
Siebkorbpositionierelementen in einem
Sterilgutbehalter,

Figur 2B einen Ausschnitt aus der Aufsicht,

Figur 3 eine perspektivische Darstellung von zweil
gestapelten Siebkdrbe mit jeweils zweil
Siebkorbpositionierelementen,

Figur 4 eine perspektivische Darstellung eines Siebkorbs mit
zwel Siebkorbpositionierelementen eingesetzt in

einen Sterilgutbeh&dlter.

In Figur 1A ist ein Siebkorbpositionierelement 1 dargestellt.
Das Siebkorbpositionierelement 1 ist ein Beispiel fir eine
Vorrichtung zur Positionierung eines Siebkorbs in einem

Behadlter. Der Behdlter ist im Beispiel ein Sterilgutbehalter.

Das Siebkorbpositionierelement 1 ist am Siebkorb anordenbar.
Das Siebkorbpositionierelement 1 ist im Beispiel an einem

oberen Rand des Siebkorbs anordenbar.

Es kann vorgesehen sein, dass das Siebkorbpositionierelement

stattdessen einstiickig mit dem Siebkorb ausgefithrt ist.

Das Siebkorbpositionierelement 1 kann in Kunststoff oder in

Metall ausgefithrt sein. Es kann vorgesehen sein, dass das
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Siebkorbpositionierelement 1 teilweise in Kunststoff und/oder

teilweise in Metall ausgefiihrt ist.

Das Siebkorbpositionierelement 1 umfasst eine erste
mechanische Schnittstelle 2 auf, welche zur Einschrankung
einer Bewegung des Siebkorbs im Sterilgutbehalter ausgebildet
ist. Die erste mechanische Schnittstelle 2 ist eine
Schnittstelle zum Sterilgutbehdlter. Die erste mechanische
Schnittstelle 2 umfasst im Beispiel Flachen zur Reduzierung
eines Spiels zwischen Siebkorb und Sterilgutbehdlter. Die
Fldchen sind im Beispiel an wenigstens einem adulleren
Randabschnitt des Siebkorbpositionierelementes 1 angeordnet.
Im Beispiel sind drei Flachen vorgesehen. Es kann vorgesehen
sein, dass die erste mechanische Schnittstelle 2 eine, zweil

oder mehr als drei Flachen umfasst.

Das Siebkorbpositionierelement 1 umfasst eine zweilte
mechanische Schnittstelle 3 auf, die zum Greifen des
Siebkorbpositionierelementes 1 ausgebildet ist. Die zweite
mechanische Schnittstelle 3 ist eine Schnittstelle zum
Greifen. Die zweite mechanische Schnittstelle 3 umfasst im
Beispiel zwei Fl&chen. Es kann vorgesehen sein, dass die
zwelte mechanische Schnittstelle 3 eine oder mehr als zweil

Flachen umfasst.

Das Siebkorbpositionierelement 1 weist im Beispiel zweil
Eckstiicke und einen Steg auf, der die zweil Ecksticke
miteinander verbindet. Die Ecksticke sind im Beispiel als
seitlicher Anschlag flir einen Greifer zum Greifen des
Siebkorbpositionierelementes 1 ausgebildet. Die Eckstiicke

umfassen im Beispiel Jje eine der zwel Flachen zum Greifen.
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In einer Ausfihrungsform weist das Siebkorbpositionierelement
1 wenigstens einen Splilkanal 4 auf. Im Beispiel sind je

Eckstick vier voneinander beabstandete Spililkandle vorgesehen.
Die Splilkandle sind im Beispiel als Langloch ausgebildet. Die
Spiilkandle kdénnen auch eine andere Form aufweisen. Es kdnnen

auch mehr oder weniger als vier Spililkandle vorgesehen sein.

In einer Ausflihrungsform umfasst das
Siebkorbpositionierelement 1 eine erste maschinenlesbare
Schnittstelle 5 zur Erkennung einer Position und/oder
Orientierung des Siebkorbs. Die erste Schnittstelle 5 gibt die
Position und/oder Orientierung des Siebkorbs an. Ein
Koordinatensystem zur Navigation oder Positionsbestimmung ist
z.B. beziglich des Sterilgutbeh&dlters ortsfest. Ausgehend von
der erkannten Position der ersten maschinenlesbaren
Schnittstelle 5 ist die Position des Siebkorbs bekannt.
Ausgehend von der erkannten Orientierung der ersten
maschinenlesbaren Schnittstelle 5 ist die Orientierung des

Siebkorbs bekannt.

Die erste maschinenlesbare Schnittstelle 5 ist im Beispiel auf
eine der Flachen fiur den Greifer aufgedruckt. Es kann auch
vorgesehen sein, dass die erste maschinenlesbare Schnittstelle
5 in diese Fl&dche eingepragt ist.

Es kann vorgesehen sein, dass die der ersten maschinenlesbare
Schnittstelle 5 abgewandte Seite der Flache einen
Hinterschnitt oder mehrere Hinterschnitte umfasst. Dadurch
wird ein sicheres Greifen oder Halten des Siebkorbes bei
auftretenden Beschleunigungen durch Bewegungsrichtungswechsel

ermdglicht.
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Die erste maschinenlesbare Schnittstelle 5 umfasst in einer
Ausfihrungsform ein Symbol mit einer eindeutigen Angabe einer
Orientierung des Symbols. Im Beispiel umfasst das Symbol einen
Kreis mit sich im rechten Winkel kreuzenden Diagonalen, die
parallel zu Jje zwel der Seitenrander des Siebkorbs verlaufen,
und in dem eine Kompassnadel in einem definierten Winkel zu
den Diagonalen dargestellt ist. Es kann auch ein anderes
Symbol vorgesehen sein. Belspielsweise umfasst das Symbol
einen Pfeil, der parallel zu einer der Seitenrander oder in
einem definierten Winkel zu den Seitenrandern verlauft.
Ausgehend von der erkannten Orientierung der zweiten
maschinenlesbaren Schnittstelle 5 ist die Orientierung des

Siebkorbs bekannt.

Durch eine Positionsbestimmung ist damit die Position und/oder
Orientierung des Siebkorbes relativ zum Sterilgutbehalter
bestimmbar. Es kann vorgesehen sein, dass eine Hbohe des

Siebkorbes relativ zum Sterilgutbeh&d&lter nicht festgelegt ist.

Die erste maschinenlesbare Schnittstelle 5 umfasst in einer
Ausflihrungsform einen ersten Sender. Der erste Sender ist
ausgebildet, ein erstes elektromagnetisches Signal zur
Erkennung einer Position und/oder Orientierung des Siebkorbs
zu senden. Das erste elektromagnetische Signal ist z.B. ein
Bluetooth Low Energy Signal oder ein Radio Frequency

Identification Signal.

Es kann vorgesehen sein, dass die erste maschinenlesbare

Schnittstelle 5 das Symbol und den ersten Sender umfasst.
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In einer Ausflihrungsform umfasst das
Siebkorbpositionierelement 1 eine zweite maschinenlesbare

Schnittstelle 6 zur Erkennung des Siebkorbs.

Die zweite maschinenlesbare Schnittstelle 6 ist im Beispiel
auf die andere der Flachen fiir den Greifer aufgedruckt. Es
kann auch vorgesehen sein, dass die zweite maschinenlesbare

Schnittstelle 6 in diese Flache eingepragt ist.

Es kann vorgesehen sein, dass die der zweite maschinenlesbare
Schnittstelle 6 abgewandte Seite der Flache einen
Hinterschnitt oder mehrere Hinterschnitte umfasst. Dadurch
wird ein sicheres Greifen oder Halten des Siebkorbes bei
auftretenden Beschleunigungen durch Bewegungsrichtungswechsel

ermdglicht.

Die zweite maschinenlesbare Schnittstelle 6 umfasst in einer
Ausflihrungsform einen optisch lesbareren Marker, der eine
Kennung des Siebkorbs maschinenlesbar codiert. Der optisch
lesbare Marker ist z.B. ein Barcode oder ein Datamatrixcode
oder ein QR Code. Der optisch lesbare Marker umfasst in einer

Ausfihrungsform alphanummerische Daten.

Die zweite maschinenlesbare Schnittstelle 6 umfasst in einer
Ausflihrungsform einen zweiten Sender. Der zweite Sender ist
ausgebildet, ein zweites elektromagnetisches Signal zur
Erkennung des Siebkorbs zu senden. Das zweite
elektromagnetische Signal ist z.B. ein Bluetooth Low Energy

Signal oder ein Radio Frequency Identification Signal.
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Es kann vorgesehen sein, dass die erste maschinenlesbare
Schnittstelle 5 und die zweite maschinenlesbare Schnittstelle

6 auf einer gemeinsamen Fldche angeordnet sind.

Es kann vorgesehen sein, dass statt dem ersten Sender und dem
zweliten Sender ein gemeinsamer Sender vorgesehen ist, der das

erste und das zweite elektromagnetische Signal sendet.

Der gemeinsame Sender oder der erste Sender oder der zweite
Sender konnen an die Vorrichtung 1 geklebt sein. Es kann
vorgesehen sein, dass die Vorrichtung 1 zumindest teilweise
aus Kunststoff gefertigt ist und der gemeinsame Sender oder
der erste Sender oder der zweite Sender vom Kunststoff umgeben

ist.

In Figur 1B ist eine Ansicht einer Unterseite des
Siebkorbpositionierelements 1 dargestellt. Das
Siebkorbpositionierelement 1 weist eine dritte mechanische
Schnittstelle 7 auf, die zur Verbindung des
Siebkorbpositionierelements 1 mit dem Siebkorb ausgebildet
ist. Die dritte mechanische Schnittstelle 7 ist eine
Schnittstelle zum Siebkorb. Die dritte mechanische
Schnittstelle 7 entfallt, wenn der Siebkorb und das

Siebkorbpositionierelement 1 einstiickig sind.

In diesem Fall der Einstiickigkeit von Siebkorbpositionier-
element 1 und Siebkorb 9 sind die beiden maschinenlesbaren
Schnittstellen 5 und 6 auf der Oberseite von Laschen
vorgesehen. Die Oberseite ist dabei entgegengesetzt zur in
Figur 1B dargestellten Unterseite ausgerichtet. Die Laschen
kébnnen in einem solchen Fall der Einstilickigkeit aus demselben
Blech bestehen wie der Siebkorb 9 bzw. eine Siebkorbwand. Zur

Herstellung kénnen diese Laschen dabei insbesondere aus
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demselben Blech ausgeschnitten sein wie der Siebkorb 9 bzw.
die Siebkorbwand. Nach dem Ausschneiden der Laschen werden
dieselben dann nach innen gebogen. Die Richtungsangabe "innen"
bedeute dabei, dass die Laschen zumindest im Wesentlichen in
einer Ebene liegend aufeinander weisend ausgerichtet sind. Die
Angabe "aufeinander weisend" kann auch als "in Richtung auf
eine Mindungsoffnung des Siebkorbs" aufgefasst werden. Diese
Ebene liegt zumindest ndherungsweise im Bereich der

Mindungsdffnung des Siebkorbs 9.

In Figur 1C ein Ausschnitt A aus der Ansicht dargestellt. Der
Ausschnitt A umfasst eines der beiden Eckstiicke. Im Beispiel

sind die beiden Eckstilicke gleich ausgebildet.

Im Beispiel umfasst die dritte mechanische Schnittstelle 7 je
Eckstiick sechs Nasen 8 zur kraft- und/oder formschlissigen
Verbindung mit dem Siebkorb. Es konnen mehr oder weniger als
vier Nasen vorgesehen sein. Das Eckstiick weist z.B. zwei
Schenkel mit einer Nut auf. An einem Schenkel sind am Rand der
Nut zweil Nasen in die Nut hineinragend angeordnet. An einem
Schenkel sind am Rand der Nut zwei Nasen in die Nut
hineinragend angeordnet, wobei zwischen den beiden Nasen eine
Nase auf der gegeniliberliegenden Seite der Nut in die Nut
hineinragt. Die Nut ist zur Aufnahme des oberen Randes des

Siebkorbs ausgebildet.

Im Bereich der Nasen ist im Beispiel je ein durch die

Vorrichtung 1 hindurchfiihrender Spiilkanal 4 angeordnet.

Die dritte mechanische Schnittstelle 7 kann zudem oder
stattdessen einen Rastmechanismus zur kraft- und/oder

formschlissigen Verbindung mit dem Siebkorb aufweisen.
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Die dritte mechanische Schnittstelle 7 kann zudem oder

stattdessen eine Fligestelle zum Verkleben aufweisen.

Die dritte mechanische Schnittstelle 7 kann zudem oder
stattdessen eine Fligestelle zum Verschrauben mit dem Siebkorb

aufweisen.

In Figur 2A ist eine Aufsicht auf einen exemplarischen
Siebkorb 9 mit zwei Siebkorbpositionierelementen 1 in einem
Sterilgutbehdlter 10 dargestellt. Im Beispiel sind zweil
gleiche Siebkorbpositionierelementen 1 vorgesehen. Die
Siebkorbpositionierelemente 1 sind im Beispiel an einander
gegeniiberliegenden Seiten des Sterilgutbehalters 10

angeordnet.

Je ein Siebkorbpositionierelement 1 ist im Beispiel an einer
kurzen Seite des Siebkorbs 9 angeordnet. Die Eckstiicke sind

Jjeweils an einer Ecke des Siebkorbs 9 angeordnet.

Die erste maschinenlesbare Schnittstelle 5 und die zweite
maschinenlesbare Schnittstelle 6 sind in der Aufsicht auf den
Sterilgutbehdlter 10 von auBerhalb des Sterilgutbeh&lters 10

sichtbar angeordnet.

In Figur 2B ist ein Ausschnitt B aus der Aufsicht dargestellt,

der das Siebkorbpositionierelement 1 umfasst.

Die erste mechanische Schnittstelle 2 beriihrt im Beispiel eine
innere Wand 11 einer Wanne des Sterilgutbehalters 10. Im
Beispiel liegen die Flachen zur Reduzierung des Spiels
zwischen Siebkorb 9 an der inneren Wand 11 des

Sterilgutbehdlters 10 an.
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In Figur 3 ist eine perspektivische Darstellung von zwei
gestapelten Siebkdbrben 9 mit jeweils zweil
Siebkorbpositionierelementen 1 dargestellt. Die Siebkdrbe 9
sind im Beispiel unterschiedlich hoch. Der obere Siebkorb 9
steht im Beispiel auf der am unteren Siebkorb 9 vorgesehenen

Flache zum Stapeln.

In Figur 4 ist eine perspektivische Darstellung des Siebkorbs
9 mit zweli Siebkorbpositionierelementen 1 dargestellt, der in

den Sterilgutbehédlter 10 eingesetzt ist.

In diesem System ist das Siebkorbpositionierelement 1 in die
Wanne des Behdlters 10 einsetzbar. Das
Siebkorbpositionierelement 1 ist derart angepasst, dass die
erste mechanische Schnittstelle 2 zur Einschrénkung der
Bewegung des Siebkorbs 9 im Behdlter an einer Innenwand 11 der
Wanne anliegt und den Siebkorb 9 gegen die Wanne verspannt und

so im Behalter 10 lagefixiert.
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Patentanspriiche

Vorrichtung (1) zur Positionierung eines Siebkorbs in
einem Beh&lter (10), dadurch gekennzeichnet, dass die
Vorrichtung (1) eine mechanische Schnittstelle (2) zum
Behalter (10) aufweist, die zur Einschrankung einer
Bewegung des Siebkorbs (9) relativ zum Behdlter (10)

ausgebildet ist, und wobei die Vorrichtung (1)

- eilne in einer Aufsicht sichtbare und
maschinenlesbare Schnittstelle (6) zur Erkennung des

Siebkorbs (9) und/oder

- eine in einer Aufsicht sichtbare und
maschinenlesbare Schnittstelle (5) zur Erkennung
einer Position und/oder Orientierung des Siebkorbs
(9), insbesondere in einem Koordinatensystem zur

Navigation oder Positionsbestimmung,

aufweist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Vorrichtung (1) eine mechanische Schnittstelle

(3) zum Greifen der Vorrichtung (1) aufweist.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1) eine
mechanische Schnittstelle (7) zur Verbindung mit dem
Siebkorb (9) aufweist, insbesondere eine Nase (8)
und/oder einen Rastmechanismus zur kraft- und/oder
formschlissigen Verbindung mit dem Siebkorb (9),
und/oder eine Figestelle zum Verkleben und/oder

Verschrauben mit dem Siebkorb (9).
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Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1),
insbesondere im Bereich der Nase (8) und/oder des
Rastmechanismus, wenigstens einen durch die Vorrichtung

(1) hindurchfiihrenden Spiilkanal (4) aufweist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprliche 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass der Siebkorb (9) und die

Vorrichtung (1) einstiickig ausgebildet sind.

Vorrichtung (1) nach dem vorherigen Anspruch, dadurch
gekennzeichnet, dass die beiden maschinenlesbaren
Schnittstellen (5) und (6) auf Laschen vorgesehen sind,
die einstickig mit dem Siebkorb (9) aus einem Blech

geschnitten und nach innen gebogen sind.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Schnittstelle (3) zum
Greifen die maschinenlesbare Schnittstelle (6) zur
Erkennung des Siebkorbs (9) und/oder die
maschinenlesbare Schnittstelle (5) zur Erkennung der
Position und/oder Orientierung des Siebkorbs (9)

umfasst.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die mechanische
Schnittstelle (2) zum Behalter eine Flache zur
Reduzierung eines Spiels zwischen Siebkorb (9) und

Behdlter umfasst.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1) eine
Flache aufweist welche die maschinenlesbare

Schnittstelle (6) zur Erkennung des Siebkorbs (9)
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und/oder die maschinenlesbare Schnittstelle (5) =zur
Erkennung der Position und/oder Orientierung des

Siebkorbs (9) umfasst.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die maschinenlesbare Schnittstelle (6) =zur
Erkennung des Siebkorbs (9) und/oder die
maschinenlesbare Schnittstelle (5) zur Erkennung der
Position und/oder Orientierung des Siebkorbs (9) in die
Flédche eingepragt ist, oder auf die Flache aufgedruckt

ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprliche 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Flache zum Stapeln

eines weiteren Siebkorbs (9) ausgebildet ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprliche 8 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass die mechanische

Schnittstelle (3) zum Greifen die Fl&ache umfasst.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die maschinenlesbare
Schnittstelle (6) zur Erkennung des Siebkorbs (9) einen
optisch lesbareren Marker, insbesondere einen Barcode,
einen Datamatrixcode, alphanummerische Daten oder einen
QR Code, umfasst, der eine Kennung des Siebkorbs (9)

maschinenlesbar codiert.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die maschinenlesbare
Schnittstelle (5) zur Erkennung der Position und/oder
Orientierung ein Symbol mit einer eindeutigen Angabe

einer Orientierung des Symbols.
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Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1)
zumindest teilweise aus Kunststoff oder zumindest

teilweise aus Metall gefertigt ist.

Vorrichtung (1) nach einem der vorherigen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1) einen
Sender umfasst, der ausgebildet ist, ein
elektromagnetisches Signal, insbesondere ein Bluetooth
Low Energy Signal oder ein Radio Frequency
Identification Signal, zur Erkennung des Siebkorbs zu
senden, wobel die maschinenlesbare Schnittstelle (6) zur
Erkennung des Siebkorbs den Sender umfasst und/oder dass
die Vorrichtung (1) einen Sender umfasst, der
ausgebildet ist, ein elektromagnetisches Signal,
insbesondere ein Bluetooth Low Energy Signal oder ein
Radio Frequency Identification Signal, zur Erkennung der
Position und/oder Orientierung des Siebkorbs (9) zu
senden, wobel die maschinenlesbare Schnittstelle (5) zur
Erkennung der Position und/oder Orientierung den Sender

umfasst.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 15, dadurch
gekennzeichnet, dass der Sender an die Vorrichtung (1)
geklebt ist oder dass die Vorrichtung (1) zumindest
teilweise aus Kunststoff gefertigt ist, wobei der Sender

vom Kunststoff umgeben ist.

System, dadurch gekennzeichnet, dass das System die
Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 16 und
einen Behadalter (10) umfasst, wobeili der Behalter (10)
eine Wanne zur Aufnahme des Siebkorbs (9) umfasst, wobeil

die Vorrichtung (1) in die Wanne des Behdlters (10)
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einsetzbar ist und derart angepasst ist, dass die
mechanische Schnittstelle (2) zur Einschréankung der
Bewegung des Siebkorbs (9) im Behalter (10) an einer
Innenwand (11) der Wanne anliegt und den Siebkorb (9)
gegen die Wanne verspannt und so im Behalter (10)

lagefixiert.
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