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(57) Формула изобретения
1. Способ управления преобразовательной схемой, содержащей первую и вторую

частичные преобразовательные системы (1), причем частичные преобразовательные
системы (2) последовательно соединены между собой с помощью двух
последовательно включенных индуктивностей (L1, L2), и точка соединения
последовательно включенных индуктивностей (L1, L2) образует выход (А), при этом
каждая частичная преобразовательная система (1, 2) содержит, по меньшей мере, одну
двухполюсную коммутационную ячейку (3), и каждая двухполюсная коммутационная
ячейка (3) содержит два последовательно включенных управляемых двунаправленных
силовых полупроводниковых выключателя с управляемым однонаправленным
направлением прохождения тока и включенный параллельно последовательной схеме
из силовых полупроводниковых выключателей емкостной накопитель энергии,
характеризующийся тем, что силовыми полупроводниковыми выключателями
коммутационных ячеек (3) первой частичной преобразовательной системы (1)
управляют посредством управляющего сигнала (S1), а силовыми
полупроводниковыми выключателями коммутационных ячеек (3) второй частичной
преобразовательной системы (2) управляют посредством дополнительного
управляющего сигнала (S2), при этом управляющий сигнал (S1) формируют из
сигнала (VL) колебаний напряжения на индуктивностях (L1, L2) и коммутационной
функции (α1) для силовых полупроводниковых выключателей коммутационных
ячеек (3) первой частичной преобразовательной системы (1), а дополнительный
управляющий сигнал (S2) формируют из сигнала (VL) колебаний напряжения на
индуктивностях (L1, L2) и коммутационной функции (α2) для силовых
полупроводниковых выключателей коммутационных ячеек (3) второй частичной
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преобразовательной системы (2), причем коммутационные функции (α1, α2)
формируют с помощью сигнала (VA) колебаний напряжения (Vu) на выходе (А) и
выбираемого опорного сигнала (Vr e f).

2. Способ по п.1, в котором сигнал (VL) колебаний напряжения на
индуктивностях (L1, L2) формируют из сигнала (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2).

3. Способ по п.2, в котором сигнал (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2) формируют из амплитудного значения (Аh)
колебаний тока.

4. Способ по п.3, в котором амплитудное значение (Аh) колебаний тока формируют
из фактического значения (iu) тока на выходе (А) и опорного сигнала (Vr e f).

5. Способ по одному из пп.1-4, в котором сигнал (VA) колебаний напряжения (Vu)
на выходе (А) формируют из амплитудного значения (Mh) колебаний напряжения.

6. Способ по п.5, в котором амплитудное значение (Mh) колебаний напряжения
формируют из фактического значения (iu) тока на выходе (А) и опорного сигнала
(Vr e f).

7. Способ по п.2, в котором сигнал (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2), сигнал (VL) колебаний напряжения на
индуктивностях (L1, L2) и сигнал (VA) колебаний напряжения (Vu) на выходе (А)
имеют одинаковую частоту.

8. Способ по п.2 или 7, в котором сигнал (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2), сигнал (VL) колебаний напряжения на
индуктивностях (L1, L2) и сигнал (VA) колебаний напряжения (Vu) на выходе (А)
имеют одинаковый фазовый сдвиг.

9. Способ по п.1, в котором в качестве опорного сигнала (Vr e f) выбирают сигнал
опорного напряжения (Vu) на выходе (А).

10. Устройство для осуществления способа управления преобразовательной схемой,
содержащей первую и вторую частичные преобразовательные системы (1), причем
частичные преобразовательные системы (2) последовательно соединены между собой
с помощью двух последовательно включенных индуктивностей (L1, L2), и точка
соединения последовательно включенных индуктивностей (L1, L2) образует выход (А),
при этом каждая частичная преобразовательная система (1, 2) содержит по меньшей
мере одну двухполюсную коммутационную ячейку (3), а каждая двухполюсная
коммутационная ячейка (3) содержит два последовательно включенных управляемых
двунаправленных силовых полупроводниковых выключателя с управляемым
однонаправленным направлением прохождения тока и включенный параллельно
последовательной схеме из силовых полупроводниковых выключателей емкостной
накопитель энергии, содержащее первую управляющую схему (4), выполненную с
возможностью формирования управляющего сигнала (S1) и соединенную с силовыми
полупроводниковыми выключателями коммутационных ячеек (3) первой частичной
преобразовательной системы (1), вторую управляющую схему (5), выполненную с
возможностью формирования дополнительного управляющего сигнала (S2) и
соединенную с силовыми полупроводниковыми выключателями коммутационных
ячеек (3) второй частичной преобразовательной системы (2), при этом к первой
управляющей схеме (4) для формирования управляющего сигнала (S1) подается
сигнал (VL) колебаний напряжения на индуктивностях (L1, L2) и коммутационная
функция (α1) для силовых полупроводниковых выключателей коммутационных
ячеек (3) первой частичной преобразовательной системы (1), ко второй управляющей
схеме (5) для формирования дополнительного управляющего сигнала (S2) подается
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сигнал (VL) колебаний напряжения на индуктивностях (L1, L2) и коммутационная
функция (α2) для силовых полупроводниковых выключателей коммутационных
ячеек (3) второй частичной преобразовательной системы (2), причем указанное
устройство содержит первый вычислительный блок (6) для формирования
коммутационных функций (α1, α2) из сигнала (VA) колебаний напряжения (Vu) на
выходе (А) и выбираемого опорного сигнала (Vr e f).

11. Устройство по п.10, характеризующееся тем, что содержит второй
вычислительный блок (10) для формирования сигнала (VL) колебаний напряжения на
индуктивностях (L1, L2) из сигнала (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2).

12. Устройство по п.11, характеризующееся тем, что содержит третий
вычислительный блок (7) для формирования сигнала (Vi) колебаний тока частичных
преобразовательных систем (1, 2) из амплитудного значения (Ah) колебаний тока.

13. Устройство по п.12, характеризующееся тем, что содержит четвертый
вычислительный блок (9) для формирования амплитудного значения (Аh) колебаний
тока из фактического значения (iu) тока на выходе (А) и опорного сигнала (Vr e f).

14. Устройство по п.13, характеризующееся тем, что содержит пятый
вычислительный блок (8) для формирования сигнала (VA) колебаний напряжения (Vu)
на выходе (А) из амплитудного значения (Мh) колебаний напряжения.

15. Устройство по п.14, характеризующееся тем, что четвертый вычислительный
блок (9) выполнен с возможностью формирования амплитудного значения (Мh)
колебаний напряжения из фактического значения (iu) тока на выходе (А) и опорного
сигнала (Vr e f).
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