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La présente invention concerne les dispositifs indicateurs de cote des-
tinés a équiper des machines-outils de formage ou de Ccisaillage de métaux en
feuilles. Les dispositifs de ce genre comportent un appareil de mesure apte &
indiquer la distance de la butée réglable de positionnement dé la tdle sur la
machine et ce, par rapport & un plan de référence, tel que le plan de pliage
ou de cisaillage.

Sur une machine du type en cause, le déplacement de la butée de position-
nement est habituellement assuré par un mécanisme vis—&crou qui est en géné~
ral double. La butée est alors solidaire de deux &crous immobilisés en rotation,
et dans lesquels sont engagées deux vis rotatives de commande., Ainsi, il
suffit de commander la rotation de ces vis dans un sens ou dans 1'autre,pour
obtenir 1'avancement ou le recul de la butée de positionnement. A cet effet,
1'une de ces vis peut &tre actionnée au moyen d'un moteur ou d'un organe de
commande, par exemple une manivelle, cependant que l'autre vis est accouplée a
celle-ci par une liaison mécanique appropriée.

Dans ces conditions, l'appareil de mesure du dispositif indicateur
de cote peut consister en un compteur mEcanique ou &lectronique, contrd—
lant les mouvements de rotation de l'une des vis commandant le déplacement
de la butée de positiomnement. Il est alors prévu un rapport d'entrainement
tel que les indications du compteur Puissent représenter la mesure du dépla-
cement de la butée de positionnement. Bien entendu, il convient de procéder
a une opération d'étalonnage consistant i mettre le compteur au zéro lorsque
la butée de positionnement se trouve dans le Plan de référence qui correspond ha-

bituellement au plan de pliage ou de c¢isaillage de la tSle.

Cependant, pour des raisons technologiques, la position de ce plan
de référence peut &tre modifiée ultérieurement, ce qui oblige a effectuer
we nouvelle opération d'étalonnage. Par exemple, sur une cisaille & tdle,

il faut modifier le jeu entre les lames en fonction de 1'épaisseur de la tdle
a couper, et ceci entraine une modification de la position du plan de réfeé-
rence de l'emplacement de la butée.

En conséquence, pour que le dispositif :Lndicateur de cote d'une
cisaille reste opérationnel, l'opérateur est astreint 3 procéder & une nou-
velle opération d'étalonnage chaque fois qu'il modifie le jeu entre les
lames. Or, le méme probléme existe dans le cas d'une presse-plieuse lors
d'une modification du réglage.

C'est pourquoi la présente invention a pour but de ré&aliser un dis—
positif indicateur de cote pour mechines-outils du type en cause dont la concep~
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tion est telle que les indications fournies par celui-ci restent valables,

méme aprés modification de la position du plan de référence & la suite d'un
réglage du fonctionnement de la machine correspondante. A cet effet, ce dispositif
est essentiellement caractérisé en ce qu'il comprend un systéme de correction

de 1'effet d'un déplacement du plan de référence, comportant des moyens
mécaniques accouplés avec l'organe de réglage de la machine et susceptibles
d'agir, directema’xt ou indirectement, sur 1'un des &éléments des moyens de liai-
son, ou de transmission de domnées, entre l'organe de manoeuvre de la butée de
positionnement et 1'appareil de mesure, de fagon & agir sur ce dernier.

Dans une forme de r&alisation avantageuse du présent dispositif, le
systéme de correction de celui-ci comporte un levier pivotant autour d'un axe
fixe et dont une extrémité est attelée, au moyen d'un mécanisme 3 biellette,

a l'arbre rotatif de 1l'organe de réglage de la machine, cependant que son
extrémité opposée est accouplée avec les moyens de liaison, ou de transmission
de données existant entre 1'organe de manoeuvre de la butge de positionnement
et 1'appareil de mesure.

Cependant, ce systéme de correétion peut faire l'objet de diverses formes
de réalisation et ce, en fonction notamment du type de l'appareil de mesure
faisant partie du dispositif indicateur de cote, cet appareil de mesure pouvant
avantageusement consister en un compteur mécanique ou &lectronique.

Du reste, certaines des formes de ré&alisation possibles du dispositif
selon 1'invention sont décrites ci-dessous en référence au dessin annexé 3
simple titre indicatif, et sur lequel :

La figure 1 est une vue schfématique en coupe transversale dfune cisaille
équipée d'un dispositif selon 1'invention ;

Les figures 2 et 3 sont des vues schématiques partielles en coupe de
deux autres types de cisailles, équipées d'un tel dispositif ;

La figure 4 est une vue en perspective du dispositif de cote équipant
la cisaille représentée & la figure 1 ;

Les figures 5 et 6 sont des vues en perspective de deux autres formes
de réalisation d'un dispositif indicateur de cote selon 1'invention.

- La cisaille représentée & la figure 1 est du type dans lequel le tablier
de la lame mobile se déplace dans un plan vertical et le réglage du jeu entre
les deux lames est obtenu par modification ou déplacement des organes de guidage .
de ce tablier. Du reste, cette cisaille peut étre avantageusement similaire
a celle faisant 1'objet du brevet antérieur 78 23073 de la Société Demanderesse.

Cette cisaille comporte une table 1 solidaire de deux flasques
verticaux 2, faisant partie du bati. Ceux-ci portent également un sommier fixe
3 servant de support & la lame fixe 4 de cette cisaille. Quant & 1'autre lame 5
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de celle~ci, elle est portée par un tablier mobile 6, actionné et guidé de la
méme facon que dans la cisaille décrite dans le brevet 78 23073 rappelé précé-
demment.,

En conséquence, le tablier mobile 6 est porté par deux montants verticaux
mobiles 7, situés au-dessous de ses deux bords latéraux et qul sont donc placés
respectivement contre 1'un et 1'autre des flasques 2 du bati. Les extrémités in-
férieures 8 de ces montants sont coudées en forme de crosse renversée et placées
au contact du piston d'un vérin de commande 9.

Chacun des montants latéraux 7 est guidé, sur un cSté, par deux paires de
galets respectivement 10 et 11, disposés 1l'un en-dessous de 1l'autre. Du cdts op~
pPos€, il est simplement prévu un galet presseur 12, soumis & 1'action d'un ou
plusieurs ressorts de poussée. Le galet supérieur 10 de guidage est monté rotatif
autour d'un disque 13 formant un "excentrique" dont la rotation sur lui-mime per=-
met de déplacer, d'avant en arriére, la position de la ligne de contact entre le
galet de guidage 10 et la face respective du montant 7 correspondant. Or, c'est
Ce déplacement qui permet de régler le Jeu existant entre les deux lames 4 et 5
de la cisaille, lequel doit &tre modifié en fonction de 1'épaisseur de la tSle T
& couper. ]

L'excentrique de commande 13 est solidaire d'un arbre de commande 14 portant
une manivelle (non représentée) ou tout autre organe de manoeuvre approprié. Ainsi,
en faisant tourner cet excentrique sur lui-méme, il est effectivement possible de
modifier le jeu entre les deux lames 4 et 5.

La présente cisaille comporte par ailleurs, une traverse 16 disposée derridre
le plan de coupe, et qui est destinée 3 servir de butée de positionnement pour la
tSle T & couper. Cette traverse est donc mobile d'avant en arriére et sa position
est réglable. A cet effet, elle porte deux &crous 17 immobilisés en rotation, et
a l'intérieur desquels sont engagées des vis rotatives de commande 18. L'une de
celles—ci peut &tre entrainée en rotation au moyen d'un mécanisme de cormande ap~
proprié ou par un moteur. Dans 1'exemple représentsd, il est prévu un mécanisme de
commande & entrainement manuel. Celui-ci comprend un arbre rotatif 19 pourvu d'une
poignée de manoeuvre 20 et dont 1'extrémits opposée est accouplée avec la vis
correspondante 18. Cet accouplement peut &tre assuré par une courroie crantée 21,
passant sur des poulies 22 et 23, portées respectivement par 1'arbre d'entraine-
ment 19 et par la vis 18.

Quant & la seconde vis 18, qui n'est pas représentée sur le dessin annexé,
elle est reliée & la premigre par un mécanisme de liaison approprié. Ainsi,

il suffit de faire tourner l'arbre 19 dans un sens ou dans 1'autre pour
faire avancer ou reculer la hutée de positionnement 16.

Un dispositif indicateur de cote selon 1'invention est associé i ce

systéme de positionnement de la t8le. Ce dispositif comporte donc un appareil
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de mesure susceptible d'indiquer la distance de la butée réglable par rapport
a un plan de ré&férence, par exemple le plan de cisaillage.

Dans 1'exemple représenté a la figure 4, cet appareil de mesure consis-
te en un compteur mécanique 24, dont 1l'arbre d'entrée 25 est acdouplé avec
1'arbre 19 de commande de la butée réglable de positionnement et ce, par
1'intermédiaire d'une courroie crantée 26, ou d'une chaine de transmission,
passant sur des poulies, respectivement 27 et 28 solidaires de ces deux arbres.

Cependant, conformément & 1'objet de 1l'invention, le présent dispositif
indicateur comprend un syst&me de correction destiné & corriger 1l'effet du
déplacement du plan de ré&férence, en l'occurrence dans le cas présent, un dé-
placement du plan de coupe a la suite d'une modification du jeu prévu entre les
lames 4 et 5. A cet effet, ce systéme de correction est congu de fagon & décaler
le zéro du compteur de mesure 24 dans un sens ou dans 1'autre, suivant le cas.

Dans l'exemple décrit, ce systéme de correction comprend un levier
29 monté pivotant autour de 1'arbre 19 et dont une extrémits est attelée & ,
1'arbre 14 de commande du réglage du jeu entre les lames et ce, par l'interm&diaire
d'une biellette 30 et d'un maneton 31. Quant & 1'extrémité opposée de ce levier,
elle porte deux poulies 32 sur lesquellgspasse la courroie 26. Du reste, ces pou-
lies assurent la tension des deux brins 26a et 26b de cette courroie.

Le présent dispositif indicateur de cote fonctionne de facon normale.
En effet, lorsque 1'on déplace la butée 16 de positionnement par rotation de
1'arbre de commande 19, ceci a pour effet d'entrainer l'arbre d'entrée 25
du compteur par 1'interm&diaire de la courroie 26. Or, le rapport d'entrainement
est tel qué les indications fournies par ce compteur représentent la distance
de la butée de positionnement par rapport au plan de référence, en 1'occurrence
le plan de coupe. o

Cependant si, & la suite d'une modification du jeu prévu entre les lames
4 et 5, la position de ce plan se trouve déplacée, le systdme de correction prévu
dans le présent dispositif assure automatiquement une compensation du décalage
en résultant. En effet, dans un tel cas, la rotation de 1l'arbre 14 de réglage
du jeu entre les lames a pour effet de commander le pivoteﬁent du levier 29
dans le sens correspondant, ce qui provoque une rotation de 1'arbre d'entrée 25
du compteur. Ainsi, si le levier 29 est amené 3 pivoter dans le sens de la
fléche F, il en résulte un déplacement des deux poulies tendeuses 32 vers le
haut. Or, ceci entraine un allongement du brin supérieur 26a et une r&duction
concomitante du brin inférieur 26b de la courroie 26, et par suite, une Ibtation
de la poulie 27 et de l'arbre 25 d'entrée du compteur.

Bien entendu, il convient de préwoir des dimensions de poulies et
d'entraxes, déterminées judicieusement pour que l'allongement du brin supdrieur
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26a soit &gal au raccourcissement du brin inférieur 26b, afin de maintenir
tendue la courroie 26, tout en provoquant une légére rotation de la poulie 27
susceptible d'assurer le décalage souhaité du zé&ro sur le compteur 24.
Naturellement, le pivotement du levier 29 dans le sens inverse assure un décalage
similaire du zéro du compteur, mais dans 1'autre sens.

En conséquence, le syst@me de correction prévu dans le présent dispo-
sitif indicateur de cote &vite 3 1'opérateur d'avoir & procéder & un nouvel
&talonnage de ce dispcgitif, chagque fois que le plan de référence se trouve
déplacé & la suite d'une nodification du réglage du jeu & prévoir entre les lames.

Les figures 5 et 6 représentent deux autres formes de réalisation du
dispositif selon 1'invention.

Dans le cas illustré & la figure 5, 1'appareil de mesure de ce disposi-
tif consiste &galement en un compteur mécanique 24a. Cependant, celui-ci est
entrainé par un cible flexible 33 dont 1'extrémité opposée est solidaire d'un
pignon 34 engrenant avec un pignon d’entrainement 35. Ce dernier est porté par
la vis 18 dont la rotation commande le déplacement de la butée 16 de positionne-
ment, prévue sur la cisaille correspondante. Ainsi, la rotation de cette vis
assure €galement l'entrainement du compieur 24a dans un rapport tel gue les indi-
cations fournies par celui-ci représentent 1'écart de la butée mobile par rapport
au plan de référence.

Dans cette forme de ré&alisation du présent dispositif, le systéme de
correction prévu pour assurer la compensation d'un déplacement de ce plan,
comprend comme précédemment, un levier pivotant 29a dont une extrémitd est
accouplée & 1'arbre 14 de commande du réglage du jeu entre les lames, cet accou~
Plement &tant assuré par 1'intermédiaire d'une bielle 30 et d'un maneton 31. Ce
levier est monté pivotant autour de la vis 18 et son extrémité opposée sert de
support au pignon 34 solidaire du cible 33 assurant 1'entrainement du compteur,

Dans ces conditions, tout pivotemant du levier 29a dans un sens ou
dans 1l'autre, sous l'effet d'une rotation de 1larbre de commande 14, provogue
un changement de position du pignon 34 autcur de la périphérie du pignon 4'en—
trainement 35. Or, comme ces deux pignons engr&nent 1*un avec l'autre, ceci
entraine une rotation du pignon 34 dans un sens ou dans l'autre et par suite,
un décalage correspondant du zéro du compteur 24a. On obtient donc de la sorte
le méme résultat que dans le cas précédent. _

Dans la forme de réalisation représentde 3 la figure 6, 1l'appareil de
mesure du dispositif indicateur de cote correspondant consiste en un compteur
électronique (non représents) relig, par des conducteurs €lectriques 36,3 un
capteur d'impulsions prévu en bout de la vis rotative 18 commandant la butée
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de positionnement 16. Ce capteur d'impulsions peut consister en une cellule )

photo-electrlque 37 associée & un projecteur lum:.neux, ces deux organes &tant

disposés de part et d'autre de la Périphérie d'un disque alvéolé 38, solidaire
de la vis 18. A:Lns:L, la cellule 37 capte les impulsions fournies par ce disque
dans sa rotation, de sorte que le compteur &lectronique est effectivement

en mesure d'indiquer 1'écart de la hutée de positionnement 16 par rapport

au plan de référence.

Le systéme de correction prévu dans ce dispositif comprend, comme
précédemment, un levier pivotant 29b dont une extrémitsd est accouplée par 1'in-
termédiaire d'une bielle 30 et d'un maneton (non représent&) 3 1'arbre 14
commandant le réglage du jeu entre les deux lames de la cisaille. Ce levier
est monté pivotant autour de la vis 18 et son extrémits opposée sert de support
a la cellule 37 du capteur d'impulsions. _Cfelle-ci peut donc prendre une orien-
tation angulaire variable lors du pivotement du levier 29b.

Or, ce pivotement se produit dans un sens ou dans 1'autre, chaque fois
que l'arbre.14 de réglage entre les lames est lui~méme actionné. En conséguence,
ceci entraine une variation correspondante de 1a position de la cellule 37, et
par suite, un décalage du zéro du compteur &lectronique associé & celle-ci.

Cependant, il est bien &vident que les formes de r&alisation décrites
ci—dessus ne constituent que des exemples possibles d'exécution du dispositif
selon 1'invention. En effet, celui-ci peut faire 1l'objet de nombreuses autres
formes de réalisation différentes suivant le type de 1l'appareil de mesure prévu
dans ce dispositif, et les moyens de liaison entre cet appareil et 1'organe
de commande du déplacement de la butéde de positionnement de la tSle.

Dans ces divers cas, il faut et il suffit que les syst&mes cinématiques
de transmission prévus dans le systame de correction, soient approximativement
linéaires, ce qui est facile puisque les déplacements sont de tra&s faible
valeur. .

Par ailleurs, il convient de noter que le dispositif indicateur selon
1'invention peut équiper des cisailles de divers types. Ainsi, le présent
dispositif peut &quiper des cisailles de type différent de celle représentée
a la figure 1. Du reste, la figure 2 est une vue partielle en coupe d'une
Cisaille d'un type différent, équipée d'un tel dispositif.

Dans cette cisaille, le tablier 6a portant la lame mobile 5a est guidé
dans des glissiéres verticales fixes 39 ¢ €t le réglage du jeu entre les deux
lames de coupe est réalisé par déplacement d'une table 1a servant de support
@ la lame fixe 4a. A cet effet, cette table est montée mobile d'avant en arriére
sur le tablier fixe 3a de la cisaille et son déplacement peut &tre commandé
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par des vis de ré&glage 40.

Le mécanisme de commande de la butée réglable 16a de positionnement de la
tSle est le méme que celui prévu sur la cisaille réprésentée a la figure 1. En
effet, cette butée porte deux &crous 17a, immobilisés en rotation, et montés sur
des vis rotatives 18a dont l'une est entrainée en rotation par un moteur ou un
mécanisme approprié. Dans 1'exemple représents, il s'agit d'un mécanisme comprenant
un arbre 19 portant une manivelle de manoeuvre 20 et qui est accouplé avec la vis
18a correspondante au moyen d'une courroie 21. Ce mécanisme est associé a un dis-
positif indicateur de cote pourvu d'un systéme de correction conformément & 1'ob-
jet de 1'invention. Ce dispositif peut &tre conforme i 1'une ou 1l'autre des formes
de réalisation représentes aux figures 4, 5 et 6. '

Dans 1'un ou 1l'autre de ces cas, il comporte donc un levier pivotant 29 (ou
respectivement 29a, 29b) dont une extrémité est apte, par son déplacement, 3 pro=
voquer le décalage du zéro sur 1'appareil de mesure correspondant. Quant i 1'extré-
mité opposée de ce levier, elle est accouplée avec le mécanisme de réglage du jeu
entre les lames.

Cependant, dans le cas de la cisaille représentée & la figure 2, cet accou-
Plement est évidemment réalisé d'une fagon différente de celle prévue sur la ci-
saille illustrée & la figure 1. En l'occurrence, 1'extrémitsd dorrespondante du
levier pivotant 29 (ou 29a,29b) est reliée par l 'interm&diaire de deux bielles 30a
et 42, & la table nobile 1a portant la lame fixe 4a. Les deux bielles 30a et 42
sont elles-mémes relies par un renvoi d'équerre constitué par un levier coudé
41 monté pivotant autour d'un axe fixe 46.

Ainsi tout déplacement de cette table dans un sens ou dans 1l'autre, en vue
de modifier le jeu entre les lames, a pour effet de provoquer un pivotement du
levier 29 (ou 29a,29b) dans le sens correspondant. Ceci entraine donc automatigque-
ment un décalage du z&ro sur l'appareil de mesure du dispositif indicateur de cote.

La figure 3 représente un autre type de cisaille équipée d'un dispositif
selon 1'invention. Dans ce cas, il s'agit d'une cisaille dont le tablier mo—
bile 6b comprend deux joues latérales 43, montées articulées sur des tourillons
excentrés 44. La lame fixe &tant portée par un tablier 3b dont la position est
immuable, c'est donc en faisant tourner les tourillons excentrés 44 sur eux-mémes
que l'on peut modifier le réglage du jeu entre les lames en provoquant le
recul ou l'avance de la lame mobile 5b par rapport & la lame fixe.

Le mecanisme de commande de la butée de positionnement 16b de cette
cisaille est le méme que précédemment. En conséquence, celui~ci comporte un
arbre de commande 19 susceptible d'entrainer 1'une des vis de commande 18 et ce,
par l'intermédiaire d'une courroie 21, '
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Ce mécanisme est associé & un dispositif indicateur de cote pourvu d'un
systéme de correction, apte & compenser 1l'effet d'un décalage du plan de
référence. Comme précédemment, ce systéme de correction comprend un levier pi-
votant 29 (ou 29a,29b) dont une extrémité est susceptible, par son déplacement,
de provoquer le décalage du zéro sur 1'appareil de mesure du dispositif
indicateur correspondant. Quant & 1'extrémité opposée de ce levier, elle est
accouplée avec le mécanisme de commande du réglage du jeu entre les lames.

Dans le cas présent, cet accouplement est assuré par une bielle 45 assu-
rant une liaison mécanique appropriée entre le levier 29 et les tourillons ex-—
centrés 44 commandant le réglage du jeu entre les lames, cette bielle &tant
accouplée avec le levier 29 au moyen d'un renvoi d'équerre constitué par un
levier coudé 41b monté pivotant autour d'un axe fixe 47. Ainsi, 1'agencement
est tel que la rotation de ces tourillons -dans un sens ou dans l'autre, en vue de
modifier le jeu entre les lames, a pour effet de provoquer le pivotement du
levier 29 dans le sens correspondant, et par suite, un dééalage approprié
du zéro de 1'appareil de mesure prévu dans le dispositif indicateur de commande.

Mais encore une fois, le dispositif selon 1'invention peut faire 1l'objet
de nombreuses autres formes de réalisation, en fonétion notamment du type
des cisailles sur lesquelles il est appliqué, ainsi que de la nature des
appareils de mesure prévus pour indiquer la position de la butée de positionne~
ment et du mode de liaison des appareils avec le mécanisme de commande de la
butée de positionnement. Ainsi, dans le cas illustré 3 la figure 4, l*arbre
d'entrée du compteur 24 est rélié & 1'arbre 19 de commande du mécanisme de d&-
placement de la butée 16, mais il pourrait &tre accouplé & 1'une des vis 18,
auquel cas le syst@me de correction serait modifié en conséguence., Ceci est du
reste le cas dans 1l'exemple illustré & la figure 5, ol le cible 33 pourrait étre
éventuellement accouplé avec l'arbre de commande 19 au lieu de 1'&tre avec -
la vis 18. De fagon similaire, dans l'exemple illustré 3 la figure 6, le détecteur
d'impulsions pourrait &tre monté sur 1l'arbre de commande de la vis 18 et
non directement sur celle~ci. '

Par ailleurs, il faut observer que ce dispositif peut &quiper toutes
machines-outils pour le travail de la tSle autres que celles de cisailles.

En l'occurrence, il peut &quiper des machines de formage telles que presses-
plieuses. -
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REVENDICATTONS

1. Dispositif indicateur de cote desting a équiper uremachine-outil
de formage ou de cisaillage de métaux en feuilles, comportant un appareil de
mesure apte & indiquer la distance de la butée réglable de 'positiomlement de
la tle & usiner par rapport & un plan de ré&férence, tel que le plan de pliage
ou de cisaillage, susceptible d'&tre déplacé lors de la manceuvre du systeme
de réglage de la machine ¢ Caractérisé en ce que ce dispositif comprend un systéme
de correction de 1'effet d'un déplacement du plan de référence, comportant des
moyens mécaniques accouplés avec 1'organe de réglage de la machine et suscep~
tibles d'agir, directement ou indirectement, sur 1'un des éléments des moyens
de liaison, ou de transmission de données, entre 1l'organe de manoceuvre de la
butée de positionnement et 1'appareil de mesure, de fagon & agir ainsi sur ce
dernier.

2, Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en ce que le systéme
de correction comprend un levier pivotant autour d'un axe fixe et dont une
extrémité est attelée, au moyen d'un mécanisme 3 i biellette 4 1'arbre rotatif
de 1l'organe de réglage de la machine, cependant que son extrémité opposée est
accouplée avec les moyens de liaison, ou de transmission de domnées, entre
1l'organe de manoeuvre de la butée de positionnement et 1'appareil de mesure.

3. Dispositif selon la revendication 2 dans lequel 1'appareil de mesure
consiste en un compteur mécanique dont 1'arbre d'entrée est relié & 1'arbre
rotatif de l'organe de manoeuvre de la butée de positionnement par une courroie
ou similaire, caractérisé en ce que le levier du systéme de correction est monté
pivotant autour de 1'arbre de 1'organe de manoeuvre de la butée de positionnement
et son extrémité,opposée 3 celle accouplée avec l'organe de réglage de la machine,
porte deux poulies assurant la tension des deux brins de courroie de transmission,
1'agencement étant tel que le pivotement de ce levier dans un sens ou dans
1'autre provoque une rotation correspondante de 1'arbre d*entrée du compteur,

4. Dispositif selon la revendication 2 dans lequel 1'appareil de mesure
consiste en un conpteur mécanique relié i 1l'arbre rotatif de 1’organe de manoeu-
vie de la butée d& positionnement par un cdble flexible solidaire d'un pignon
engrenant avec un pignon d'entrafnement porté par 1'une des vis d'entrainement
de la butée de positionnement, ou par l'arbre de commande de celle~ci, carac-
térisé en ce que le premier pignon est portd par 1'extrémité du levier du systéme
de correction, qui est opposée & celle accouplée avec l'organe de réglage de
la machine, et ce levier est monté pivotant autour de 1l'organe portant le pignon
d'entrainement, 1'agencement &tant tel que le pivotement de ce levier dans un
sens ou dans 1'autre provoque ainsi une rotation correspondante du pignon soli-
daire du c@ble d'entrainement du compteur,
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5. Dispositif selon la revendication 2 dans lequel 1‘'appareil de
mesure consiste en un compteur &lectronique relié i un capteur d'impulsions
comportant une cellule contrSlant un &lément rotatif solidaire de 1'une des
vis d'entrainement de la butée de positionnement, ou de 1'arbre de commande
de celle-ci, caractérisé en ce que cette cellule est portée par 1'extrémité
du levier du systéme de correction, qui est opposée a celle accouplee avec
1'organe de réglage de la machine, et ce leVJ.er est monté pivotant autour
de 1'organe portant 1'é&lément rotatlf contrdlé par ladite cellule, 1l'agence~
ment &tant tel que le pivotement de ce levier dans un sens ou dans 1'autre
provoque ainsi un déplacement angulaire correspondant de la cellule par
rapport & 1'€lément rotatif contrSlé par elle.

6. Machine-cutil de formage ou de cisaillage de métaux en feuilles
pourveed'un dispcisitif indicateur de cote comportant un appareil de mesure
apte 3 indiquer la distance de la butée réglable de positionnement de
la t3le & usiner par rapport & un plan de référence, tel que le plan de pliage
ou de cisaillage, susceptible d'étre déplacé lors de la manoeuvre du systéme
de ré&glage de la machine, caractérisée en ce que ce dispositif indicateur
est conforme & celui faisant 1'objet de 1l'une des revendications précédentes.
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