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Dispositif de transfert étanche entre deux volumes clos a ouverture sécurisée.

@ L'invention porte sur un dispositif de transfert étanche
entre deux volumes clos, comprenant deux brides (10, 20)
aptes a étre solidarisées l'une a l'autre par une premiére liai-
son a bajonnettes, deux portes (11, 21) obturant les ouver-
tures de passage délimitées par les brides et étant aptes a
étre solidarisées I'une de I'autre par une deuxiéme liaison a
baionnettes ainsi qu’'un mécanisme de commande compre-
nant un organe de commande (3) monté mobile sur la pre-
miere bride (10) entre une position de fermeture et une
position d'ouverture des portes (11, 21), caractérisé en ce
que le mécanisme de commande comporte un organe de
verrouillage (7) de la deuxiéme porte (21) sur la premiere
porte (11) lorsque les premiere et deuxieme portes sont en
position d’ouverture, ledit organe de verrouillage (7) étantin-
tégré dans la premiére porte (11).
Figure a publier avec I'abrégé : Fig. 1
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volumes clos a ouverture sécurisée
DOMAINE TECHNIQUE DE L’ INVENTION

L’invention concerne un dispositif de transfert étanche entre deux volumes clos.

Par volume, on entend dans la présente demande tout produit, équipement ou ins-
tallation délimitant un volume. Ainsi, il peut s’agit d’une enceinte, d’un isolateur, d’un
récipient, d’un conteneur, d’un sac, etc.

Par volume clos, on entend un volume isolé du milieu extérieur. Il peut s’agir
notamment, mais non exclusivement, d’un volume de préparation, de stockage et/ou de
manipulation de produits ne devant pas €tre en contact avec l'extérieur ou avec un uti-
lisateur.

Le dispositif de transfert selon I’invention est destiné notamment, mais non exclu-
sivement, a raccorder deux volumes clos en vue de transférer des produits de ’'un a
I’autre sans rupture du confinement. Il peut s’agir par exemple du transfert de produits
dangereux comme certains produits biologiques, chimiques ou radioactifs, du transfert
de composants tels que bouchons, flacons, pistons, seringues, etc., du transfert de dis-
positifs de controle environnementaux tels que des plaques de milieu de culture, des
compteurs particulaires, etc., du transfert de systeémes de nettoyage, du transfert de
liquides, de poudres, d’outils, du transfert de déchets vers 1’extérieur de I’enceinte et/
ou du transfert de tout élément nécessaire a la production ou a la maintenance de la

ligne de production.
ETAT DE LA TECHNIQUE

Les dispositifs de transfert étanches entre deux volumes clos comprennent de
maniere classique en soi deux brides délimitant respectivement une ouverture de
passage dans les volumes clos, chacune des ouvertures de passage étant obturées par
une porte. La bride et la porte d’un des volumes clos sont aptes a €tre raccordées res-
pectivement a la bride et a la porte de 1’autre volume clos par une liaison a baionnettes
et solidarisées entre elles sous I’action d’un mouvement de rotation de 1’une des brides
et porte associée par rapport a la bride et porte sur lesquelles elles sont accolées.

Les dispositifs de transfert étanches comprennent en outre un organe de commande
d’ouverture et de fermeture des deux portes accolées et solidarisées I’une a 1’autre.
L’organe de commande, monté mobile sur I’'une des brides, est manipulable depuis
I’intérieur de I’un des volumes. Afin d’éviter une rupture d’étanchéité entre les deux
volume solidarisés, les dispositifs de transfert étanches sont avantageusement pourvus

de mécanismes pour sécuriser 1’ouverture des portes.
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La demande de brevet EP0586307 décrit un dispositif de transfert €tanche ainsi
sécurisé. Ainsi, le dispositif de transfert étanche comprend un organe de commande
mobile monté sur I’une des brides de facon a pouvoir se déplacer entre une position de
fermeture et une position d’ouverture, un systeme de rampes interposé entre 1’organe
de commande et la porte associée a la bride sur lequel 1’organe de commande est
monté, de fagon a décoller la porte de la bride associée lors d’un déplacement de
I’organe de commande de sa position de déverrouillage vers sa position d’ouverture, et
une séries de verrous mécaniques. Deux des verrous empéchent toute manceuvre
d’ouverture tant que la porte de I’autre volume clos n’est pas présente et tant que la
bride associée a la cette porte n’est pas enticrement raccordée a la bride portant
I’organe de commande, un troisi¢me verrou empéchant toute déconnexion des deux
brides et un quatriecme verrou évitant le retour de I’organe de commande vers sa
position initiale lorsque les portes sont ouvertes. L’ inconvénient du mécanisme de
sécurité mis en ceuvre est de complexifier la structure du dispositif de transfert, rendant
sa fabrication peu aisée mais également augmentant les risques d’impacter sa fiabilité
d’un point de vue étanchéité et nettoyabilité. Un autre inconvénient d’un tel
mécanisme est qu’il s’avere difficile & manceuvrer dans certaines circonstances.

L’invention vise a remédier a ces problémes en proposant un dispositif de transfert
étanche entre deux volumes clos offrant une sécurisation simplifiée et augmentée de
I’ouverture des portes, accouplées entre elles, des deux volumes, fiable d’un point de
vue étanchéité et de mise en ceuvre aisée.

L’invention a également pour objet de proposer un dispositif de transfert offrant une
ergonomie d’ouverture améliorée.

L’invention a également pour objet de proposer un dispositif de transfert offrant des
formes permettant une nettoyabilité améliorée et facilitée.

OBJET DE L’INVENTION

A cet effet, et selon un premier aspect, I’invention propose un dispositif de transfert
étanche entre deux volumes clos, comprenant une premicre et une deuxieme brides dé-
limitant une ouverture de passage dans les volumes clos, lesdites premiere et deuxicme
brides étant aptes a €tre solidarisées l'une a l'autre par une premicre liaison a
baionnettes, une premicre et une deuxi¢éme portes obturant les ouvertures de passage,
lesdites premiere et deuxiéme portes étant aptes a étre solidarisées 1'une de l'autre par
une deuxieéme liaison a baionnettes, la premiere porte étant montée articulée sur la
premiere bride au moyen d’une charniere, ladite charniére comprenant un axe de
charniere et un mécanisme de commande comprenant un organe de commande monté
mobile sur la premicre bride entre une position de fermeture et une position d'ouverture
des premiere et deuxieme portes solidarisées entre elles, le dispositif étant remarquable

en ce que le mécanisme de commande comporte un organe de verrouillage de la
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deuxiéme porte sur la premiere porte lorsque les premicre et deuxieme portes sont en
position d’ouverture, ledit organe de verrouillage étant intégré dans la premiere porte.

Avantageusement, I’organe de verrouillage de la deuxi¢me porte sur la premicre
porte comporte un doigt de verrouillage s’étendant en direction de 1’ouverture de
passage et étant mobile radialement entre une position dans laquelle il est en retrait au
sein de la premicre porte et une position de verrouillage des portes entre elles dans
laquelle il saillit radialement de la premiere porte.

Selon un mode de réalisation avantageux, le dispositif de transfert comporte en outre
un organe de verrouillage de la deuxieme bride sur la premicre bride lorsque les
premicre et deuxieme portes sont en position d’ouverture, ledit organe étant ménagé au
niveau de la charnicre.

Avantageusement, I’organe de verrouillage de la deuxi¢me bride sur la premicre
bride comporte une lumicre oblongue recevant un axe rotatif parallele a I’axe de
charniere et couplé a ce dernier par des moyens d’entrainement d’une part et un doigt
de verrouillage s’étendant en direction de I’ouverture de passage, ledit organe de ver-
rouillage étant mobile en translation suivant une direction perpendiculaire a I’axe de
charniere entre une position dans laquelle le doigt est en retrait au sein de la premicre
bride et une position de verrouillage des brides entre elles dans laquelle le doigt saillit
radialement de la premicre bride.

Avantageusement, 1’axe rotatif est actionnable par un levier extérieur traversant la
premiere bride de sorte a permettre 1’ouverture de la premicre porte. Le fait de
traverser la bride permet de s’affranchir de la problématique relative a I’étanchéité.

Selon une configuration avantageuse, le mécanisme de commande comporte en outre
un premier organe de blocage assurant le blocage de 1’organe de commande en
position de fermeture en 1’absence de la deuxieme bride.

Avantageusement, le premier organe de blocage comporte une lumiere excentrique
traversée par un axe rotatif dont I’organe de commande est solidaire, ledit premier
organe de blocage étant mobile radialement entre une position de verrouillage dans
laquelle la lumiere excentrique bloque la rotation dudit organe de commande et une
position de déverrouillage dans laquelle la lumiere excentrique est déplacée pour
permettre la rotation de I’organe de commande, le déplacement dudit deuxieme organe
de blocage étant assuré par une oreille du systeme de baionnette de la deuxi¢me bride.

Il peut étre prévu également que le mécanisme de commande comporte un deuxieme
organe de blocage assurant le blocage de 1’organe de commande en 1’absence de la
deuxieme porte.

Avantageusement, le deuxi¢me organe de blocage est mobile radialement entre une
position de blocage dans laquelle il présente une extrémité périphérique engagée dans

un alésage de blocage dudit organe de commande et une position de déblocage dans



[0020]

[0021]

[0022]

[0023]

[0024]

[0025]

[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

[0030]
[0031]

[0032]

laquelle ladite extrémité périphérique est désengagée de I’alésage de blocage, le dé-
placement du deuxiéme organe de blocage étant assuré par une oreille du systeme de

baionnette de la deuxiéme porte.
Avantageusement, I’organe de commande est mobile autour d’un axe tangentiel a la

périphérie de ladite premicre bride, entre une position de fermeture ou il forme un
angle a avec le plan transversal de la bride, et une position d’ouverture ou il forme un
angle [3 supérieur a a avec le plan transversal, et entraine 1’ouverture des portes ac-
couplées.

Avantageusement, I’organe de commande est une poignée d’ouverture de la porte
alpha, activable manuellement et montée mobile en rotation autour d’un axe parallele a

I’axe de la charnicre et situé diamétralement opposée a la charnicre.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

D’autres caractéristiques et avantages de 1’invention ressortiront de la description
détaillée de I’invention qui va suivre en référence aux figures annexées et dans
lesquelles :

[fig.1] La figure 1 représente une vue en perspective de I’ensemble de fermeture d’un
premier volume, c6té intérieur du volume ;

[fig.1a] La figure 1a représente une vue de dessus de I’ensemble de fermeture de la
figure 1 ;

[fig.2] La figure 2 représente une vue en coupe longitudinale de 1’ensemble de
fermeture de la figure 1 selon 1’axe II-11 ;

[fig.3] La figure 3 représente une vue en coupe de I’ensemble de fermeture de la
figure 1, coté extérieur du volume ;

[fig.4] La figure 4 représente une vue schématique éclatée d’un conteneur formant le
deuxieme volume ;

[fig.5a] La figure Sa représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
présence de la porte du deuxieme volume lorsque le deuxieme volume est assemblé au
premier volume, la porte du premier volume étant en position verrouillée ;

[fig.5b] La figure 5b représente le mécanisme de la figure Sa, la porte du premier
volume étant en position déverrouillée ;

[fig.5c] La figure Sc représente une vue agrandie du mécanisme de la figure 5b ;

[fig.6a] La figure 6a représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité permettant de détecter la présence de la bride du deuxieme volume lorsque le
deuxieéme volume est assemblé au premier volume, la porte du premier volume étant en
position verrouillée ;

[fig.6b] La figure 6b représente une vue en coupe transversale du mécanisme de

sécurité de la figure 6a, la porte du premier volume étant en position déverrouillée ;
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[fig.7a] La figure 7a représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité permettant de verrouiller la porte du deuxieme volume avec la porte du
premier volume, le mécanisme étant en position non verrouillée ;

[fig.7b] La figure 7b représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité de la figure 7a, le mécanisme étant représenté alors que les portes sont en
cours d’ouverture ;

[fig.7c] La figure 7c représente une vue agrandie du mécanisme de sécurité de la
figure 7a, le mécanisme étant représenté en position de verrouillage des portes entre
elles ;

[fig.7d] La figure 7d représente une vue en coupe longitudinale du mécanisme de
sécurité de la figure 7c, le mécanisme étant en position de verrouillage des portes entre
elles ;

[fig.8] La figure 8 représente une vue en perspective du mécanisme de sécurité
permettant de déverrouiller la bride du deuxieme volume lorsque le deuxieme volume
est assemblé avec le premier volume et la porte du premier volume en position
d’ouverture ;

[fig.8a] La figure 8a représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité de la figure 8 dans une position de déverrouillage de la bride du deuxieme
volume ;

[fig.8b] La figure 8b représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité de la figure 8 dans une position intermédiaire de verrouillage de la bride du
deuxieme volume ;

[fig.8c] La figure 8c représente une vue en coupe transversale du mécanisme de
sécurité de la figure 8 dans une position de verrouillage de la bride du deuxiéme
volume ;

[fig.9] La figure 9 représente une vue en coupe du dispositif de transfert représenté
avec les portes raccordées des deux volumes clos en position d’ouverture minimale ;

[fig.9a] La figure 9a représente une vue de détail de la charniere du dispositif de
transfert de la figure 9 ;

[fig.10] La figure 10 représente une vue en coupe du dispositif de transfert représenté
avec les portes raccordées des deux volumes clos en position d’ouverture maximale ;

[fig.10a] La figure 10a représente une vue de détail de la charniere du dispositif de
transfert de la figure 10.

Dans ce qui suit, on désigne par « intérieur » ou « interne » d’un volume clos, ce qui
dans ou dirigé vers I’espace intérieur du volume clos. Par analogie, on désigne par
« extérieur » ou « externe » d’un volume clos, ce qui hors de I’espace intérieur du

volume clos ou dirigé a I’opposé de I'intérieur du volume clos.
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DESCRIPTION DETAILLEE DE L INVENTION

En relation avec les figures, il est décrit un dispositif de transfert étanche entre deux
volumes clos.

Le dispositif de transfert selon I’invention comprend un premier ensemble 1, re-
présenté sur la figure 1, comportant une premiere bride 10 délimitant une ouverture de
passage dans un premier volume clos (non représenté) et une premicre porte 11
obturant I’ouverture de passage délimitée par la premiere bride 10. La premiere porte
11 est assemblée a la bride 10 par une charniere 4.

Le dispositif de transfert comprend en outre un deuxieme ensemble 2, représenté sur
la figure 4, comportant une deuxiéme bride 20 délimitant une ouverture de passage 22
dans un deuxieme volume 23 clos et une deuxiéme porte 21 obturant ’ouverture de
passage délimitée par la deuxiéme bride 20.

Les premiere et deuxieme brides 10, 20 sont aptes a étre solidarisées 1'une a l'autre
par une premiere liaison du type a baionnettes. De méme, les premicre et deuxieme
portes 11, 21 sont aptes a €tre solidarisées 1'une de l'autre par une deuxi¢me liaison du
type par exemple a baionnettes. Les brides et portes sont ainsi pourvues respectivement
d’encoches et d’oreilles internes ou externes.

On désignera par la suite la premiere bride 10 et la premicre porte 11 du premier
volume, bride alpha 10 et porte alpha 11 et la deuxieme bride 20 et la deuxieme porte
21 du deuxieme volume, bride béta 20 et porte béta 21.

Selon un mode de réalisation particulier, le premier volume clos est une enceinte
tandis que le deuxieme volume clos est un conteneur du type de celui illustré sur la
figure 4. 11 s’agit bien entendu d’un exemple de réalisation, le dispositif selon
I’invention n’étant pas limit€ a ce type de volume clos. Le dispositif selon I’invention
comporte en outre un mécanisme de commande comprenant un organe de commande 3
monté mobile sur la bride alpha 10 entre une position de fermeture dans laquelle la
porte alpha 11 obture de facon étanche 1’ouverture de passage délimitée par la bride
alpha 10 et une position d'ouverture des portes alpha et béta. Dans le mode de réa-
lisation illustré, 1’ organe de commande 3 est une poignée d’ouverture 31 de la porte
alpha 11, activable manuellement et montée mobile en rotation autour d’un axe rotatif
30 disposé diamétralement opposé a la charniere 4 et situ€ avantageusement tangen-
tiellement a la périphérie de la bride alpha 10 entre une position de fermeture dans
laquelle I’organe de commande 3 forme un angle a avec le plan transversal de la bride,
et une position d’ouverture dans laquelle ledit organe forme un angle 3 avec le plan
transversal, I’angle {3 étant supérieur a I’angle o (Figures la). L’axe 30 est logé dans
un carter 32. L’organe de commande 3 et la charniere 4 sont portées par la bride alpha
10.
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Afin d’améliorer la sécurité liée a I’ouverture conjointe des portes des deux volumes
et la mise en communication de I’intérieur de chacun d’eux, le dispositif de transfert
comporte un ensemble de mécanismes de sécurité permettant de déverrouiller la porte
et la bride béta 20 du deuxieéme volume uniquement lorsque le deuxieme volume est
raccordé avec le premier volume.

Plus particulierement, le dispositif de transfert étanche illustré comporte un ensemble
de mécanismes de sécurité comprenant deux organes de blocage de I’organe de
commande 3 et deux organes de verrouillage des portes et brides entre elles. Ainsi, il
comprend un premier organe de blocage 5 assurant le blocage de 1’organe de
commande 3 en I’absence de la porte béta 21, un deuxieéme organe de blocage 6
assurant le blocage dudit organe de commande 3 en I’absence de la bride béta 20
associée, un premier organe de verrouillage 7 assurant le verrouillage de la porte béta
21 avec la porte alpha 11 et un deuxieme organe de verrouillage 8 assurant le ver-
rouillage de la bride béta 20 avec la bride alpha 10 lorsque les deux portes 11, 21 as-
semblées sont ouvertes. L’organe de blocage 5 et I’organe de verrouillage 7 sont
intégrés dans la porte tandis que 1’organe de blocage 6 est situé¢ dans le bloc de
commande et I’organe de verrouillage 8 est situé dans la charniere 4. Le fonc-
tionnement de ces sécurités est décrit ci-apres.

Premiere sécurité : organe de blocage 5 (figures Sa. Sb. Sc)

Le premier organe de blocage 5 a pour fonction de bloquer I’organe de commande 3
en position de fermeture tant que la porte béta 21 n’est pas verrouillée sur la porte
alpha 11. Il forme ainsi une sécurité dite de présence de la porte béta 21 sur la porte
alpha 11.

Ce premier organe de blocage 5 est un verrou intégré a la porte alpha 11. Il comporte
un doigt supérieur 50 et un doigt inférieur 52, paralleles entre eux, s’étendant paral-
lelement au plan de la porte alpha 11 et reliés entre eux par une paroi de jonction.
L’organe de blocage 5 est monté coulissant radialement, i.e. perpendiculairement a
I’axe de I’ouverture de passage délimitée par la bride alpha et a ’axe de rotation 30 de
I’organe de commande 3, dans une cavité 51 ménagée dans la porte alpha 11 sous
I’action et contre un moyen de rappel, ici un ressort de compression 55. L’organe de
blocage 5 est ainsi mobile entre une position de blocage dans laquelle le doigt de
blocage 50 est engagé dans un alésage de blocage 33 ménagé dans le carter 32 porté
par la bride alpha 10 et dans lequel est logé I’axe 30 auquel est couplé I’organe de
commande 3 et une position de déblocage dans laquelle le doigt de blocage 50 est
désengagé de I’alésage de blocage 33. En I’absence du conteneur, 1’organe de
commande 3 est bloqué en position de fermeture par le doigt de blocage 50 engagé
dans I’alésage de blocage 33 (figure 5a). Lorsque le conteneur est accosté sur

I’enceinte, la bride béta 20 et la porte béta 21 sont mises en contact respectivement
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avec la bride alpha 10 et la porte alpha 11 de I’enceinte, les oreilles externes 200 de la
bride béta 20 étant placées dans les encoches 100 de la bride alpha 10. L opérateur
tourne ensuite dans le sens horaire (rotation de 1’ordre de 60 degrés) la partie béta
(porte et bride béta) dans la partie alpha (porte et bride alpha) jusqu’a arriver en
contact avec une butée 14 de la bride alpha 10. La bride béta 20 est alors bloquée en
translation par la bride alpha 10. La porte béta 21 est déverrouillée de la bride béta 20
et verrouillée avec la porte alpha 11. Lors du mouvement de rotation pour connecter la
partie béta sur la partie alpha, 1’une des oreilles internes 210 de la porte béta 21 pousse
le doigt inférieur 52 de 1’organe de blocage 5, ce qui a pour effet de déplacer ce dernier
dans la cavité 51, contre 1’action du ressort de compression 55, en direction opposé de
la bride alpha 10. L’organe de blocage 5 entraine dans son mouvement le doigt 50
lequel se désengage alors de 1’alésage de blocage 33 du bloc 32. Ce dernier libéré,
I’organe de commande 3 peut alors €tre actionné pour ouvrir les portes alpha et béta
verrouillées entre elles. Le verrouillage des portes entre elles sera décrit plus loin.

Deuxieme sécurité : organe de blocage 6 (figures 6a. 6b)

Le deuxieme organe de blocage 6 a pour fonction de bloquer 1’organe de commande
3 en position de fermeture tant que la bride béta 20 n’est pas totalement solidarisée
avec la bride alpha 10. Il forme ainsi une sécurité dite de présence de la bride béta 20
sur la bride alpha 10.

Le deuxieme organe de blocage 6 agit comme un loquet. Sa forme particulicre
permet le blocage mécanique de I’ouverture si la présence bride béta 20 n’est pas
constatée.

Plus particulicrement, I’organe de blocage 6 comporte une lumiere excentrique 60
(dans I’exemple illustré, lumiere ayant deux axes d’ouvertures paralleles et décalés)
recevant ’axe de rotation 30 de I’organe de commande 3. L’organe de blocage 6
comporte €galement un doigt 61 s’étendant en saillie de la bride alpha 10. Cet organe
de blocage 6 est monté coulissant dans le carter 32 radialement, i.e. perpendicu-
lairement a I’axe de 1’ouverture de passage délimitée par la bride alpha 10, sous
I’action et contre un ressort de compression 65. Il est mobile entre une position de
blocage dans laquelle la lumiere excentrique 60 bloque le mouvement de rotation de
I’axe de I’organe de commande 3 (figure 6a) et une position de déblocage dans laquelle
la lumiere excentrique est déplacée vers la périphérie externe de la bride alpha 10, pour
permettre la rotation de I’axe de rotation 30 auquel I’organe de commande 3 est
raccordé (figure 6b).

En I’absence du conteneur, I’axe de rotation 30 traverse la partie de la lumiere 60
bloquant le mouvement de rotation dudit axe, et donc bloquant I’organe de commande
3 en position de fermeture. Lorsque le conteneur est accosté sur I’enceinte, la bride

béta 20 et la porte béta 21 sont mises en contact avec la bride alpha 10 et la porte alpha
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11, les oreilles externe 200 de la bride béta 20 étant placées dans les encoches 100 de
la bride alpha 10. La partie béta est alors connectée a la partie alpha en tournant la
partie béta dans partie alpha dans le sens horaire (rotation de 1’ordre de 60 °) jusqu’a
arriver en contact avec une butée 14 portée par la bride alpha 10. La bride béta 20 est
alors bloquée en translation par la bride alpha 10. Lors du mouvement de rotation pour
connecter la partie béta sur la partie alpha, 1’oreille externe 200 de la bride béta 20
pousse le doigt 61 du deuxieme organe de blocage 6, ce qui a effet de déplacer
I’organe de blocage 6 radialement, vers I’extérieur de la bride alpha 10, et donc de
déplacer la lumiere 60 par rapport a I’axe de rotation de I’organe de commande 3 dans
la position dans laquelle 1’axe de rotation 30 de I’organe de commande 3 est débloqué
(figure 6b).

L’avantage de prévoir ces deux organes de blocage 5, 6 est d’assurer une double
sécurité quant a I’ouverture des portes raccordées, ces dernicres ne pouvant étre
ouvertes que si la bride béta 20 et la porte béta 21 sont respectivement bien raccordées
avec la bride alpha 10 et la porte alpha 11 de I’enceinte. Ces deux organes de blocage
constituent ainsi des sécurités de présence de la porte béta et de la bride béta sur la
partie alpha associée.

Troisieme sécurité : organe de verrouillage 7 (figures 7a a 7d)

L’organe de verrouillage 7 a pour fonction de verrouiller la porte béta 21 avec la
porte alpha 11 lorsque I’organe de commande 3 passe en position d’ouverture des
portes. L’organe de verrouillage 7 comporte un doigt inférieur 71 et un doigt supérieur
72, paralleles entre eux, s’étendant perpendiculairement au plan de la porte alpha 11 et
reliés entre eux par une paroi de jonction. Le doigt inférieur 71 constitue un doigt de
verrouillage (également référencé 71) apte a passer d’une position dans laquelle il est
en retrait au sein de la porte alpha 11 et une position de verrouillage dans lequel il
saillit radialement de la porte alpha 11. L’organe de verrouillage 7 est monté coulissant
radialement dans une cavité 70 au sein de la porte alpha 11 contre et sous 1’action d’un
ressort de compression 73. Lorsque 1’organe de commande 3 est en position de
fermeture, 1’organe de verrouillage 7 est maintenu en appui contre le carter 32 par
I’intermédiaire du doigt supérieur 72 sous 1’action du ressort de compression 73 (figure
7a). Lorsque 1’organe de commande 3 passe en position d’ouverture des portes, la
porte alpha 11 entraine dans son mouvement de rotation le doigt supérieur 72 qui se
désengage du carter 32 (figures 7b et 7c). Lorsque le doigt supérieur 72 est totalement
désengagé, 1’organe de verrouillage 7 est poussé par le ressort de compression vers
I’extérieur de la porte, entrainant le doigt de verrouillage 71 dans I’encoche de la porte
béta 21. Bloquée par une mise en butée d’une oreille interne 210 de la porte béta 21
entre le doigt inférieur 71 et une butée 12 portée par la porte alpha 11, la porte béta 21
ne peut alors plus tourner par rapport a la porte alpha 11 (figure 7d). Les figures 7a a
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7c montrent le déplacement de ’organe de verrouillage 7 lors du passage de 1’organe
de verrouillage 7 de sa position de fermeture des portes (fig. 7a) a sa position
d’ouverture des portes (fig. 7c) en illustrant une position intermédiaire (figure 7b).

Quatrieme sécurité : organe de verrouillage 8 (figures 8a a 8c)

L’organe de verrouillage 8 a pour fonction de verrouiller la bride béta 20 avec la
bride alpha 10 lorsque les portes sont ouvertes a I’intérieur de 1’enceinte. Il est associé
a I’axe 40 de la charniere 4. Il forme une sécurité dite d’anti-déverrouillage de la bride
béta 20 porte ouverte.

Cet organe de verrouillage 8 comporte une lumiere 80 traversée par un pion 42 porté
un deuxieme axe de rotation 41 couplé a I’axe 40 de la charniere 4 par des moyens
d’entrainement 43, 44 (dans I’exemple illustré des cames). Le deuxi¢me axe de
rotation 41 est également coupl€ a un troisieme axe 45 qui traverse la bride alpha 10 et
qui est actionnable par un levier extérieur (non représenté) de sorte a permettre
I’ouverture de la porte alpha 11.

L’organe de verrouillage 8 comporte un doigt 81 orienté vers I’intérieur de
I’ouverture de passage. Il est mobile en translation vers ’intérieur de 1’ouverture de
passage de la bride alpha 10, perpendiculairement a 1’axe de rotation 40 de la charniere
4.

Lorsque la porte alpha 11 est fermée, 1’organe de verrouillage 8 est placé de telle
sorte que le doigt 81 est en retrait par rapport a la surface intérieure de la bride alpha
10. Lors de I’ouverture des portes par actionnement du levier extérieur, le troisicme
axe 45 entraine en rotation le deuxieme axe de rotation 41 via les moyens
d’entrainement 43. Lors de la rotation de deuxiéme axe 41, le pion 42 coulisse le long
de la lumiere 80 aménagée pour entrainer I’organe de verrouillage 8 en translation et
positionner le doigt de celui-ci dans I’encoche de la bride béta 20. Bloquée par une
mise en butée d’une des oreilles externe 200 de la bride béta 20 contre le doigt 81 de
I’organe de verrouillage et une butée 14 de la bride alpha 10, la bride béta 20 ne peut
alors plus tourner par rapport a la bride alpha 10. Dans le mode précédemment décrit,
I’ouverture des portes est actionnée par un levier extérieur. Il est bien entendu évident
qu’il s’agit d’un exemple de réalisation, et que la charnicre pourrait ne pas €tre
raccordée a un levier extérieur (dans ce cas la charniere serait dépourvue d’un
troisicme axe de rotation). Il serait alors procédé a 1’ouverture de la porte ma-
nuellement, en tirant la porte alpha par I’intérieur, apres déblocage de 1’organe de
commande 3.

Afin de libérer le passage des produits d’un volume clos a 1’autre volume clos, il est
prévu une charnic¢re avec un excentrique a came (figures 9, 9a, 10, 10a). Ainsi I’axe 40
de la charniere 4 comporte une came 45 ayant avantageusement une surface crantée et

présentant un profil de forme sensiblement ovoidal arrangé en contrainte avec un pion
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46, la partie 47 du pion en contact de la came étant mobile en translation. Cet ar-
rangement permet une ouverture de la porte dans une plage selon un angle minimal
permettant de ne pas obturer le passage des produits transférés par rapport au plan dans
lequel I’ouverture de passage se situe.

L’invention est décrite dans ce qui précede a titre d’exemple. Il est entendu que
I’homme du métier est a méme de réaliser différentes variantes de réalisation de

I’invention sans pour autant sortir du cadre de I’invention.
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Revendications

Dispositif de transfert €tanche entre deux volumes clos, comprenant :

. une premiere et une deuxieme brides (10, 20) délimitant une
ouverture de passage dans les volumes clos, lesdites premicre
et deuxieme brides (10, 20) étant aptes a étre solidarisées I'une
a l'autre par une premicre liaison a baionnettes,

. une premicere et une deuxieme portes (11, 21) obturant les ou-
vertures de passage, lesdites premiere et deuxi¢me portes (11,
21) étant aptes a €tre solidarisées 1'une de l'autre par une
deuxieme liaison a baionnettes,

. la premiere porte (11) étant montée articulée sur la premicre
bride (10) au moyen d’une charniere (4), ladite charnicre
comprenant un axe de charniere (40),

. un mécanisme de commande comprenant un organe de
commande (3) monté mobile sur la premicre bride (10) entre
une position de fermeture dans laquelle la premicre porte
obture I’ouverture de passage associée et une position
d'ouverture des premicre et deuxieme portes (11, 21) soli-

darisées entre elles et

caractérisé en ce que le mécanisme de commande comporte un organe
de verrouillage (7) de la deuxieme porte (21) sur la premiere porte (11)
lorsque les premiere et deuxi¢me portes sont en position d’ouverture,
ledit organe de verrouillage (7) étant intégré dans la premiere porte (11).
Dispositif de transfert étanche selon la revendication 1, caractérisé en ce
que I’organe de verrouillage (7) de la deuxieme porte (21) sur la
premicre porte (11) comporte un doigt de verrouillage (71) s’étendant en
direction de ’ouverture de passage et étant mobile radialement entre une
position dans laquelle il est en retrait au sein de la premicre porte et une
position de verrouillage des portes entre elles dans laquelle il saillit ra-
dialement de la premiere porte (11).

Dispositif de transfert étanche selon la revendication 1 ou la reven-
dication 2, caractérisé en ce qu’il comporte en outre un organe de ver-
rouillage (8) de la deuxiéme bride (20) sur la premicre bride (10)
lorsque les premiere et deuxi¢me portes (11, 21) sont en position

d’ouverture, ledit organe étant ménagé au niveau de la charniere (4).
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Dispositif de transfert €tanche selon la revendication 3, caractérisé en ce
que I’organe de verrouillage (8) de la deuxieme bride (20) sur la
premiere bride (10) comporte une lumiere oblongue (80) recevant un
axe rotatif parallele a 1’axe de charniere (40) et couplé a ce dernier par
des moyens d’entrainement d’une part et un doigt (81) de verrouillage
s’étendant en direction de I’ouverture de passage, ledit organe de ver-
rouillage (8) étant mobile en translation suivant une direction perpen-
diculaire a ’axe de charniere (40) entre une position dans laquelle le
doigt (81) est en retrait au sein de la premiere bride (10) et une position
de verrouillage des brides entre elles dans laquelle le doigt (81) saillit
radialement de la premiere bride (10).

Dispositif de transfert étanche selon la revendication 4, caractérisé en ce
que I’axe rotatif est actionnable par un levier extérieur traversant la
premiere bride (10) de sorte a permettre 1’ouverture de la premicre porte
(11).

Dispositif de transfert étanche selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le mécanisme de commande comporte
en outre un premier organe de blocage (6) assurant le blocage de
I’organe de commande (3) en position de fermeture en 1’absence de la
deuxieme bride (20).

Dispositif de transfert €tanche selon la revendication 6, caractérisé en ce
que le premier organe de blocage (6) comporte une lumiere excentrique
traversée par un axe rotatif dont I’organe de commande (3) est solidaire,
ledit premier organe de blocage étant mobile radialement entre une
position de verrouillage dans laquelle la lumiere excentrique bloque la
rotation dudit organe de commande (3) et une position de déverrouillage
dans laquelle la lumiere excentrique est déplacée pour permettre la
rotation de I’organe de commande (3), le déplacement dudit premier
organe de blocage étant assuré par une oreille du systéme de baionnette
de la deuxieme bride.

Dispositif de transfert étanche selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le mécanisme de commande comporte
un deuxieme organe de blocage (5) assurant le blocage de 1’organe de
commande (3) en I’absence de la deuxieme porte (21).

Dispositif de transfert €tanche selon la revendication 8, caractérisé en ce
que le deuxieme organe de blocage (5) est mobile radialement entre une
position de blocage dans laquelle il présente une extrémité périphérique

engagée dans un alésage de blocage (33) dudit organe de commande (3)
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et une position de déblocage dans laquelle ladite extrémité périphérique
est désengagée de 1’alésage de blocage (33), le déplacement du
deuxieme organe de blocage étant assuré par une oreille du systeme de
baionnette de la deuxiéme porte.

Dispositif de transfert étanche selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractéris€ en ce 1’organe de commande (3) est mobile
autour d’un axe tangentiel a la périphérie de ladite premicre bride

(10), entre une position de fermeture ou il forme un angle a avec le plan
transversal de la bride, et une position d’ouverture ou il forme un angle
[ supérieur a a avec le plan transversal, et entraine I’ouverture des
portes accouplées.

Dispositif de transfert étanche selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé€ en ce 1’organe de commande 3 est une poignée
d’ouverture (31) de la porte alpha (11), activable manuellement et
montée mobile en rotation autour d’un axe (30) parallele a I'axe de la

charniere (40) et situé diamétralement opposée a la charniere (4).
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