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Pied support 3 béguilles écartables

I.a présente invention concerne un pied support
a4 béquilles écartables, pouvant se dresser en n'importe
quel endroit d'un terrain, en é1évant un appareil d'un
type quelconque sur la surface de base du pied.

l.es pieds conmusnécessitent pour la mice en
place d'un appareil une intervention mamielle, une in-
stallation fixe ou un dispositif auxiliaire encombrant.
Ces pieds conmus ne conviennent pas bien lorsque par ex-
emple des appareils de mesure de rayonnement, des cap-
teurs de mouvement du sol et de secousses, des appareils
d'enregistrement ou de transmission d'images et/ou de
sons, des appareils de mesure thermiques ou optiques
ou des armes doivent étre mis en place dans des zones
qui présentent un danger pour les hommes ou qui sont dif-
ficilement accessibles. '

L'invention a donc pour objet de réaliser un
pied avec des bégquilles écartables, de maniére telle que
ce pied, associé avec un appareil, puisse étre dressé
sans intervention mamielle sur le lieu de mise en place.
Cet objet doit amssi 8tre respecté lorsque le lieu de
mise en place est dlacceés difficile ou dangereux, ou lors-—
qu'un appareil associé avec le pied doit étre amené & sa
position par une voie balistioue, ou 4 1! aide d'un aéro-
nef ou d! un engin volant, par exemple comme charge dtun
parachute. I1 faut en outre 8tre assuré qulaprés 1' érec-
tion du pied, indépendamment de sa position initiale et
de 1a forme du sol, un appareil associé avec ce pied se
trouve au~dessus du point le plus élevé du pied.

Ce résultat est obternu grice & un pied avec des
béquilles écartables par le fait que les béquilles, esca-
motées dans le sens opposé au sens d'érection,sont asso-
cides avec un engrenage aunto-bloguant, entrainé par un
moteur d'entrainement prévu avec un dispositif de dé-
clenchement, et par lequel les bégquilles peuvent étre
dcartées dlun angle dépassant 90° par rapport a4 la téte
du pied support. Par "dispositif de déclenchement” du
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moteur, il faut comprendre tout type de déclenchement
non mamel, qui est effectué par exemple au moven d'un
palpeur du sol sur le pied et d'un commiateur actionné
par ce palpeur dagns le circuit du moteur, ou encore au
moyen d'un capteur ou d'un récepteur de signal associé
avec ce commtateur sur le pied support.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'in-
vention apparaitront au cours de la description qui va
suivre d'un exemple de réalisation et en se référant aux
dessins annexés sur lesquels @

La Fig. 1 montre un pied support couché sur le
sol, avec sa téte représentde en coupe,

la Fig. 2 illustre 1'opération d'érection du
pied support.

Le pied support 1 représenté sur la Fig. 1 com-
porte des béquilles 3 articulées sur une téte 2, et avec
lesquelles est associé un engrenage 4, 5 entrainé par un
moteur d'entratnement 9 muni d'un dispositif de décien-
chement 8, Un appareil 11 de tvpe auelconque, représenté
en pointillés, est fixé sar le pied support 1 am moven
dtune vis 10 ou tout autre dispositif de fixation d'une
forme quelconque, cet appareil devant 8tre déposé avee
le pied par exemple par un moyen balistique ou comme
charge d'un parachute, en un lieu sans accés ou plein
de dangers.

L.e moteur d'entrainement 9 peut étre de n'im-
porte quel type, et dans 1'exemple présent, il est ve~
présenté sous la forme d'un ressort en spirale 12 remon—
té, dont les extrémités 13 et 14 sont accrochées respec-
tivement & un arbre 15 fixé dans le boitier et & une vis
sans fin 4. Le moteur 9 est arrdté dans sa position re=~
montde. Pour assurer cet arrét, une armature basculante
6 dun électro-aimant 8 est engagéde dans un logement 16
de la vis sans fin 4 supportée pour pouvoir tourner sur
1'arbre 15.

I.'électro-aimant 8 peut étre actionné, par ses
conducteurs édlectricques 19 et 20, au moven d'un disposi-

tif, non représenté, qui comporte par exemple un pal-
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peur de sol disposé sur le pied, ou un capteur d'une
forme quelconque ou encore un récepteur de signal fonc-
tionnant par fil ou sans fil.

Sous l'effet du fonctionnement du dispositif
de déclenchement 6,8, le ressort en spirale 12 entraine
1a vis sans fin 4 supportée dans la téte 2 du pied sup~-
port, cette vis sans fin engrenant avec des segments
dentés 5 qui sont fixés sur les béquilles 3, supportées
de maniére A pouvoir pivoter dans la téte du pied sup-
port.

Le mouvement ainsi produit est illustré sur la
Fig. 2, de facon simplifide en ce qui concerne les dé-
tails. Les béquilles 3 s'écartent en synchronisme de la
téte 2 du pied support, de sorte que ce pied 1 couché
effectue un mouvement de pivotement dans le sens de la
fidche I, quand les axes longitudinaux des béquilles 3
se situent dans un méme plan. Sous l'effet de la pair-
suite de 1'entrainement de la vis sans fin 4 représentée
sur la Fig. 1, l'angle de pivotement des béquilles 3
dépasse 90° et le pied se dresse am-dessus du sol, dans
la direction de la fléche IT, avec l'appareil qui lui
est fixé. Ce mouvement est illustré en pointillés sur
la Fig. 2, et il peut se produire aussi de fagon analo-
gue sur un sol accidenté.

Pour l'utilisation sur un terrain qui comporte
de fortes dénivellations, l'une au moins des béquilles
3 est prévue avec une articulation 17 (Fig. 1) autour
de laquelle l'extrémité d'appui de la béquille peut
plier vers 1l'extérieur, conduisant 3 un raccourcisse-
ment de cette béquille, provoqué par exemple par une
masse suspendue de fagonpendulaire ou au moyen d'un
antre dispositif. Dans le méme but, il est également
possible de rédaliser les béquilles 3 du pied sous forme
conmue de tiges télescopiques, avec lesquelles est as-
socié un entrainement approprié.

Sur les béquilles 3 sont fixées des coquilles

18 qui sont incurvées antour de 1l'axe longitudinal du
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pied support 1. Pendant le transport, ces coquilles en-
tourent en les protégeant 1'appareil fixé sur la téte

2 du pied support et les béquilles. Dans 1e' cas dtun
sous-sol mou, elles évitent en outrve un enfoncement pro-
fond des béquilles pendant l'opération d'érection et 1la
mise en place du pied.
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REVENDICATIONS

1 - Pied support avec des béquilles écartables,
caractérisé en ce que les béquilles (3) escamotées dans
la direction opposde & la direction d'érection sont as-
sociées avec un engrenage (4, 5) anto-bloquant et entrai-
né par un moteur d'entrainement (9) muni d'un disposi-
tif de déclenchement (6, 7, 8) par lequel les béquilles
(3) peuvent s'écarter de la téte (2) du pied support
d'un angle dépassant 90°.

2 = Pied support selon la revendication 1,
caractérisé en ce que 1'engrenage (4, 5) comporte une vis
sans fin (4) entrainéde par un moteur dlentratnement (9)
qui engréne avec des segments dentés (5) des béquilles
(3).

3 - Pied support selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce que le moteur d'entrainement (9)
est un moteur & ressort qui peut étre déclenché par un
dispositif de déclenchement (6, 7, 3) dlectro-mécanique,
et dont le ressort est disposé dans un logement de la
vis sans fin (4).

b -~ Pied support selon 1l'une quelconque des
revendications 1 & 3, caractérisé en ce qu'au moins une
béquille (3) comporte une artienlation (17) aztour de
laquelle 1'extrédmitéd d'appui de la béquille peut stécar-
ter vers l'extérieur.

5 = Pied support selon 1'une quelconque des
revendications 1 & 4, caractérisé en ce que des coguil-
les (18) incurvées autour de 1'axe longitudinal. du pied
support (1) sont fixées sur les béquilles (3) et entou -
rent les béquilles escamotées (3) et un appareil fixé sur
1a téte (2) du pied support.

6 ~ Pied support selon 1'une quelconque des re-
vendications 1 & 5, caractérisé en ce que les béquilles

(3) sont constitudes par des tiges télescopiques.
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